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Bezpieczenstwo

Co zawiera ten rozdziat

Rozdzial ten zawiera instrukcje bezpieczenstwa ktére muszg by¢ przestrzegane
podczas instalacji, eksploatacji i serwisowania przemiennika czestotliwosci.
Nieprzestrzeganie tych instrukcji moze prowadzi¢ do zagrozeh dla zdrowia i zycia
personelu lub do uszkodzen przemiennika czestotliwosci, silnika badz urzadzen
napedzanych. Dlatego przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac z przemiennikiem
czestotliwosci nalezy uwaznie zapoznac sie z informacjami zawartymi w tym rozdziale.

Zastosowanie Ostrzezen i Uwag

Dla wyréznienia ostrzezen w tekscie podrecznika sg stosowane nastepujace symbole:

Ostrzezenie o niebezpiecznym napieciu: ostrzega o sytuacjach, w ktérych
wysokie napiecie moze spowodowac zagrozenie dla zycia lub zdrowia
personelu i/lub uszkodzenie urzadzen.

zagrozenia dla zycia lub zdrowia personelu i/lub uszkodzenie urzadzen
spowodowane przez przyczyny inne niz elektryczne.

f Ostrzezenie ogolne: ostrzega o sytuacjach, w ktérych mogg mie¢ miejsce

Prace instalacyjne i obstugowe

/N

Ostrzezenia te skierowane sg do oséb, ktore bedg wykonywacé prace przy napedzie,
kablu silnika lub silniku.

OSTRZEZENIE! Zignorowanie tych instrukcji moze byé powodem powaznych obrazen
lub $mierci personelu, lub prowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia.

Instalacja i obstuga napedu moze by¢ wykonywana tylko przez
wykwalifikowanych elektrykéw!

* Nigdy nie wykonywac¢ zadnych prac przy napedzie, kablu silnika lub silniku kiedy jest
zatgczone zasilanie sieciowe. Po wytaczeniu zasilania sieciowego nalezy odczekac
co najmniej 5 minut aby kondensatory obwodu posredniego roztadowaty sie, zanim
rozpocznie sie prace przy napedzie, kablu silnika lub silniku.

Zawsze nalezy upewnic¢ sie, dokonujac pomiaru przy pomocy multimetru (o
impedancji co najmniej 1 megaoma), ze:

1. Nie ma napiecia pomiedzy zaciskami wejsciowymi napedu U1, V1 i W1 a ziemia.
2. Nie ma napiecia pomiedzy zaciskami BRK+ i BRK- a ziemia.

* Nie wykonywac¢ zadnych prac przy kablach sterowania kiedy jest zasilany naped lub
zewnetrzne obwody zasilania. Zewnetrznie zasilane obwody sterowania mogg
powodowac wystapienie niebezpiecznych napie¢ nawet jezeli zasilanie gtéwne jest
wytgczone.

* Nie wykonywac¢ zadnych testéw izolacji lub préb wytrzymatosci napieciowej
w napedzie.

Bezpieczenstwo



AN\

Uwaga:

Kiedy zasilanie jest zataczone, zaciski obwodow sitowych U1, V1, W1 i U2, V2, W2
oraz BRK+ i BRK- sg pod niebezpiecznie wysokim napieciem, bez wzgledu na to czy
silnik pracuje czy tez nie.

OSTRZEZENIE! Zignorowanie tych instrukcji moze byé powodem powaznych obrazen
lub $mierci personelu, lub prowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia.

Nigdy nie wolno dokonywaé préb samodzielnej naprawy uszkodzonego napedu.
W celu wymiany napedu nalezy skontaktowac sie z lokalnym przedstawicielem ABB
lub z Autoryzowanym Serwisem ABB.

Upewni¢ sie, ze pyt i opitki powstate przy wierceniu otworéw podczas instalacji nie
dostajg sie do wnetrza napedu. Przewodzacy pyt wewnatrz napedu moze
spowodowac jego uszkodzenie lub prowadzi¢ do niewtasciwego jego
funkcjonowania.

Zapewni¢ odpowiednie chtodzenie.

Eksploatacja i rozruch

ZA\N

Ostrzezenia te sg przeznaczone dla oséb ktére beda obstugiwaé naped podczas
rozruchu i jego normalnej pracy (eksploatacji).

OSTRZEZENIE! Zignorowanie tych instrukcji moze byé powodem powaznych obrazen
lub $mierci personelu, lub prowadzi¢ do uszkodzenia urzgdzenia.

Przed przeprowadzeniem regulacji napedu nalezy upewni¢ sie, ze silnik i wszystkie
urzadzenia napedzane moga pracowac¢ w zakresie zapewnianym przez naped.
Naped moze by¢ ustawiony tak aby silnik pracowat z predkos$ciami powyzej i ponizej
predkosci silnika dostepnych gdy jest on przytaczony bezposrednio do sieci
zasilajgcej.

Nie nalezy uaktywnia¢ funkcji automatycznego kasowania btedéw jezeli moze to
spowodowac wystagpienie niebezpiecznych sytuacji. Kiedy funkcja ta jest
uaktywniona w przypadku wystgpienia btedu zostanie on automatycznie skasowany
i naped zacznie na nowo pracowac.

Nie sterowaé pracg silnika za pomocg urzadzenia roztgczajgcego; zamiast tego
nalezy uzywac przyciskéw i (&> znajdujacych sie na panelu sterowania lub
odpowiednich polecen sterowania (ptyta 1/0). Maksymalna dopuszczalna liczba cykli
tadowania kondensatoréw DC napedu (ij. cykli zasilania przez zatgczenie zasilania)
wynosi 2 cykle w ciggu minuty, a catkowita maksymalna liczba cykli wynosi 15 000.

UWAGA:

Jezeli wybierze sie zewnetrzne zrodto polecenia START i zrodto to jest zatgczone
(ON) naped zacznie pracowac natychmiast po przywréceniu napiecia lub skasowaniu
btedu chyba, ze naped jest skonfigurowany dla 3-przewodowego (impulsowego)
startu/zatrzymania.

Kiedy miejsce sterowania nie jest ustawione na lokalne (tzn. LOC nie jest
pokazywane na wyswietlaczu), wcisniecie przycisku STOP na panelu sterowania nie
spowoduje zatrzymania napedu. Aby zatrzymacé naped przy uzyciu przycisku na
panelu sterowania, wcisng¢ przycisk LOC/REM a nastepnie przycisk stop (@>.

Bezpieczenstwo
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O niniejszym podreczniku

Co zawiera ten rozdziat

W rozdziale tym opisano grupe odbiorcéw/uzytkownikow oraz jego zawartoscé.
Zawiera on tez schemat sprawdzenia przesyiki oraz postepowanie podczas
instalaciji i pierwszego uruchomienia przemiennika. Schemat blokowy zawiera
odsytacze do rozdzatéw/sekcji tego podrecznika.

Kompatybilnos¢

Podrecznik jest zgodny z ACS150 zawierajgcym wersje oprogramowania 1.30b lub
pozniejszg. Patrz parametr 3307 FW VERSION.

Przeznaczenie podrecznika

Niniejszy podrecznik jest przeznaczony dla osob ktére bedg wykonywac instalacje,
pierwsze uruchomienie, obstuge podczas normalnej pracy oraz serwisowanie
urzadzenia. Nalezy przeczytaé podrecznik przed przystapieniem do jakichkolwiek
czynnosci przy napedzie. Oczekuje sie, ze osoba postugujaca sie tym
podrecznikiem bedzie posiadata podstawowg wiedze w zakresie elektrotechniki,
okablowania, komponentdéw elektrycznych oraz symboli stosowanych na
schematach elektrycznych.

Podrecznik ten jest napisany dla oséb bedacych uzytkownikami na catym Swiecie.
Niektore wielkosci sg przedstawione w jednostkach uktadu Sl oraz uktadu
anglosaskiego. Przedstawione sg rowniez specjalne instrukcje dotyczace instalacji
napedow na terenie Standw Zjednoczonych.

Podziat ze wzgledu na rozmiar obudowy

Napedy ACS150 sg produkowane w réznych rozmiarach obudowy RO...R2. Niektére
instrukcje, dane techniczne i rysunki wymiarowe sg podzielone na kategorie wedtug
rozmiarow obudowy (RO...R2). Wiecej informac;ji dotyczacych rozmiaréw obudow
podano w tabeli na stronie 709 w rozdziale Dane techniczne.

O niniejszym podreczniku
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Schemat blokowy instalaciji i pierwszego uruchomienia

Czynnos¢

Okreslenie rozmiaru obudowy napedu: RO...R2.

]

Planowanie instalacji: dobdr kabli itd.

Sprawdzi¢ warunki otoczenia, dane znamionowe,
wymagany przeptyw powietrza chtodzacego.

Y

Rozpakowanie i sprawdzenie napedu.

Y

Jesli naped ma by¢ przytaczony do sieci nieuziemionej
(IT) lub wierzchotkowo uziemionego systemu zasilania
upewnic¢ sie, ze filir EMC jest odigczony.

Y

Instalowanie napedu na Scianie lub w szafie.

J

Prowadzenie kabli.

J

Sprawdzenie izolacji kabli zasilajacych, silnika i kabli

silnika.

Podtaczyenie kabli zasilania.

Y

Podtaczyczenie przewodow sterujacych.

Y

Sprawdzenie instalacji.

Y

Pierwsze uruchomienie napedu.

Patrz

Dane techniczne: Dane znamionowe na stronie 109

Planowanie instalacji elektrycznej na stronie 21

Dane techniczne na stronie 109

Instalacja mechaniczna: Rozpakowanie napedu na stronie 17

Opis napedu: Kod typu na stronie 15 Instalacja elektryczna:
Przytgczanie kabli zasilania na stronie 30

Instalacja mechaniczna na stronie 17

Planowanie instalacji elektrycznej: Sposéb prowadzenia kabli na
stronie 26

Instalacja elektryczna: Sprawdzanie izolacji zespotu na stronie
29

Instalacja elektryczna: Przytgczanie kabli zasilania na stronie 30

Instalacja elektryczna: Przytgczanie kabli sterowania na stronie
32

Lista czynnoS$ci instalacyjnych na stronie 35

Uruchomienie i sterowanie poprzez We/Wyj na stronie 37

O niniejszym podreczniku
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Co zawiera ten rozdziat

W rozdziale tym opisano kréotko budowe i kod typu.

Naped ACS150

ACS150 jest napedem przeznaczonym do montazu na $cianie lub w szafie
sterowniczej stuzgcym do sterowania silnikami pradu przemiennego (AC). Obudowy

RO...R2 réznig sie szerokoscia.

l

=
(53
3

A=
o

Bez ptytek zaciskowych(R0O i R1)

EE
Z ptytkami zaciskowymi (RO and R1)

Wylot powietrza chtodzacego

Zigcze FlashDrop

Otwory montazowe

Sruba uziemiajaca filtr EMC (EMC)

Zintegrowany Panel Sterowania

Sruba uziemiajaca warystor (VAR)

Bl W[IN| =~

Zintegrowany Potencjometr

©| 0| N| O O

Przytacza We/Wyj

Wejscia zasilania (U1, V1, W1), przytacze dla
rezystora hamowania (BRK+, BRK-), wyjscie mocy
dla silnika (U2, V2, W2)

10

Ptyta zaciskowa dla We/Wyj

1"

Piyta zaciskowa

12

Zaciski

Opis napedu



14

Ztacza i przelaczniki

Schemat przedstawia ztgcza i przetgczniki przemiennika czestotliwosci ACS150.

4[Ziqcze FlashDrop

[Potencjometr

! [Wyjscie przekaznikowe

L250 VAC /30 VDC

Sruba uziemiajaca filtr]
EMC 6
Sruba uziemiajaca
warystor [6 ’_[GH N —
Wybér typu Al ee000000000 222
V/mA X 293292 _ L ocw 2
- I8<—(5H§5855555| 82¢2
Wejscie analogowe | [ |
0(2)...+10 VDC lub
0(4)...+20 mA I
S _ U1 V1 W1BRK+BRK-U2 V2 W.
Pie¢ wejs¢ cyfrowych] | | —— i 5
DI5 uzywane takze jako :
wejscie czestotliwosciowe © '
PNP lub NPN 9
12...24 VDC
wewnetrzne lub .
zewnetrzne zasilanie '
—
PEL1L2 L3
Zasilanie Rezystor Silnik
AC hamowania

Opis napedu
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Kod typu

Kod typu napedu zawiera informacje o konfiguracji napedu. Kod typu mozna
odnalez¢ na etykiecie przyklejonej do napedu. Pierwsze cyfry od lewej oznaczajg
podstawowa konfiguracje napedu, np. ACS150-03E-08A8-4. Ponizej zostat
przedstawiony opis kodu typu.

ACS150-03E-08A8-4
ACS150 seria produktu |

1-faza/3-fazy
01 = 1-fazowe zasilanie
03 = 3-fazowe zasilanie

Konfiguracja
E = filtr EMC podtaczony, czestotliwos¢ 50 Hz
U = filtr EMC odtaczony, czestotliwos¢ 60 Hz

Znamionowy prad
W formatcie xxAy, “xx” wskazuje czes$¢ catkowita, a “y” wskazuje czes¢ dziesietna,
np. 08A8 oznacza 8.8 A.

Szczegdly, patrz sekcja Dane znamionowe na stronie 109.

Zakresy napie¢
2 =200...240 VAC
4 = 380...480 VAC

Opis napedu
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Instalacja mechaniczna

Co zawiera ten rozdziat

W rozdziale tym opisano procedure instalacji mechanicznej napedu.

Rozpakowanie napedu

Naped (1) jest dostarczany w opakowaniu, ktére zawiera réwniez (na fotografii
przedstawiony jest naped w obudowie RO):

+ plastikowg torebke (2) zawierajaca ptytke zaciskowa, ptytke zaciskowg We/Wyj,
zaciski i Sruby

* szablon montazowy, ktory jest czescig opakowania (3)
» podrecznik uzytkownika (4)
* dokumenty dostawy.

Yy

)) AL WD ED

“l*?%_g‘y//’/ F D ED

Instalacja mechaniczna
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Sprawdzenie dostawy

Sprawdzi¢ czy nie ma widocznych $ladéw uszkodzenia. Jezeli zostaty zauwazone
uszkodzenia nalezy niezwtocznie powiadomi¢ o tym przewoznika.

Przed przystapieniem do instalacji nalezy sprawdzi¢ informacje podane na
tabliczkach znamionowych aby zweryfikowaé czy naped jest wtasciwego typu.
Tabliczka typu napedu umieszczona jest na lewej $ciance napedu. Ponizej zostata
przedstawiona przyktadowa tabliczka typu wraz z opisem poszczegdlnych pozycji.

ADD @ 1 |Kod typu, patrz sekcja Kod typu na str. 15
MAPpD ACS150-03E-08A8-4 2 |Stopieni ochrony (IP i UL/NEMA)
1P20, UL Open type(2) - NN 3 |Dane znamionowe, patrz sekcja Dane znamionowe na
4 kW (5 HP) SIN YWWRXXXXWS str. 199

4 (N j f ie YWWRXXXXWS, gdzi
U1 3-380..480v  HIINININEININNERInN) umer serylny Wiormacie gaze
H/15.6 A SAFE 68581818 (5) Y:  5..9,A, ... odp. 2005...2009, 2010, ...
f1°—48...63 Hz WW: 01,02, 03, ... odp. tydzien 1, tydz. 2, tydz. 3, ...
U2 3~0..U1V e g Fod . "
12 8.8 A (150% 1/10 min) c E 0 u@ R: A, B, C, ... numer wersji produktu
f2  0...500 Hz res——— XXXX: Liczba poczatkowa kazdego tygodnia od 0001

Opis etykiety typu WS:  Fabryka
5 |ABB MRP kod napedu
6 |Oznaczenia CE i C-Tick oraz C-UL US (aktualne
oznaczenie jest pokazane na napedzie)

Przed instalacja

Naped ACS150 moze by¢ zainstalowany na scianie lub w szafie sterowniczej.
Sprawdzi¢ wymagania dla obudowy NEMA 1 przy montazu nasciennym (patrz
rozdziat Dane techniczne).

Istniejg trzy sposoby montazu napedu:
a) montaz na tylniej $cianie napedu

b) montaz boczny

c) montaz na szynie DIN.

Naped musi by¢é zamontowany w pozycji pionowej. Sprawdzi¢ miejsce
zainstalowania urzadzania zgodnie z wymaganiami podanymi ponizej. Szczegoty
dotyczace wymiaréw napeddéw patrz rozdziat Wymiary.

Wymagania odnoszace sie do miejsca zainstalowania urzadzenia
Dopuszczalne warunki pracy napedu podane sg w rozdziale Dane techniczne.
Naped instalowany na Scianie

z

Sciana powinna by¢ pionowa lub tak zblizona do pionu jak to tylko mozliwe,
wykonana z niepalnego materiatu i wystarczajgco wytrzymata dla przeniesienia
ciezaru urzgdzenia.

Naped instalowany na podtfodze

Podtoga w miejscu zainstalowania napedu powinna by¢ wykonana z niepalnego
materiatu.

Instalacja mechaniczna
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Wolna przestrzen wokot urzgdzenia

W celu zapewnienia odpowiedniego chtodzenia nalezy pozostawic¢ przestrzen
75 mm (3 cale) pod i nad kazdym z napedéw. Nie jest wymagana przestrzen po
bokach urzadzenia, tak wiec naped moze by¢ montowany jeden przy drugim.

Montaz napedu

Montaz napedu

Uwaga: Upewnic sie, ze pyt i opitki powstate przy wierceniu otworéw podczas
instalacji nie dostajg sie do wnetrza napedu.

Za pomocaq $rub

1. Zaznaczy¢ miejsca na otwory uzywajgc np. szablonu wycietego z opakowania.
Rozmieszczenie otworéw montazowych przedstawione jest rowniez na
rysunkach w rozdziale Wymiary. Liczba oraz rozmieszczenie otworéw
montazowych zalezg od sposobu montazu:

a) montaz na tylniej $cianie napedu: cztery otwory montazowe

b) montaz boczny: trzy otwory montazowe; jeden z otworéw montazowych na
dole jest ulokowany w ptytce z zaciskami.

2. Umiesci¢ sruby mocujgce w przygotowanych otworach w $cianie.
3. Umiesci¢ naped na $rubach mocujacych.
4. Dokreci¢ sruby mocujgce naped do Sciany.

Na szynie DIN

1. Wlozy¢ gorng czes¢ zatrzasku w szyne, tak jak przedstawiono na rys. a.
Nastepnie nalezy wcisnaé dzwignie znajdujgcy sie na szczycie tylnej Sciany
napedu, tak jak przedstawiono na rys. b.

Instalacja mechaniczna
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Instalacja ptytki z zaciskami

1. Przymocowag, za pomocg dostarczonych srub, ptytke z zaciskami do ramy
znajdujgcej sie w dolnej czesci napedu.

2. Przymocowac, za pomocg dostarczonych $rub, ptytke z zaciskami dla We/Wyj do
ptytki z zaciskami.

Instalacja mechaniczna
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Planowanie instalacji elektrycznej

Co zawiera ten rozdziat

W niniejszym rozdziale podano instrukcje wedtug ktérych nalezy postepowaé
podczas dobierania silnika, kabli, zabezpieczen, sposobu prowadzenia kabli oraz
trybu pracy. Jezeli zalecenia podane przez firme ABB nie sg przestrzegane
powoduje to uniewaznienie gwaranciji.

Uwaga: Instalacja zawsze musi by¢ zaprojektowana i wykonana zgodnie z lokalnie
obowigzujgcymi przepisami. ABB nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za
jakakolwiek instalacje, ktéra jest niezgodna z lokalnym prawem lub/i innymi
przepisami.

Dobor silnika

Dobér 3-fazowego silnika pradu przemiennego (AC) nalezy dokona¢ na podstawie

tabeli znajdujacej sie na stonie 709 w rozdziale Dane techniczne. Tabela ta zawiera

typowe znamionowe zakresy mocy silnikow dla poszczegolnych typdw napedow.
Przytaczenie zasilania pradu przemiennego (AC)

Uzy¢ zainstalowanych przytaczy do podtgczenia zasilania napedu.

OSTRZEZENIE! Prad uptywu urzadzenia przekracza 3.5 mA, dlatego wymagane
/\ jest aby instalacja elektryczna byta zgodna z normg IEC 61800-5-1.

Urzadzenie odtaczajace zasilanie

Zainstalowa¢ miedzy zrédtem zasilania, a napedem recznie obstugiwane urzadzenie
zatgczajgce zasilanie. Urzgdzenie takie musi daé sie zablokowaé w pozycji otwartej
w celu przeprowadzenia prac instalacyjnych i przegladow.

* Europa: Aby speti¢ Dyrektywy Uni Europejskiej, zgodnie ze standardem
EN 60204-1, Zabezpieczenia Maszynowe, urzgdzenie odigczajace musi by¢
jednym z nastepujgcych typow:

- roztgcznik izolacyjny kategorii uzytkowania AC-23B (EN 60947-3)
- roztgcznik posiadajacy pomocniczy styk, ktory uruchamia urzgdzenia

roztgczajgce obwadd obcigzeniowy przed otwarciem gtéwnego styku roztgcznika
(EN 60947-3)

- odpowiedni wytgcznik dla odtgczenia obwodu, zgodnie z EN 60947-2.

* Inne lokalizacje: Urzadzenie odtgczajgce musi spetnia¢ obowigzujgce regulacje
dotyczace bezpieczenstwa.

Planowanie instalacji elektrycznej
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Zabezpieczenia przecigzeniowe termiczne i zabezpieczenia zwarciowe

Naped chroni siebie i kable wejsciowe oraz kable silnika od przecigzen termicznych,
kiedy kable te sg zwymiarowane wedtug znamionowego pradu napedu. W takim
przypadku nie ma potrzeby stosowania dodatkowych zabezpieczen.

konieczne jest zastosowanie oddzielnego wytgcznika przecigzeniowego lub
wytgcznika do zabezpieczenia kazdego z przytgczonych silnikéw i odpowiadajgcych
im kabli silnika. Urzadzenia te mogq potrzebowaé oddzielnego bezpiecznika do
przerwania pradu zwarciowego.

2 OSTRZEZENIE! Jezeli naped jest przylaczony do wiecej niz jednego silnika,

Naped chroni kabel silnika i sam silnik w sytuacji zwarcia kiedy kabel silnika jest
Zwymiarowany w oparciu o znamionowy prad napedu.

Zabezpieczenie zwarciowe kabla sieciowego (kabel zasilajagcy AC)

Wejsciowy kabel zasilajgcy naped nalezy chroni¢ zawsze za pomocg
bezpiecznikow. Bezpieczniki nalezy dobra¢ zgodnie z obowigzujgcymi lokalnie
przepisami bezpieczenstwa, odpowiednim napieciem wejsciowym oraz pragdem
znamionowym napedu (patrz rozdziat Dane techniczne).

Umieszczenie w tablicy rozdzielczej standardowych bezpiecznikéw IEC gG lub UL
typu T zabezpieczy kabel w przypadku zwarcia, ograniczy uszkodzenia napedu i
zapobiegnie uszkodzeniu dodatkowych urzaden w przypadku zwarcia wewnatrz
napedu.

Czas zadzialania bezpiecznikow

Sprawdzié czy czas zadzialania bezpiecznikéw jest ponizej 0,5 sekundy. Czas
zadziatania zalezy od typu bezpiecznika, impedancji sieci zasilajacej i przekroju
poprzecznego, materiatu i dtugosci kabli zasilajgcych. Bezpieczniki dla USA muszag
by¢ typu bezzwiocznego.

Dane bezpiecznikéw, patrz rozdziat Dane techniczne.

Wytaczniki (bedzie zdefiniowane)

Mozna uzy¢ wytgcznikdw, ktore zostaty przetestowane przez ABB z napedem
ACS150. Bezpieczniki muszg zostac¢ uzyte z innymi wytacznikami. W celu uzyskania
informaciji o wytgcznikach i charakterystyce sieci zasilajgcej nalezy skontaktowac sie
z lokalnym przedstawicielem ABB.

Charakterystyki zabezpieczeniowe wytgcznikow zalezg od typu, wykonania
i konfiguracji wytacznikéw. Istniejg tez ograniczenia odnoszace sie do pojemnosci
zwarciowej sieci zasilajacej.

Planowanie instalacji elektrycznej
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Dobor kabli zasilania

Zasady ogoélne

Kable sieciowe i kable silnika nalezy zwymiarowaé zgodnie z obowigzujacymi
przepisami lokalnymi.

+ Kabel musi by¢ w stanie przenosi¢ prad obcigzenia napedu. Znamionowe prady
napedu patrz rozdziat Dane techniczne.

+ Kabel musi mie¢ maksymalng temperature pracy co najmniej 70°C przy ciagtej
pracy. Dla USA, patrz sekcja Dodatkowe wymagania dla USA na str. 24.

* Przekroj poprzeczny przewodu PE musi by¢ taki sam jak dla przewodu fazowego.
» Kable o napieciu pracy 600 VAC sg dopuszczalne dla napiecia do 500 VAC.
* Wymagania dotyczace wymagan EMC znajdujg sie w rozdziale Dane techniczne.

Aby spetni¢ wymagania EMC zwigzane z oznakowaniem CE i C-tick musi by¢ uzyty
symetryczny kabel ekranowany silnikowy (patrz ponizej).

Kabel sieciowy moze by¢ kablem 4-przewodowym, ale zaleca sie stosowanie
symetrycznych kabli ekranowanych.

W poréwnaniu z systemem 4-przewodowym uzycie symetrycznego kabla
ekranowanego redukuje emisje zaktocenh elektromagnetycznych catego systemu
napedowego oraz prady tozyskowe i zuzycie tozysk.

Alternatywne typy kabli

Na rysunku ponizej pokazano typy kabli jakie mogg by¢ stosowane wraz z napedem.

Kable silnikowe Uwaga: Wymagany jest oddzielny przewdd PE jezel
(zalecane réwniez jako kable zasilajace) przewodno$¢ ekranu kabla jest niewystarczajaca.

Symetryczny kabel ekranowany: trzy przewody
fazowe i koncentryczny lub inaczej skonstruowany
symetryczny przewod PE oraz ekran

Przewdd PE

Ekran
i ekran Ekran

PE

Dopuszczalne kable zasilajace
Ekran
System 4-przewodowy: trzy przewody fazowe i
przewod ochronny.

PE PE

Planowanie instalacji elektrycznej
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Ekran kabla silnika

Aby ekran kabla spetniat swojg funkcje musi on posiadac¢ taki sam przekroj
poprzeczny jak przewoéd fazowy pod warunkiem ze jest zrobiony z tego samego
materiatu co przewody fazowe.

Aby efektywnie sttumi¢ wypromieniowane i przewodzone zaktdcenia
elektromagnetyczne o czestotliwosciach radiowych, przewodnos$¢ ekranu musi by¢
€0 najmniej na poziomie 1/10 przewodnosci przewodu fazowego. Wymagania te sg
tatwo spetniane przez miedziany lub aluminiowy ekran. Minimalne wymagania w
stosunku do ekranu kabla silnika napedu sg pokazane ponizej. Ekran kabla sktada
sie z koncentrycznej warstwy drutow miedzianych owinietych spiralnie tasmg
miedziang. Im lepszy i ciasniejszy ekran kabla, tym nizszy poziom emisji zaktocen
elektromagnetycznych oraz nizsze prady tozyskowe.

Ekran z drutow Spiralnie nawinieta Izolacja

Powtoka izolacyjna miedzianych tasma miedziana wewnetrzna

\
(

Dodatkowe wymagania dla USA

Rdzen kabla

Jako kabel silnika nalezy zastosowa¢ kabel typu MC o ciggtym pancerzu z falistego
aluminium z symetrycznym uziemieniem lub z ekranowaniem jezeli nie jest
stosowany przewod metaliczny.

Kable zasilania muszg mie¢ znamionowg temperature pracy 75°C (167°F).
Kanat kablowy

Tam gdzie kanaty kablowe muszg by¢ sprzegniete razem, nalezy zmostkowac
ztacze z przewodem uziemiajgcym potgczonym z kanatem kablowym po kazdej
stronie zlgcza. Potaczy¢ kanaty kablowe réwniez z obudowa napedu. Zastosowac
oddzielne kanaty kablowe dla kabla zasilania sieciowego, kabla silnika, okablowania
rezystorow hamowania oraz okablowania sterowania. W tym samym kanale
kablowym nie prowadzi¢ okablowania silnika od wiecej niz jednego napedu.

Kable w pancerzu / ekranowany kabel zasilania

Kable 6-zytowe (3 przewody fazowe i 3 przewody uziemienia) typu MC z ciggtym
pancerzem z falistego aluminium i symetrycznymi przewodami uziemienia sg
dostepne u nastepujgcych dostawcow (nazwy handlowe w nawiasach):

* Anixter Wire & Cable (Philsheath)
* BICC General Corp (Philsheath)
* Rockbestos Co. (Gardex)

* Oaknite (CLX).

Ekranowane kable zasilania sg dostepne u nastepujacych dostawcow: Belden,
LAPPKABEL (OLFLEX) i Pirelli.

Planowanie instalacji elektrycznej
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Ochrona przekaznikowych stykow wyjsciowych i ttumienie zakiécen

w przypadku obciazen indukcyjnych

Obcigzenia indukcyjne (przekazniki, styczniki, silniki) powodujg wystepowanie
napieciowych sktadowych przejsciowych przy wytgczaniu.

Wyposazy¢ obcigzenia indukcyjne w obwody ttumigce zaktdcenia [warystory, filtry
RC (AC) lub diody (DC)] w celu zminimalizowania emisji zaktocen
elekromagnetycznych przy wytgczaniu. Jezeli zaktdcenia te nie zostang wyttumione
mogg one zostac przeniesione pojemnosciowo lub indukcyjnie do innych
przewoddw w kablu sterowania i stworzy¢ ryzyko awarii czy nieprawidtowej pracy
innych czesci systemu.

Zainstalowac elementy zabezpieczajgce tak blisko obcigzenia indukcyjnego jak to
tylko mozliwe. Nie instalowaé elementéw zabezpieczajgcych na listwie We/Wyj.

Warystor — __ _ _ _ _ _ _ _ __ ______,

1] Wyjscie [

o B [ przekaznikowe |

\ : napedu [

230 VAC_ | - pe |
Filtr RC oI CTIIoooIo

F — Wyjscie |

230 VACC B : :L przekaznikowe |
o ‘ - napedu |

Dioda oo ooooCo

L] Wyijscie [

o B [ przekaznikowe |

24VDC | - napedu |

,,,,,,,,,,,,,,,,,,

Kompatybilnos$¢ z urzadzeniami ze szczatkowym pradem

Napedy ACS150-01x moga pracowaé z urzgdzeniami Typu A ze szczatkowym
pradem, napedy ACS150-03x z urzadzeniami Typu B ze szczatkowym pradem. Dla
napedow ACS150-03x mogg by¢ stosowane inne miary dla ochrony w przypadku
kontaktu bezposredniego lub posredniego takie jak separacja od srodowiska
poprzez podwdjng lub wzmocniong izolacje lub odizolowanie od systemu zasilania
przez transformator.

Wybor kabli sterowania

Wszystkie kable dla analogowych sygnatéw sterowania (jezeli wejscie analogowe Al
jest uzyte) oraz kable uzyte dla wejscia czestotliwosciowego muszg by¢
ekranowane.

Uzywac podwajnie ekranowanego skreconego parami (skretka) kabla (Rysunek a,
np. JAMAK firmy NK Cables) dla sygnatéw analogowych.

Podwadjnie ekranowany kabel jest najlepszg alternatywg dla prowadzenia
niskonapieciowych sygnatow cyfrowych, ale dopuszczalne jest rowniez uzywanie w
tym celu pojedynczo ekranowanego lub nieekranowanego kabla ztozonego z wielu

Planowanie instalacji elektrycznej
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skreconych par przewodow. (Rysunek b). Kable podtagczone do wejscia
czestotliwosciowego muszg byé zawsze ekranowane.

(
l
. P e
b
Pojedynczo ekranowany kabel

ztozony ze skreconych par
przewodow

Podwajnie ekranowany
kabel skrecany parami

Sygnaty analogowe i cyfrowe prowadzi¢ w oddzielnych kablach.

Sygnaty sterowane przez przekaznik, pod warunkiem, ze ich napiecie nie
przekracza 48 V mogq by¢ prowadzone w tych samych kablach jako cyfrowe
sygnaty wejsciowe. Zaleca sie aby sygnaly z przekaznika byty prowadzone kablami
skreconymi parami.

Nigdy nie prowadzi¢ w tym samym kablu sygnatéw o napiecu 24 VDC i napieciu
115/230 VAC.

Kabel przekaznikowy

Typem kabla przetestowanym i zatwierdzonym przez ABB jest kabel ze splatanym,
metalicznym ekranem (np. OLFLEX firmy LAPPKABEL).

Sposoéb prowadzenia kabli

Kabel silnika nalezy prowadzi¢ z dala od innych kabli. Kable silnikowe kilku napedéw
mogg by¢ prowadzone réwnolegle obok siebie. Zaleca sie aby kabel silnika, kabel
zasilania sieciowego, oraz kable obwodéw sterowania byty instalowane

w oddzielnych korytkach kablowych. Aby zmniejszy¢ interferencje
elektromagnetyczng spowodowang szybkimi zmianami napiecia wyjsciowego
napedu nalezy unikaé sytuacji gdy kable silnikowe biegng na diugich odcinkach
réwnolegle do innych kabli.

Gdy kable sterowania muszg przecinac sie z kablami zasilania nalezy upewnic sie
ze przecinajg sie pod katem tak bliskim 90 stopni jak to tylko jest mozliwe.

Korytka kablowe musza mie¢ dobre potgczenie elektryczne miedzy sobg oraz
z elektrodami uziemiajgcymi. Aby poprawi¢ lokalne wyréwnanie potencjatu mozna
zastosowac system aluminiowych korytek kablowych.

Planowanie instalacji elektrycznej
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Schemat prowadzenia kabli pokazany jest na rysunku ponize;j.

Naped

Kabel zasilania sieciowego

Kabel silnika

Kabel zasilania¢ min. 300 mm (12 cali)

Kabel silnika

y min. 200 mm (8 cali) 90 ° L]

¢ min. 500 mm (20 cali)

Kable sterowania

Kanaly kablowe dla kabli sterowania

24V 230V

/

\\
/>< N
/| N

Nie dozwolone, chyba Zze kabel 24 V
posiada izolacje dla 230 V lub jest
izolowany za pomoca ostony izolujacej dla
230 V.

24V 230V
/
7~

Kable sterujace dla napie¢ 24 Vi 230 V
prowadzi¢ w oddzielnych kanatach
kablowych wewnatrz szafy.

Planowanie instalacji elektrycznej
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Instalacja elektryczna

Co zawiera ten rozdziat

/N

W rozdziale tym opisano procedure elektrycznej instalacji napedu.

OSTRZEZENIE! Prace opisane w tym rozdziale moga by¢ wykonywane tylko przez
wykwalifikowanych elektrykow. Nalezy przestrzegac instrukcji opisanych w rozdziale
Bezpieczenstwo na stronie 5. Ignorowanie instrukcji bezpieczenstwa moze
prowadzi¢ do powaznych obrazen, a nawet Smierci.

Upewni¢ sie ze podczas instalacji naped jest odtaczony od sieci (zasilanie
wejsciowe). Jezeli naped byt wczesniej przylaczony do sieci, nalezy odczekac¢
co najmniej 5 minut po jego odiaczeniu od sieci.

Sprawdzanie izolacji zespotu

Naped

Nie przeprowadzac¢ jakichkolwiek testow napieciowych lub opornosci izolacji (np.
tzw. test “hi-pot” lub testowanie przy pomocy miernika opornosci izolacyjnej) na
zadnym z elementéw napedu, gdyz testy moga spowodowaé uszkodzenie. Kazdy
naped przechodzi fabrycznie test izolacji pomiedzy obwodem gtéwnym i obudowg /
ramg wsporczg. Wewnatrz przemiennika sg obwody ograniczajgce napiecie, ktére
odcinajg automatycznie napiecie testujgce.

Kable wejsciowe (zasilajace)

Sprawdzi¢ izolacje kabli zasilajgcych, zgodnie z obowigzujgcym lokalnie przepisami,
przed podtgczeniem ich do napedu.

Silnik i kabel silnikowy

y—")
PE

Sprawdzi¢ izolacje silnika i kabli silnikowych w sposob nastepujacy:

1. Sprawdzi¢ czy kabel silnikowy jest podtaczony do silnika i odtgczony od zaciskow
wyjsciowych napedu U2, V2 i W2.

2. Zmierzy¢ rezystancje izolacji kabla silnika oraz izolacji silnika pomiedzy kazdg z
faz a potencjatem przewodu ochronnego (PE) stosujgc napiecie pomiarowe 1 kV
DC. Tak zmierzona rezystancja musi by¢ wyzsza niz 1 MQ.

Instalacja elektryczna
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Przylaczanie kabli zasilania

Schemat potaczen

Naped
WEJSCIE WYJSCIE

PE [ui[vi[wi] &) [Bre-]BrRK+ [U2[ v2[w2] &
1)
Kf'T—_Jl) f::::ﬁ 2
|

PE D)
Dostepne alternatywy O T \O b
patrz sekcja I\V -\ —\ o[ = _lj
Urzqdzgn/e o B+ [ D D pCJonta ny
odfgczajgce zasilanie l 1\0 O & rezystor
na stronie 21. PO ﬁ— - w— - hamowania
L1 L2 L3

1) Uziemié drugi koniec przewodu PE na ptycie rozdzielczej.

2) Uzyc¢ oddzielnego kabla uziemiajacego jezeli przewodnosc¢ ekranu kabla jest niewystarczajaca (mniejsza niz
przewodnos$c¢ przewodu fazowego) i przewdd uziemiajacy w kablu jest niesymetryczny (patrz sekcja Dobér kabli
zasilania na stronie 23).

Uwaga:
Nie stosowac kabli o konstrukcji asymetrycznej jako kabli silnika.

Jezeli kabel silnika oprocz przewodzacego ekranu zawiera symetryczny przewdd uziemiajacy, przytaczy¢ ten przewod
uziemiajacy do zacisku uziemienia po stronie przemiennika i po stronie silnika.

Uziemienie ekranu kabla silnika po stronie silnika
Aby zminimalizowac¢ zaktécenia o czestotliwosci radiowej:

* uziemic kabel przez skrecenie ekranu w warkocz o nastepujacych proporcjach
wymiarow : sptaszczona szerokos¢ > 1/5 - diugosci

* lub uziemié¢ obwodowo (360 stopni) ekran kabla na przepus$cie skrzynki zaciskowej
silnika.

Instalacja elektryczna
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Sposob postepowania

/N

1. Dla sieci IT (nieuziemiona) lub uziemiona sie¢ TN, odtaczy¢ wewnetrzny filtr EMC
poprzez odkrecenie $ruby przy filtrze EMC. Dla 3-faz przemienikéw typu U (z
kodem ACS150-03U-), metalowa Sruba przy filtrze EMC jest usunieta i
zastgpiona plastikowa.

OSTRZEZENIE! Jezeli naped, w ktérym filtr EMC nie jest odtaczony, zostat podigczony
do sieci IT [system nieuziemiony lub uziemiony przez wysoka rezystancje (powyzej 30
Q)], sie¢ ta bedzie przytaczona do potencjatu ziemi poprzez kondensatory filtru EMC
napedu. Moze to spowodowac niebezpieczenstwo dla obstugi lub prowadzi¢ do
uszkodzenia napedu.

Jezeli naped, w ktérym filtr EMC nie jest odtaczony, zostat podtaczony do wierzchotkowo
uziemiony sieci TN naped zostanie uszkodzony.

2. Przymocowac przewdd uziemiajacy (PE) kabla zasilajgcego do zacisku
uziemiajgcego. Podtaczyé przewody fazowe do zaciskéw U1, V1 i W1. Uzy¢
momentu dokrecajacego o wartosci 0.8 Nm (7 funt cal.).

3. Zdja¢ zewnetrzng izolacje i wykonaé mozliwie krétkg wigzke z odstonietego ekranu
kabla silnika. Podtgczy¢ wykonang wigzke do zacisku uziemiajgcego. Podigczyé
przewody fazowe do zaciskéw U2, V2 i W2. Uzyé momentu dokrecajacego
o wartosci 0.8 Nm (7 funt cal.).

4. Podigczy¢ opcjonalny rezystor hamowania do zaciskow BRK+ i BRK- za pomocg
ekranowanego kabla wedtug procedury jak dla kabli silnikowych opisanej
w punkcie. 3.

5. Zabezpieczy¢ kable na zewnatrz napedu przed uszkodzeniami mechaniczymi.

Momentobrotowy
przy montazu:
0.8 Nm (7 Ibfin.)

Instalacja elektryczna



32

Przylaczanie kabli sterowania

Przytacze We/Wyj

Rysunek ponizej przedstawia ztagcze We/Wyjj .

S1 U X1A:

: SCR X1B: 12: (RO)COM
Al(1) 13: (RO)NC
GND 14: (RO)NO
+24 'V

GND

DCOM

DI1

DI2

: DI3

10: DI4

X1A X1B 11: DI5 we. cyfrowe lub
czestotliwosciowe.

-

o

RN

N

RN

N

-

w

-

N
CINSITRWN =

Domys$lne potaczenia sygnatow sterujgcych zalezg od wybranego makra, ktére
wybierane jest za pomoca parametru 9902. Patrz rozdziat Makroaplikacje gdzie
przedstawione sg schematy potaczen.

Za pomocg przetacznika S1 dokonuje sie wyboru sygnatu napieciowego
(0 (2)...10 V) lub pragdowego (0 (4)...20 mA) dla wejscia analogowego Al.
Fabrycznie przetacznik S1 jest ustawiony na sygnat pradowy.

| Gorne potozenie: | [0 (4)...20 mA], domysinie dla Al
U Dolne potozenie: U [0 (2)...10 V]

Jezeli wejscie cyfrowe DIS jest uzywane jako wejscie czgstotliwosciowe nalezy
odpowiednio ustawi¢ parametry w grupie 18 WEJSCIE CZESTOTLIWOSCIOWE.

uzytkowane w strefie z ekwipotencjalnym tgczeniem tj. w strefie gdzie wszystkie
jednoczesnie dostepne czesci przewodzace sg elektrycznie podigczone aby
zapobiec powstawaniu niebezpiecznych napieé pomiedzy nimi. Jest to spetnione
przez wiasciwe fabryczne uziemienie.

2 OSTRZEZENIE! Wszystkie obwody o bardzo niskim napieciu musza byé

Instalacja elektryczna
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Sposob postepowania

1. Sygnat analogowy (jesli jest podtgczony): Zdja¢ zewnetrzng izolacje wokét kabla
sygnatu analogowego i uziemi¢ odkrytg czesc¢ ekranu za pomocg zacisku.

2. Podiaczyc¢ przewody do wiasciwych przytaczy.

3. Potaczyé przewdd uziemiajacy uzytej pary kabla sygnatu analogowego do
przytagcza SCR.

4. Sygnaty cyfrowe: Podtaczy¢ kable sygnatowe do odpowiednich przytgczy.

5. Skreci¢ przewody uziemiajace i ekrany (jesli sa) kabli sygnatéw cyfrowych do
przytacza SCR.

6. Zabezpieczy¢ mechanicznie wszystkie kable napedu.

Instalacja elektryczna
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Lista czynnosci instalacyjnych

Lista

Przed rozruchem nalezy sprawdzi¢ instalacje elektryczng oraz mechaniczng czesé
instalacji. Z pomoca drugiej osoby oraz wykorzystujgc zamieszczong ponizej liste
czynnos$ci sprawdzi¢ kolejne punkty czynnoséci instalacyjnych. Przed rozpoczeciem pracy
z przemiennikiem nalezy rowniez zapoznac sie z informacjami zawartymi w rozdziale
Bezpieczenstwo znajdujgcym sie na pierwszych stronach niniejszego podrecznika.

Sprawdzic

INSTALACJA MECHANICZNA

O  Zewnetrzne warunki pracy sa spetnione. (Patrz Instalacja mechaniczna: Wymagania odnoszgce
sie do miejsca zainstalowania urzgdzenia na stronie 18, Dane techniczne: Wymagania dotyczace
przeptywu powietrza chtodzgcego na stronie 111 i Warunki otoczenia na stronie 716.)

O Naped jest wiasciwie przymocowany w pozycji pionowej na niepalnej Scianie. (Patrz Instalacja
mechaniczna.)

O Przeptyw powietrza chtodzacego bez przeszkdd. (Patrz Instalacja mechaniczna: Wolna przestrzen
wokot urzgdzenia na stronie 19.)

O  Silnik i urzadzenia napedzane sg przygotowane do uruchomienia. (Patrz Planowanie instalacji
elektrycznej: Dobdr silnika na str. 21 i Dane techniczne: Przytgcze silnika na str.114.)

INSTALACJA ELEKTRYCZNA (Patrz Planowanie instalacji elektrycznej i Instalacja elektryczna.)

O Dla sieci z izolowanym punktem zerowym i uziemionych systemoéw TN: wewnetrzny filtr EMC jest
odtaczony (sruba EMC jest odkrecona).

Kondensatory zostaty uformowane jesli naped byt sktadowany dtuzej niz dwa lata.

Naped jest wtasciwie uziemiony.

Napiecie zasilania odpowiada napieciu zasilania napedu.

Potaczenia zasilania U1, V1, W1 sg poprawnie wykonane i dokrecone z odpowiednim momentem.
Zainstalowane sg odpowiednie bezpieczniki oraz roztgczniki.

Potaczenia silnika U2, V2, W2 sg poprawnie wykonane i dokrecone z odpowiednim momentem.
Kable silnikowe biegng z dala od innych kabli.

Potaczenia zewnetrznego sterowania (We/Wyj) sg poprawnie wykonane .

O0O0O0000o0a00

Napiecie zasilania napedu nie jest podawane na wyjsciu napedu (za pomocg potaczenia typu
bypass).

O

Pokrywa przytaczy, dla NEMA 1 pokrywa zabezpieczajgca i skrzynka przytagczeniowa, sgq
zatozone.

Lista czynnosci instalacyjnych
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Uruchomienie i sterowanie poprzez We/Wyj

Co zawiera ten rozdziat

W rozdziale zawarto informacje jak:

* uruchomi¢ naped

» dawa¢ komendy start, stop, zmieniac kierunek obrotéw oraz dopasowaé
predkos¢ silnika poprzez interfejs We/Wyj

W rozdziale tym zostaty krétko opisane czynnosci, ktére pozwalajg na

przeprowadzenie powyzszych zadan. W celu uzyskania szczegétowych informacii

jak postugiwac sie panelem prosimy przej$¢é do rozdziatu Panel sterowania
majacego poczatek na stronie 43.

Jak uruchomié naped

Przed rozpoczeciem uruchomienia, upewnic sie ze dane znamiowe silnika sg
dostepne.

BEZPIECZENSTWO

Instrukcje bezpieczenstwa podane w rozdziale Bezpieczenstwo muszg byc¢

/_\ Uruchomienie moze by¢ przeprowadzone tylko przez wykwalifikowanego elektryka.
przestrzegane w czasie uruchomienia.
O | Sprawdzi¢ instalacje. Patrz lista w rozdziale Lista czynno$ci instalacyjnych.

O | Sprawdzi¢ czy uruchomienie silnika nie spowoduje jakiegokolwiek niebezpieczenstwa.
Odsprzegnac¢ napedzane urzadzenie jezeli istnieje ryzyko uszkodzenia w przypadku
niewtasciwego kierunku obrotéw silnika.

ZALACZENIE ZASILANIA

O | Zatgczy¢ zasilanie. Loc OO N
Panel sterowania przejdzie do trybu Wyjscie. -

OUTPUT FWD

WPROWADZANIE DANYCH URUCHOMIENIOWYCH

O | Wybra¢ makroaplikacje (parametr 9902). Loc 9 9 O 2 s
Domysina warto$¢ 1 (ABB STANDARD) jest odpowiednia dla wiekszosci
przypadkow. PAR FWD

Ogolna procedura nastawiania parametrow w Skréconym trybie parametréw
jest opisana ponizej. Wiecej szczegdtowych informacji na temat nastawiania
parametréw mozna znalez¢ na stonie 51.

Ogédlna procedura nastawiania parametrow w Skréconym trybie parametrow: ||LOC E F
1. Jezeli w dolnym wierszu wyswietlony jest napis OUTPUT nacisngé “Y_J r
aby przejs¢ do gtéwnego menu; w przeciwnym wypadku wielokrotnie MENU FWD
nacisnaé =7 do momentu pojawienia sie napisu MENU w dolnym
wierszu.
2. Nacisna¢ przyciski < a~\/<_¥_~ do momentu pojawienia sie “PAr S” na Loc
wyswietlaczu. r
MENU FWD

Uruchomienie i sterowanie poprzez We/Wyj
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3. Nacisna¢ “Y_J. Na wyswietlaczu wyswietli sig parametr w trybie LoC S
Skréconym.
PAR FWD
4. Odszukaé wiasciwy parametr przy uzyciu przyciskow ~ a /< ¥ . LoC 9 9 O 7 S
PAR FWD
5. Nacisnag¢ i przytrzymac “X_J przez okoto dwie sekundy do momentu az na ||LOC
wyéw[et_laczu pokaze sie warto$¢ parametru z oznaczeniem pod tg A Hz
wartoscia. PAR FWD
6. Zmieni¢ warto$¢ za pomoca przyciskow A/ ¥ . Warto$é bedzie LoC
zmieniac¢ si¢ szybciej jezeli przycisk bedzie ciagle wcisniety przez czas A H
dokonywania zmiany wartosci. PAR FWD z
7. Zapisa¢ warto$¢ parametru poprzez nacisniecie ~\_J. Loc 9 9 O 7 s
PAR FWD
O | Wprowadzi¢ dane silnika z tabliczki znamionowej silnika: Uwaga: Ustawi¢ doktadnie takie
same wartosci danych silnika
-@- ABB Motors C€ {%} jakie sa na tabliczce
znamionowej silnika.
3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [+~
| No
[Ins.cl. F IP 55
v Hz [kW [ rmin | A [cos oliain]tEss

690Y [ 50 [30 [1475 [ 325 [0.83
400D [ 50 |30 [1475 | 56 [0.83
660Y | 50 | 30 | 1470 | 34 |0.83 380V
380D |50 |30 [1470 | 59 [083 | -@— napiecie
415D [ 50 [ 30 [1475 [ 54 [o0.83 P
440D | 60 | 35 |1770 | 59 | 0.83 zasilania
Cat. no 3GAA 202 001 - ADA

6312/C3 48 6210/C3 [ 180 kg

@- IEC 34-1 .@)

* znamionowe napigcie silnika (parametr 9905) — postepowaé  ||LoC 9 9 05 s
wedtug instrukcji przedstawionych powyzej, zaczynajac od
PAR FWD

kroku 4.
* znamionowy prad silnika (parametr 9906) Loc 9 9 O 6 s
Dozwolony zakres: 0.2...2.0 - Ipy A
PAR FWD
* znamionowa czestotliwos¢ silnika (parametr 9907) Loc 9 9 O 7 s
PAR FWD

OO | Ustawi¢ maksymalng wartos¢ dla zadawania zewnetrznego Loc s
REF1 (parametr 1105). 1 1 05
PAR FWD

Uruchomienie i sterowanie poprzez We/Wyj



Nastawi¢ predkosci state (czestotliwos¢ wyjsciowa
przemiennika) 1, 2 i 3 (parametry 1202, 1203 i 1204).

Ustawi¢ minimalng wartos¢ (%) odpowiadajaca sygnatowi
minimum dla Al(1) (parametr 1301).

Ustawic¢ limit maksimum dla czestotliwosci wyjsciowej
przemiennika (parametr 2008).

Wybra¢ funkcje zatrzymania silnika (parametr 2102).

KIERUNEK OBROTOW SILNIKA

Sprawdzi¢ kierunek obrotéw silnika.

* Przekreci¢ catkowicie potencjometr w kierunku przeciwnym
do kierunku wskazoéwek zegara.

+ Jesli naped jest sterowany zdalnie (REM wys$wietlone w
lewym rogu wys$wietlacza), przetaczy¢ na sterowanie lokalne
naciskajac przycisk &).

* Nacisna¢ (&> aby uruchomic silnik.

* Przekreci¢ nieznacznie potencjometr w kierunku zgodnym
ze wskazéwkami zegara do momentu wirowania silnika.

» Sprawdzi¢ czy biezacy kierunek wirowania silnika jest
zgodny z oznaczeniami na wyswietlaczu (FWD oznacza
kierunek do przodu, a REV oznacza kierunek do tytu).

* Nacisna¢ (&> aby zatrzymac silnik.

Aby zmieni¢ kierunek wirowania silnika

» Odtaczy¢ zasilanie od napedu i odczekaé 5 minut, az
roztadujg sie kondensatory obwodu posredniego. Zmierzy¢
napiecie miernikiem miedzy kazdym z zaciskow wejsciowych
(U1, V1 and W1) a ziemig aby mie¢ pewno$¢ ze przemiennik
jest roztadowany.

» Zamieni¢ miejscami dwa z przewodow fazowych na
zaciskach wyjsciowych przemiennika lub w skrzynce
przytaczeniowe;j silnika.

» Sprawdzi¢ poprawnos¢ wykonanej pracy przez zataczenie
zasilania i powtarzajgc procedure sprawdzenia tak jak
opisano powyze;j.

39

- 1202 ¢

N
@ tytu
O

kierunek do
przodu

kierunek do
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CZASY PRZYSPIESZANIA/HAMOWANIA

O | NastawiC czas przyspieszania 1 (parametr 2202). Loc 2 202 s
PAR FWD

O | Nastawi¢ czas hamowania 1 (parametr 2203). Loc 2 2 03 s
PAR FWD

OSTATECZNE SPRAWDZENIE

O | Procedura uruchomienia jest skornczona. Sprawdzi¢ czy na
wyswietlaczu nie ma informacji o alarmach lub btedach.

Naped jest gotowy do pracy.

Uruchomienie i sterowanie poprzez We/Wyj
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Tabela ponizej zawiera informacje jak uruchomic¢ naped przy pomocy wejs¢

cyfrowych i analogowych kiedy:

+ zostato przeprowadzone uruchomienie silnika, oraz

* obowigzujg domysine (standardowe) ustawienia parametrow.

USTAWIENIA POCZATKOWE

Jesli konieczna jest zmiana kierunku obrotow, zmieni¢ nastawe
parametru 1003 na 3 (REQUEST).

Sprawdzi¢ zgodnos¢ okablowania ze schematem
poftaczen podanym dla makroaplikacji ABB Standard

Upewnic sie, ze naped jest w trybie sterowania zewnetrznego. Nacisngé
przycisk aby zmieni¢ miejsce sterowania pomiedzy sterowaniem
lokalnym a zewnetrznym.

START | KONTROLA PREDKOSCI SILNIKA

Patrz Makroaplikacja ABB
Standard na stronie 57.

W sterowaniu zewnetrznym na
panelu wyswietlany jest tekst

REM.

Uruchomi¢ przez zatgczenie wejscia cyfrowego DI1.
Oznaczenie FWD zacznie szybko migac¢, po osiggnieciu zadanego
punktu pracy przestanie migacé.

Regulowaé czestotliwos¢ wyjsciowg przemiennika (predkos¢ silnika)
poprzez zmiane napiecia lub pradu na wejsciu analogowym Al1.

ZMIANA KIERUNKU OBROTOW SILNIKA

Kierunek do tytu: Zatagczy¢ wejscie cyfrowe DI2.

Kierunek do przodu: Wytaczy¢ wejscie cyfrowe DI2.

ZATRZYMANIE SILNIKA

Wytacz wejscie cyfrowe DI1.
Silnik zatyrzmuje sie i oznaczenie FWD zaczyna migac¢ powoli.

00 -
OUTPUT FWD

- 500-
OUTPUT FWD

o 500~
OUTPUT REV
o 500~
OUTPUT FWD
00 -
OUTPUT FWD

Uruchomienie i sterowanie poprzez We/Wyj
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Panel sterowania

Co zawiera ten rozdziat

Niniejszy rozdziat zawiera opisy: przyciskow panelu sterowania oraz obszar
wyswietlacza panelu. W rozdziale tym opisano takze instrukcje pozwalajgce na
sterowanie, nadzér oraz zmiane ustawien za pomoca panelu.

Zintegrowany Panel Sterowania

Przemiennik czestotliwosci ACS150 wspotpracuje ze Zintegrowanym Panelem
Sterowania, ktory dostarcza podstawowych narzedzi dla recznego wprowadzania
wartosci parametrow.

Panel sterowania
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Opis ogodiny

W tabeli ponizej opisano fukcje poszczegodlinych przyciskdw oraz wyswietlacz
Zintegrowanego Panelu Sterowania.

Nr

Opis

Wyswietlacz LCD - jest podzielony na pie¢ obszarow:
a. Gorny lewy — Miejsce sterowania:

LOC: naped jest sterowany lokalnie, tj. z panelu sterowania
REM: naped jest sterowany zdalnie, poprzez sygnaty z We/Wyj napedu.

b. Gérny prawy — Jednostka wyswietlanej wartosci.
s: Skrécony tryb parametrow, przegladanie listy parametrow.

c. Centralny — Warto$¢ zmienna, pokazuje parametry i wartosci sygnatow oraz
pozycje menu lub list. Tu sg rowniez wyswietlane kody btedéw.

d. Dolny lewy i dolny centralny — Stan pracy panelu:
OUTPUT: Tryb “Wyjscie”
PAR:
Staty: Tryby parametrow
Migajacy: Tryb zmienionych parametrow
MENU: Gtéwne menu.
[ZXVN): Tryb btedu.

e. Dolny prawy — Oznaczenia:
FWD (do przodu) / REV (do tytu): kierunek wirowania silnika
Miga powoli: silnik jest zatrzymany
Miga szybko: silnik przyspiesza, do zadanej predkosci
Jest staty (nieruchomy): silnik pracuje z zadana predkoscia
B3 Wyswietlona warto$¢ moze by¢ zmieniona (w trybach: Parametrow i
Zadawania).

RESET/EXIT — Wyjscie do nastepnego, wyzszego poziomu menu bez zapisu
zmienionych wartosci. Kasuje btedy w trybach: Wyjscie i Btad.

MENU/ENTER — Wejscie na gtebsze poziomy menu. W trybie Parametrow
zapisuje wyswietlang wartos¢ jako nowe ustawienie.

Up (przycisk zwiekszania) — stuzy do:

* Przewijania w gore przez menu lub liste.

» Zwiekszania wartosci jesli jest wybrany jaki$ parametr.

Przytrzymanie wcisnietego przycisku powoduje szybszg zmiane wartosci.

Down (przycisk zmniejszania) — stuzy do:

* Przewijania w dét przez menu lub liste.

* Zmniejszania wartosci jesli jest wybrany jakis parametr.

Przytrzymanie wcisnietego przycisku powoduje szybszg zmiane wartosci.

LOC/REM - Stuzy do przetaczania napedu pomiedzy trybem lokalnym a
zdalnym.

DIR — Stuzy do zmiany kierunku obrotéw silnika.

STOP — Stuzy do zatrzymania napedu w trybie sterowania lokalnego.

START — Stuzy do uruchomienia napedu w trybie sterowania lokalnego.

10

Potencjometr - Stuzy do zmiany zadanej czestotliwosci.

Panel sterowania
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Zasady obstugi

Panel sterowania obstugiwany jest za pomocg menu i przyciskow. Mozna wybrac
opcje (np. tryb pracy lub parametr) poprzez uzycie przyciskow przewijania ~a~

i <y do momentu pojawienia sie zgdanej opcji na wyswietlaczu a nastepnie
wcisng¢ przycisk “X_J.

Za pomocg przycisku 7 mozna powrdéci¢ do poprzedniego poziomu bez zapisu
dokonanych zmian.

ACS150 posiada zintegrowany potencjometr, ktéry znajduje sie na przedniej sciance
przemiennika. Jest on uzywany do nastawiania zadanej czestotliwosci.

Zintegrowany Panel Sterowania posiada szes$¢ trybow: Wyjscie (Output), Zadawanie
(Reference), Skrocone Parametry (Short Parameter), Petne Parametry (Long
Parameter), Zmienione Parametry (Changed Parameters) i Btad (Fault). W tym
rozdziale opisana jest praca w pierwszych pieciu trybach. Po pojawieniu sie btedu
lub alarmu, panel automatycznie przechodzi do trybu Btad pokazujac kod btedu lub
alarmu. W trybie Wyijscie lub trybie Btad mozna skasowac btad lub alarm (patrz
rozdziat Sledzenie btedéw).

Po zataczenia zasilania, panel jest w trybie Wyjscie, gdzie mozna wystartowac,
zatrzymac, zmienic kierunek, przetaczy¢ pomiedzy sterowaniem lokalnym i zdalnym,
nadzorowaé do trzech aktualnych wartosci (jedng w danym czasie) i ustawi¢
czestotliwo$¢ zadang. Aby wykonac inne zadania, nalezy przejs¢ do Gtéwnego
menu i wybra¢ wiasciwy tryb. Rysunek ponizej przedstawia jak poruszac sie
pomiedzy trybami.

Giéwne menu

LOC

OUTPUT

v
491 -~ rEF

FWD :/ MENU FWD

Tryb Wyijscie (str. 49) { Tryb Zadawanie (str. 50)

Loc
Panel automatycznie PA r S

przechodzi do Trybu Btad. MENU FwWD

?

éTryb Skréconych Param (str. 51)

v ==

= £0007 = PAr L

FWD MENU FWD

Po skasowaniu panel LoC PA r.C h

przechodzi do poprzedniego
wyswietlania. MENU FWD

%Tryb Biad (str. 707) % Tryb Petne Parametry (str. 51)

i 3

T Tryb Zmienione Parametry (str. 51)

Panel sterowania
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Jak wykonac¢ ogolne zadania

W tabeli ponizej zostaty przedstawione ogolne zadania oraz tryb w ktérym mozna je
przeprowadzi¢. Podane zostaty réwniez numery stron, gdzie zostaty szczegétowo
opisane sposoby wykonania poszczegolnych zadan.

Zadanie Tryb Strona
Jak przetaczy¢ pomiedzy sterowaniem lokalnym a Dowolny 47
sterowaniem zdalnym

Jak uruchomi¢ i zatrzymac¢ naped Dowolny 47
Jak zmieni¢ kierunek wirowania silnika Dowolny 47
Jak ustawi¢ warto$¢ zadang czestotliwosci Dowolny 48
Jak podejrze¢ i nastawi¢ zadang czestotliwosé Zadawanie 50
Jak przeglada¢ nadzorowane sygnaty Wyijscie 49
Jak zmieni¢ wartos¢ parametru Krotkie/Petne Parametry 51
Jak wybra¢ nadzorowane sygnaty Krotkie/Petne Parametry 52
Jak podejrze¢ i edytowac zmienione parametry Zmienione Parametry 53
Jak kasowac btedy i alarmy Wyjscie, Btad 101

Panel sterowania
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Jak uruchomic, zatrzymac i przetaczyc¢ naped pomiedzy sterowaniem lokalnym a

sterowaniem zdalnym

W dowolnym trybie mozna uruchomié, zatrzymaé oraz przetgczy¢ naped pomiedzy
sterowaniem lokalnym a sterowanie zdalnym. Naped musi by¢ przetagczony na
sterowanie lokalne, aby mozna go byto uruchomi¢ lub zatrzymac.

Krok

Czynnos¢

Wyswietlacz

* Aby przetaczy¢ pomiedzy sterowaniem zdalnym (REM wyswietlone po

lewo) a sterowaniem lokalnym (LOC wyswietlone po lewo), nacisna¢ (25).

Uwaga: Przetaczenie na lokalne sterowanie moze by¢ zablokowane za
pomocg paramertu 7606 LOCAL LOCK.

Po nacisnieciu przycisku, na wyswietlaczu pojawi sie na krétko informacja
“LoC” (dla sterowania lokalnego) lub “rE” (dla sterowania zdalnego), a
nastepnie panel wroci do wyswietlania poprzedniej informacii.

Przy pierwszym zatgczeniu zasilania, naped jest sterowany zdalnie (REM)

za pomoca listwy We/Wyj napedu. Aby przetaczy¢ na sterowanie lokalne

(LOC) i sterowac¢ napedem za pomocg panelu sterowania i

zintegrowanego potencjometru nalezy nacisng¢ . W zaleznosci od tego

jak dtugo byt wcisniety przycisk uzyskamy nastepujacy wynik:

« Jezeli przycisk zostat zwolniony natychmiast po nacisnieciu (na
wyswietlaczu miga “LoC”), naped zatrzyma sie. Ustawi¢ zadawanie
wartosci w sterowaniu lokalnym za pomoca potencjometru.

« Jezeli przycisk byt wcisniety przez okoto dwie sekundy (zwolni¢ ten
przycisk gdy na wyswietlaczu komunikat “LoC” zmieni sig¢ na “LoC r”),
naped kontynuuje prace jak przed wcisnieciem przycisku, z wyjatkiem
biezacego potozenia potencjometru okreslajgcego lokalne zadawanie
(jezeli jest duza réznica pomiedzy zadawaniem zdalnym a lokalnym,
przejscie ze sterowania zdalnego na lokalne nie jest fagodne). Naped
kopiuje biezace wartosci sygnatéw sterowania zdalnego dla statusu
start/stop i uzywa ich jako poczatkowych nastaw lokalnych bieg/stop.

+ Aby zatrzyma¢ naped w sterowaniu lokalnym, wcisna¢ (@D

* Aby uruchomi¢ naped w sterowaniu lokalnym, wcisngé .

LOC

491 -

OUTPUT

LOC

LoCm

Oznaczenie FWD lub REV w
dolnym wierszu zaczyna powoli
migaé

Oznaczenie FWD lub REV w
dolnym wierszu zaczyna szybko
migac. Oznaczenie przestanie
migaé po osiagnieciu przez
naped wartosci zadanej

Jak zmieni¢ kierunek wirowania silnika

Kierunek wirowania silnika mozna zmieni¢ w dowolnym trybie.

Krok

Czynnos¢é

Wyswietlacz

Jezeli naped jest w sterowaniu zdalnym (REM wys$wietlone po lewo),
nalezy przetaczy¢ na sterowanie lokalne naciskajac przycisk . Na
wys$wietlaczu pojawi sie na krétko informacja dopowiednio “LoC” lub “rE”
przed powrotem do wyswietlania poprzedniej informacji.

LoC

491 -
OUTPUT FWD

Aby zmieni¢ kierunek wirowania z ,,do przodu” (FWD wys$wietlone na dole
wyswietlacza) na ,,wstecz” (REV wyswietlone na dole wyswietlacza), lub
na odwrot, nacisnaé przycisk @

Uwaga: Warto$¢ parametru 71003 musi by¢ “3” (REQUEST).

491~

OUTPUT
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Jak ustawi¢ zadang czestotliwos¢

Zadang czestotliwos¢ mozna ustawi¢ za pomocg zintegrowanego potencjometru w

dowolnym trybie, gdy przemiennik jest przetgczony na sterowanie lokalne jezeli
parametr 1709 LOC REF SOURCE ma domysing wartos¢ 0 (POT).

Jezeli wartosé parametru 7709 LOC REF SOURCE zostata zmieniona na
1 (KEYPAD), w takim przypadku mozna uzy¢ przyciskow .~a~ i <_v_~ dla nastaw
warto$ci zadanej lokalnie, taka operacja musi by¢ przeprowadzona w trybie

Zadawanie (patrz strona 50).

Aby podejrzeé biezgca wartos¢ trzeba przejs¢ do trybu Zadawanie.

Krok

Czynnos¢

Wyswietlacz

Jezeli naped jest w sterowaniu zdalnym (REM wyswietlone po lewo),
nalezy przetaczy¢ na sterowanie lokalne naciskajac przycisk . Przed
przetaczeniem na sterowanie lokalne na wyswietlaczu pojawi sie na krétko
informacja “LoC” .

Uwaga: W grupie 11 WYBOR ZADAWANIA, mozna dokonaé zmiany
zdalnej (zewnetrznej) wartosci zadanej w sterowaniu zdalnym (REM) np.
uzywajac zintegrowanego potencjometru lub przyciskow /AN i ¥ .

“ PAr S

MENU FWD

» Aby zwiekszy¢ zadang warto$¢ nalezy przekreci¢ potencjometr zgodnie
ze wskazéwkami zegara.

* Aby zmiejszy¢ zadang wartos¢ nalezy przekreci¢ potencjometr
przeciwnie do wskazéwek zegara.

Panel sterowania
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W trybie Wyjscie mozna:
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* nadzorowac do trzech aktualnych wartosci sygnatéw z grupy 01 PARAMETRY

EKSPLOATACYJNE jeden sygnat w danej chwili,

» uruchomic¢, zatrzymac, zmienié kierunek obrotow oraz przetgczyé¢ naped
pomiedzy sterowaniem lokalnym, a sterowaniem zdalnym oraz ustawi¢ warto$c

zadang czestotliwosci.

Mozna wejs¢ do trybu Wyjscie poprzez naciskanie przycisku =7, az do momentu
pojawienia sie na wyswietlaczu oznaczenia OUTPUT w dolne;j linii.

Na wyswietlaczu pokazywana jest wartos¢ jednego
sygnatu z grupy 01 PARAMETRY
EKSPLOATACYJNE. Jednostka wyswietlana jest po
prawo. Na stronie 52 opisana jest procedura wyboru

o 491 -

OUTPUT FWD

do trzech sygnatow, ktére moga by¢ nadzorowane w trybie Wyjscie. W ponizszej
tabeli opisano jak pokazac wartosci wybranych sygnatéw, po jednej w danym czasie.

Jak przeglgdac nadzorowane sygnaty

Krok | Czynnos¢ Wyswietlacz
1. Jezeli zostat wybrany do nadzorowania wiecej niz jeden sygnat (patrz
strona 52) mozna je przegladac¢ w trybie Wyjscie. REM 4 _1 Hz
Aby przegladaé¢ wartosci wybranych sygnatéw do gory nalezy wielokrotnie OUTPUT FWD
naciskaé przycisk ~~a™\. Aby przeglada¢ wartosci wybranych sygnatéw O 5 A
do dotu nalezy wielokrotnie naciska¢ przycisk < v . REM
OUTPUT FWD
w 107
OUTPUT FWD
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Tryb Zadawania (Reference)
W trybie Zadawania mozna:
» przegladac i nastawi¢ wartos¢ zadang czestotliwosci

» uruchomi¢, zatrzymac, zmieni¢ kierunek obrotéw oraz przetgczyé naped
pomiedzy sterowaniem lokalnym, a sterowaniem zdalnym.

Jak podejrzec i nastawic czestotliwosc

Zadang czestotliwos¢ mozna ustawi¢ za pomoca zintegrowanego potencjometru w
dowolnym trybie, gdy przemiennik jest przetaczony na sterowanie lokalne jezeli
parametr 17709 LOC REF SOURCE ma domysing wartos¢ 0 (POT). Jezeli wartosé
parametru 1709 LOC REF SOURCE zostata zmieniona na 1 (KEYPAD),
nastawianie zadanej lokalnie wartosci musi by¢ przeprowadzone w trybie
Zadawanie.

Biezace wartosci lokalnie zadawane mozna podejrzec tylko w trybie Zadawanie.

Krok | Czynnos¢ Wyswietlacz
1. Aby przejs¢ z trybu Wyjscie do menu gtdwnego nalezy wcisna¢ przycisk
“S_J w innym przypadku nalezy wielokrotnie wciskaé przycisk (=7 az do ||REM PA r
momentu pojawienia sie oznaczenia MENU na dole wyswietlacza. MENU FWD

2. Jesli naped jest sterowany zdalnie (REM wyswietlone po lewo), przetaczyé ||LOC
na sterowanie lokalne, naciskajac przycisk . Na wyswietlaczu pojawi PA r
sie przez chwile komunikat “LoC” przed przetgczeniem na sterowanie MENU FWD

lokalne.

Uwaga: W grupie 11 WYBOR ZADAWANIA, mozna dokonaé zmiany
zdalnej (zewnetrznej) wartosci zadanej w sterowaniu zdalnym (REM) np.
uzywajac zintegrowanego potencjometru lub przyciskow ~aA™N i v .

3. Jesli panel nie jest w trybie Zadawanie (“rEF” nie jest wyswietlane) LOC
naciskaé przycisk «~a™ lub <_¥_ do momentu pojawienia sie “rEF” a r E F
nastepnie nacisna¢ przycisk “S_J. Na wyswietlaczu pojawi sie biezaca MENU

warto$¢ zadana z komunikatem pod tg wartoscig liczbowa.

“ 491~

FWD

4. Jezeli parametr 1709 LOC REF SOURCE = 0 (POT, nastawa fabryczna):

» Aby zwiekszy¢ zadang warto$¢ nalezy przekreci¢ potencjometr zgodnie
ze wskazéwkami zegara.

» Aby zmniejszy¢ zadang warto$¢ nalezy przekreci¢ potencjometr

przeciwnie do kierunku wskazéwek zegara. Loc
Nowa warto$¢ (nastawa potencjometru) jest pokazana na wyswietlaczu. 5 O O Hz
FWD
Jezeli parametr 7709 LOC REF SOURCE = 1 (KEYPAD): LoC
» Aby zwiekszy¢ zadang warto$¢ nalezy nacisna¢ .~ A ™\. 5 O O Hz
» Aby zmniejszy¢ zadang warto$¢ nalezy nacisna¢ < v _~. FWD

Nowa wartos¢ jest pokazana na wyswietlaczu.

Panel sterowania
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Przemiennik posiada dwa tryby parametrow: tryb Skrécone Parametry oraz tryb
Peine Parametry. Obydwie funkcje sg bardzo podobne, z tym wyjatkiem, ze tryb
Skrécone Parametry pokazuje tylko minimalng ilos¢ parametréow, wymagang do
skonfigurowania przemiennika (patrz sekcja Sygnaty i parametry w trybie Skrécone
Parametry na steronie 64). Tryb Petne Parametry pokazuje wszystkie parametry
uzytkownika wtgczajgc w to takze parametry pokazywane w trybie Skrécone

Parametry.
W trybie Parametry mozna:

* podejrze¢ i zmieni¢ wartosci parametrow

» uruchomi¢, zatrzymac, zmienié kierunek obrotow oraz przetgczy¢ naped
pomiedzy sterowaniem lokalnym a sterowaniem zdalnym oraz zadac¢

czestotliwosc.

Jak wybrac parametr i zmienic jego warto$¢

Krok | Czynnos¢ Wyswietlacz
1. Aby przejs¢ z trybu Wyjscie do menu gtéwnego nalezy wcisngé przycisk LOC
SS_J w innym przypadku nalezy wielokrotnie wciska¢ przycisk =77 az do r E F
momentu pojawienia sie oznaczenia MENU na dole wyswietlacza. MENU FWD
2. Jesli panel nie jest w zgdanym trybie Parametry (“PAr S”/“PAr L” nie jest LoC
wys$wietlane), naciska¢ przycisk .~a™ lub <_¥_~ do momentu pojawienia PA r
sie odpowiednio “PAr S” (tryb Skrocone Parametry) lub “PAr L” (tryb Petne MENU FWD
Parametry).
“ PAr L
MENU FWD
3. Tryb Skrécone Parametry (PAr S): LocC 1 2 O 2 s
* Nacisng¢ “X_J. Na wyswietlaczu zostanie wyswietlony jeden z
parametrow trybu Skrécone Parametry. Litera s w prawym gérnym rogu PAR FWD
wskazuje, ze przegladanie parametrow odbywa sie w trybie Skrocone
Parametry.
Tryb Petne Parametry (PAr L): LocC O 1
* Nacisna¢ “Y_J. Na wyswietlaczu pokaze sig numer jednej z grup - -
parametrow w trybie Petne Parametry. PAR FWD
» Uzy¢ przyciskow ~~a™\ i \_¥_~ aby wybra¢ zadang grupe parametréw. LoC 1 2
+ Nacisnaé¢ “S_J. Na wyswietlaczu pokaze sie jeden z parametréw z - -
wybranej grupy. PAR FWD
= 1202
PAR FWD
4. Uzy¢ przyciskow A i ¥ _~ aby odszuka¢ zadany parametr. LOC 1 2 O 3
PAR FWD
5. Nacisnag i przytrzymac ~Y_J przez okoto dwie sekundy do momentu az na LoC

wyswietlaczu pokaze sie warto$¢ parametru z oznaczeniem pod tg
warto$cia, ktére wskazuje ze mozliwa jest zmiana wartosci parametru.
Uwaga: Gdy oznaczenie jest widoczne, robwnoczesne nacisniecie
przyciskdw ~A™N i ¥ _ zmienia wyswietlang wartos¢ na domysing
warto$¢ parametru.

100.,

PAR FWD
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Krok | Czynnos¢

Wyswietlacz

* Aby zapisa¢ wy$wietlong warto$¢ parametru, weisngé “S_J.
» Aby anulowa¢ nowo ustawiong warto$¢ parametru i pozostawic
wczesniejsza warto$é, nacisnac 77 .

6. Uzy¢ przyciskow ~A™N i ¥ aby wybra¢ warto$¢ parametru. Kiedy
warto$¢ parametru zostanie zmieniona, oznaczenie zacznie migac.

=120,

PAR FWD

- 1203

FWD

Jak wybrac¢ nadzorowane sygnaty

Krok | Czynnos¢

Wyswietlacz

znajduja sie na stronie 51.

0104 CURRENT i 07056 TORQUE.

nadzorowane.

Wartos¢ 0, ze zaden sygnat nie jest wyswietlany.

(3415 SIGNAL3 PARAM). Na przyktad, jesli 3401 = 0 oraz 3415 =0,

panelu pojawi sie informacja “n.A.”.

1. Przy uzyciu parametréow grupy parametrow 34 ZMIENNE PROCESU mozna
wybra¢ sygnaty ktére majg by¢ nadzorowane oraz sposoéb ich wyswietlania w
trybie Wyjscie . Szczegotowe instrukcje dotyczgce zmiany wartosci parametrow

Domyslnie mozna nadzorowacé nastepujace trzy sygnaty: 0703 OUTPUT FREQ,

Aby zmieni¢ domyslnie nadzorowane sygnaty, nalezy wybra¢ z grupy 01
PARAMETRY EKSPLOATACYJNE do trzech sygnatéw ktore maja by¢

Sygnat 1: Zmieni¢ warto$¢ parametru 3407 SIGNAL1 PARAM na indeks sygnatu
parametru w grupie 01 PARAMETRY EKSPLOATACYJNE (= numer parametru
bez poprzedzajacego go zera), np. 105 oznacza parametr 0705 TORQUE.

Powtdrzy¢ powyzsze czynnosci dla sygnatow 2 (3408 SIGNAL2 PARAM) i 3

przegladanie tych sygnatéw bedzie niemozliwe, a na wyswietlaczu pojawi sie
tylko sygnat wybrany przez parametr 3408. Jezeli wszystkie trzy parametry sg
ustawione na 0, tj. zaden z sygnatéw nie zostat wybrany do nadzorowania, na

- 103

PAR FWD

. 104

PAR SEI FWD

- 105

PAR FWD

szczegotowych informacji, patrz parametr 3404.

Sygnat 1: parametr 3404 OUTPUT1 DSP FORM
Sygnat 2: parametr 3471 OUTPUT2 DSP FORM
Sygnat 3: parametr 3478 OUTPUT3 DSP FORM.

2. Wybra¢ sposdb w jaki majg by¢ wyswietlane sygnaty. W celu uzyskania

LOC 9

PAR FWD

jezeli parametr 3404/3411/3418 jest ustawiony na 9 (DIRECT). W celu
uzyskania szczegotowych informacji, patrz parametr 3405.

Sygnat 1: parametry 3405 OUTPUT1 UNIT
Sygnat 2: parametry 3472 OUTPUT2 UNIT
Sygnat 3: parametry 3479 OUTPUT3 UNIT.

3. Wybra¢ jednostki jakie majg by¢ wyswietlane dla sygnatéw. Nie ma to wpltywu

LOC 3

PAR FWD

ustawiony na 9 (DIRECT). Szczegotoy patrz parametry 3406 i 3407.

Sygnat 1: parametry 3406 OUTPUT1 MIN oraz 3407 OUTPUT1 MAX
Sygnat 2: parametry 3413 OUTPUT2 MIN oraz 3414 OUTPUT2 MAX
Sygnat 3: parametry 3420 OUTPUT3 MIN oraz 3421 OUTPUT3 MAX.

4. Dokonac skalowania dla sygnatéw poprzez okreslenie minimum oraz maksimum
wyswietlanych wartosci. Nie ma to wptywu jezeli parametr 3404/3411/3418 jest

< 00~

PAR & FWD

- 9000~

PAR & FWD
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Tryb Zmienionych Parametréw
W trybie Zmienionych Parametréw mozna:

* przejrzec liste parametrow ktorych wartosci zostaty zmienione z nastaw
domysinych

* zmienic te parametry

» uruchomic¢, zatrzymac, zmienié kierunek obrotéw oraz przetgczyé¢ naped
pomiedzy sterowaniem lokalnym, a sterowaniem zdalnym oraz zadaé
czestotliwoscé.

Jak przejrzec i edytowac zmienione parametry

Krok | Czynnosé¢ Wyswietlacz
1. Aby przejs¢ z trybu Wyjscie do menu gtéwnego nalezy wcisng¢ przycisk
“S_J w innym przypadku nalezy wielokrotnie wciskaé przycisk (=77 azdo ||LOC r E F
momentu pojawienia sie oznaczenia MENU na dole wyswietlacza. MENU
2. Jezeli panel nie jest w trybie Zmienionych Parametrow (“PArCh” nie Loc
widoczne), nacisngg¢ przycisk .~a ™\ lub ¥~ do momentu pojawienia sie PA r
“PArCh” a nastepnie nacisna¢ “X_J. Na wy$wietlaczu pojawi sie numer MENU

pierwszego zmienionego parametru i migajgce oznaczenie PAR.

1103

3. Uzy¢ przyciskow ~a™ i ¥~ aby odszukac¢ na liscie zadany zmieniony ||LOC 1 O O 3

parametr.
PAR FWD
4. Nacisna¢ i przytrzymac “X_J przez okoto dwie sekundy do momentu az na ||LOC
wyswietlaczu pokaze sie warto$¢ parametru z oznaczeniem pod tg
wartoscia, ktore wskazuje, ze mozliwa jest zmiana wartosci parametru. PAR FWD
Uwaga: Gdy oznaczenie jest widoczne, réownoczesne nacisniecie
przyciskow ~A™N i ¥ _/ zmienia wyswietlang warto$¢ na domysing
wartos¢ parametru.
5. Uzy¢ przyciskow ~A™N i C ¥~ aby wybra¢ warto$¢ parametru. Kiedy Loc
wartos¢ parametru zostanie zmieniona, oznaczenie zacznie migac.
PAR FWD
* Aby zapisa¢ wyswietlong warto$¢ parametru, wcisngé “S_J. Loc 1 O O 3
» Aby anulowaé nowo ustawiong warto$¢ parametru i pozostawi¢
wczesniejsza wartosé, nacisnac 77 . PAR FwD
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Co zawiera ten rozdziat

W tym rozdziale opisane sg makroaplikacje. Dla kazdej makroaplikaciji
przedstawiony jest schemat przedstawiajgcy domys$ine podtgczenia sterujace
(cyfrowe i analogowe We/Wyj).

Przeglad makroaplikaciji
Makroaplikacje to zaprogramowane fabrycznie zestawy parametréow. Podczas
uruchomienia napedu, uzytkownik wybiera jedng z makroaplikaciji -
najodpowiednieszg do danego zastosowania - za pomoca parametru 9902 APPLIC

MACRO.

ACS150 posiada pie¢ standardowych makroaplikacji. W tabeli ponizej zostaty krétko
opisane makroaplikacje oraz ich przeznaczenie..

Makroaplikacja

Odpowiednie aplikacje

ABB Standard

Zwykte regulowane predkosciowo aplikacje, gdzie uzywa sie jednej, dwoch,
trzech lub Zadnej predkosci statej. Start/stop jest sterowane za pomoca jednego
wejscia cyfrowego (poziom 1/0 dla startu i stopu). Istnieje mozliwos$¢ przetaczenia
pomiedzy dwoma czasami przyspieszania i hamowania.

3-przewodowa

Zwykte regulowane predkosciowo aplikacje, gdzie uzywa sie jednej, dwoch,
trzech lub zadnej predkosci statej. Naped jest uruchamiany i zatrzymywany za
pomocg przyciskow chwilowych.

Alternatywne Regulowane predkosciowo aplikacje, gdzie uzywa sie jednej, dwdch, trzech lub
zadnej predkosci statej. Uruchomienie, zatrzymanie oraz kierunek sg sterowane
za pomocg dwoch wejsé cyfrowych (odpowiednia kombinacja stanéw wejsé
cyfrowych okreslaja odpowiednie dziatanie).

P_otgncjomentr Regulowane predkosciowo aplikacje, gdzie uzywa sie jednej lub zadnej predkosci

silnika statej. Predkos$¢ regulowana jest za pomocg dwdch wejsé cyfrowych (zwiekszanie
/ zmniejszanie / bez zmian).

Reczne / Regulowane predkosciowo aplikacje, gdzie wymagane jest przetaczanie miedzy

Automatyczne

dwoma urzgdzeniami sterujacymi. Czes$¢ przytaczy sygnatdw sterujacych jest
zarezerwowanych dla jednego urzgdzenia, pozostata czes¢ przytaczen jest
przypisana drugiemu. Pojedynczym wejsciem cyfrowym dokonywany jest wyboér
przytaczy (urzadzenia) sterujacych.

Makroaplikacje
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Krétki opis podtaczen We/Wyj dla poszczegdolnych makroaplikaciji

Ponizsza tabela zawiera krotki opis podtgczeh We/Wyj dla poszczegdlnych
makroaplikacji.

Makroaplikacja

Wejscie / -
Wyjscie ABB Standard | 3-przewod. | Alternatywne Potencjometr Reczne /
silnika Automatyczne
Al Zadawanie Zadawanie Zadawanie - Zadawanie
czestotliw. predkoéci predkoéci predkosci
(automatyczne
DI1 Stop/Start Start (impuls) |Start Stop/Start Stop/Start
(do przodu) (reczne)
DI2 Do przodu/ Stop (impuls) |Start (do tylu) |Do przodu/ Do przodu/
Do tytu Do tytu Do tytu (reczne)
DI3 Predkos¢ stata |Do przodu/ Predkos¢ stata |Zadanie Reczne /
Wejscie 1 Do tytu Wejscie 1 predkosci Automatyczne
w gore
DI4 Predkos¢ stata |Predkosc¢ stata |Predkos$¢ stata |Zadanie Do przodu/
Wejscie 2 Wejscie 1 Wejscie 2 predkosci Do tytu
w dot (automatyczne)
DI5 Wybér pary Predkos¢ stata | Wybor pary Predkos¢ stata | Stop/Start
ramp przysp./ |Wejscie 2 ramp przysp./ |Wejscie 1 (automatyczne)
hamow. hamow
RO Btad (-1) Btad (-1) Btad (-1) Btad (-1) Btad (-1)
(COM, NC, NO)

D Wybdr trybu “reczne” powoduje zadawanie predkosci poprzez zintegrowany z przemiennikiem

potencjomentr.
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Makroaplikacja ABB Standard

Makroaplikacja ta jest fabrycznie ustawiona jako aktywna. Zapewnia ona
konfiguracje We/Wyj wraz z trzema predkosciami dla ogélnego przeznaczenia.
Wartosci parametrow sg wartosciami fabrycznymi przedstawionymi w rozdziale
Sygnalty biezgce i parametry, majacym poczatek na stronie 63.

Jesli uzywane potaczenia sg inne, niz przedstawione ponizej potagczenia
zdefiniowane domysinie, patrz sekcja Przytgcze We/Wyj na stronie 32.

Domysine potaczenia We/Wyj

X1A
1 SCR Ekran kabla sygnatowego
2 |Al Zadawanie czestotliwosci: 0...20 mA
73 3 |GND [Masa obwodu wejscia analogowego
4 +24V  |Wyjscie napiecia pomocniczego: +24 VDC, max. 200 mA
5 GND Masa wyjscia napiecia pomocniczego
a 6 DCOM |Masa wejscia cyfrowego
I 7 DN Stop (0) / Start (1)
18 [DI2  |Do przodu (0) / Do tytu (1)
I P ST Wybor predkosci statej V)
190 D4 |Wybér predkosci statej "
I 11 [DI5 Wybor pary czasow przyspieszania/lhamowania 2)

X1B

12 |[COM Wyjscie przekaznikowe

13 [NC :, Bez btedu [Bad (-1)]
& 14 |NO —

) Patrz grupa parametréw 12 PREDKOSCI STALE: 0= czasy przyspieszania / hamowania zgodnie z

DI3|DI4|Wyjscie (parametr) ustawionymi warto$ciami parametréw 2202 i 2203
0 | 0 |Zadawanie przez 1= czasy przyspieszania / hamowania zgodnie z
zintegrowany potencjometr ustawionymi warto$ciami parametrow 2205 i 2206.
1 | 0 |Predkos¢ 1 (1202)
0 | 1 |Predkos¢ 2 (1203) 3) 360 stopniowe uziemienie wykonywane przy
1 | 1 |Predkosc 3 (1204) pomocy zacisku.
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Makroaplikacja 3 - przewodowa

Ta makroaplikacja jest przeznaczona do zastosowan, w ktorych naped jest sterowany przy
pomocy przyciskow chwilowych. Zapewnia ona trzy przedkosci state. Aby uaktywnic tg
makroaplikacje, nalezy ustawi¢ wartos¢ parametru 9902 na 2 (3-WIRE).

Wartosci domysine parametrow sg przedstawione w sekcji Nastawy fabryczne dla réznych
makroaplikacji na stronie 63. Je$li uzywane potgczenia sg inne niz przedstawione ponizej
pofaczenia zdefiniowane domysinie, patrz sekcja Przytgcze We/Wyj na stronie 32.

Uwaga: Jesli na wejscie Stop (DI2) nie jest podany sygnat to przyciski start i stop na panelu
sterowania sg nieaktywne.

Domysline potaczenia We/Wyj

X1A
1 SCR  |Ekran kabla sygnatowego
2 Al Zadawanie czestotliwosci: 0...20 mA
%) 3 GND |[Masa obwodu wejscia analogowego
4 +24V  |Wyjscie napiecia pomocniczego: +24 VDC, max.200 mA
5 GND [Masa wyjscia napiecia pomocniczego
= 6 DCOM [Masa wejs¢ cyfrowych
o517 [pi1 |start (impuls 1)
—elo—8 DI2 Stop (impuls 1)
e 9 DI3 Do przodu (0) / Do tytu (1)
110 |pia Wyboér predkosci statej !
111 [ois Wybér predkosci statej V)
X1B
12 |COM Wyjscie przekaznikowe
13 |NC ; Bez biedu [Biad (-1)]
& 14 |INO

) Patrz grupa parametréw 12 PREDKOSCI STALE: 2) 360 stopniowe uziemnienie wykonywane przy
DI3[DI4|Wyjscie (parametr) pomocy zacisku.

0 | 0 |Zadawanie przez
zintegrowany potencjometr

1 | 0 |Predkos¢ 1 (1202)
0 | 1 |Predkos¢ 2 (71203)
1 | 1 |Predko$¢ 3 (71204)

Makroaplikacje
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Makroaplikacja Alternatywna

Ta makroaplikacja zapewnia konfiguracje wejs¢ i wyjs¢ (1/0) przystosowang do
kolejnosci sygnatéw sterowania wejs¢ cyfrowych (DI) uzywang przy zmianach
kierunku obrotow napedu. Aby uaktywnic¢ tg makroaplikacje, nalezy ustawi¢ wartosc
parametru 9902 na 3 (ALTERNATE).

Wartosci domysine parametrow sa przedstawione w sekcji Nastawy fabryczne dla
réznych makroaplikacji na stronie 63. Jesli uzywane potaczenia sg inne, niz
przedstawione ponizej potaczenia zdefiniowane domysinie, patrz sekcja Przytacze
We/Wyj na stronie 32.

Domysine potaczenia We/Wyj

X1A
1 SCR Ekran kabla sygnatowego
2 Al Zadawanie czestotliwosci: 0...20 mA
73 3 GND Masa obwodu wejscia analogowego
4 +24V Wyijscie napiecia pomocniczego: +24 VDC, max.200 mA
5 GND Masa wyjscia napiecia pomocniczego
= 6 DCOM |[Masa wejs¢ cyfrowych

g 7 DI1 Start do przodu: Jesli DI1 = DI2, naped jest zatrzymany

R g— 8 DI2 Start do tytu

— 9 |oB Wybor predkosci statej )

— {10 |pi Wybor predkosci statej ')

] 11 |DI5 Wybor pary czasow przyspieszania/lhamowania 2)
X1B
12 |COM Wyjscie przekaznikowe
13 |NC :: Bez btedu [Btad (-1)]

02 14 [NO |

) Patrz grupa parametréw 12 PREDKOSCI STALE: o= czasy przyspieszania / hamowania zgodnie z

DI3|DI4|Wyjscie (parametr) ustawionymi wartosciami parametrow 2202 i 2203
0 | 0 |Zadawanie przez 1= czasy przyspieszania / hamowania zgodnie z
Zintegrowany potencjometr ustawionymi wartosciami parametrow 2205 i 2206.
1| 0 |Predkosc 1(1202)
0 | 1 |Predkos¢ 2 (7203) 3) 360 stopniowe uziemienie wykonywane przy
1 | 1 |Predkos$c¢ 3 (71204) pomocy zacisku.
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Makroaplikacja Potencjometr silnika

Ta makroaplikacja zapewnia optacalny ekonomicznie interfejs dla PLC, pozwalajacy na
zmiane predkosci z wykorzystaniem wytgcznie sygnatow cyfrowych. Aby uaktywnic tg
makroaplikacje, nalezy ustawi¢ wartos¢ parametru 9902 na 4 (MOTOR POT)

Wartosci domysine parametrow sg przedstawione w sekcji Nastawy fabryczne dla réznych
makroaplikacji na stronie 63. Jesli uzywane potaczenia sg inne niz przedstawione ponizej
potaczenia zdefiniowane domysinie, patrz sekcja Przytgcze We/Wyj na stronie 32.

Domysine potaczenia We/Wyj

X1A
1 SCR Ekran kabla sygnatowego
2 Al Nie uzywane w konfiguracji domysinej: 0...20 mA
3 GND Masa obwodu wejscia analogowego
4 +24V Wyijscie napiecia pomocniczego: +24 VDC, max.200 mA
5 GND Masa wyjscia napiecia pomocniczego
. 6 DCOM |[Masa wejs¢ cyfrowych
I 7 DI1 Stop (0) / Start (1)
I 8 DI2 Do przodu(0) / Do tytu (1)
g 9 DI3 Zwiekszenie predkosci !
110 |DI4 |Zmniejszenie predkosci )
I 11 |DI5 Predkos¢ stata : parametr 1202
X1B
12 |COM Wyjscie przekaznikowe
13 [NC :, Bez bledu [Biad (-1)]
X 14 |NO —
1) Jezeli oba wejscia cyfrowe DI3 i DI4 sg Przy zatrzymaniu napedu lub zaniku zasilania
aktywne lub nieaktywne zadawanie predkosci istniejace zadawanie predkosci jest zapisywane
jest niezmienione. W pamigcl.
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Makroaplikacja Reczne / Automatyczne

Makroaplikacja ta moze by¢ uzyta w przypadku gdy zachodzi konieczno$é
przetgczania pomiedzy dwoma zewnetrznymi urzgdzeniami sterujgcymi. Aby
uaktywni¢ tg makroaplikacje, nalezy ustawi¢ wartos¢ parametru 9902 na 5 (HAND/
AUTO).

Wartosci domysine parametrow sg przedstawione w sekcji Nastawy fabryczne dla
réznych makroaplikacji na stronie 63. Jesli uzywane potaczenia sg inne, niz
przedstawione ponizej potaczenia zdefiniowane domysinie, patrz sekcja Przyfacze
We/Wyj na stronie 32.

Uwaga: Parametr 2708 START INHIBIT musi pozosta¢ taki, jakie byto jego
ustawienie fabryczne tzn. 0 (OFF).

Domysine potaczenia We/Wyj

X1A
1 SCR Ekran kabla sygnatowego
l—gté: 2 A Zadawanie czestotliwosci(Auto): 4...20 mA ")
) 3 GND Masa obwodu wejscia analogowego
4 +24V Wyjscie napiecia pomocniczego: +24 VDC, max. 200 mA
5 GND Masa wyjscia napiecia pomocniczego
= 6 DCOM |[Masa wejs¢ cyfrowych
17 |on Stop (0) / Start (1) (Reczne)
I 8 DI2 Do przodu (0) / Do tytu (1) (Reczne)
g 9 DI3 Reczne (0) / Automatyczne (1) wybor sterowania
g 10 |DI4 Do przodu (0) / Do tytu (1) (Automatyczne)
L 11 |DI5 Stop (0) / Start (1) (Automatyczne)
X1B
12 |COM Wyjscie przekaznikowe
13 |NC :, Bez btedu [Blad (-1)]
& 14 |NO —
D Wybor trybu “reczne” powoduje zadawanie 2) 360 stopniowe uzmienie wykonywane przy
predkosci poprzez zintegrowany pomocy zacisku.

z przemiennikiem potencjomentr.
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Co zawiera ten rozdziat

W niniejszym rozdziale opisano sygnaty biezace i parametry uzyte w trybach Petnym
i Skréconym parametréw. W celu znalezienia informacji na temat zmiany trybu
parametrow: patrz sekcja Tryb Parametry (Parameter) na stronie 51.

Okreslenia i skroty

Okreslenie Definicja

Sygnat biezacy Sygnat zmierzony lub wyliczony przez przemiennik. Moze by¢ monitorowany
przez uzytkownika. Nie sg mozliwe nastawienia uzytkownika. Grupy 01...04
obejmujg sygnaty biezace.

Def Ustawienie fabryczne parametru

Parametr Regulowane przez uzytkownika instrukcje dziatania napedu. Grupy 10...99
obejmujg parametry.

Nastawy fabryczne dla réznych makroaplikaciji

Gdy zmieniona zostaje makroaplikacja (9902 APPLIC MACRO), oprogramowanie
uaktualnia wartosci parametréw do ich wartosci domysinych. Ponizsza tabela
zawiera warto$ci nastaw fabrycznych parametréw dla réznych makroaplikacji.
Wartosci domysine pozostatych parametrow sg state dla wszystkich makroaplikac;ji.
( patrz sekcja Sygnaty i parametry w trybie Petne parametry na stronie 67).

Indeks |Nazwa/Wybér STANDARD ABB 3-PRZEWO- |ALTERNATYWNE [POT ELEKTRON |RECZ/AUTOM
DOWA

1001 EXT1 COMMANDS |2 =DI1,2 4 =DI1P2P,3 |9 =DI1F,2R 2=DI1,2 2=DI1,2

1002 EXT2 COMMANDS |0 = NOT SEL 0=NOT SEL |0=NOT SEL 0 =NOT SEL 21=DI54

1102 EXT1/EXT2 SEL 0 = EXT1 0 =EXT1 0 =EXT1 0 = EXT1 3=DI3

1103 REF1 SELECT 1=AN"1 1=AN1 1=AN"1 12 =DI3U,4D (NC) |1 = Al1

1106 REF2 SELECT 2=POT 2=POT 2=POT 1=AN1 2=POT

1201 CONST SPEED SEL|9 =DI3,4 10 =DI4,5 9=DI3,4 5=DI5 0 =NOT SEL

1301 MINIMUM Al1 0% 0% 0% 0% 20%

2201 ACC/DEC 1/2 SEL |5=DI5 0=NOT SEL |5=DI5 0 =NOT SEL 0 =NOT SEL

9902 |APPLIC MACRO 1=ABB STANDARD |2=3-WIRE |3 =ALTERNATE |4=MOTORPOT |5=HAND/AUTO
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64

Sygnaly i parametry w trybie Skrocone Parametry

Parametry i sygnaty w trybie Skrécone Parametry sg wyswietlane na panelu w
nastepujacej kolejnosci.

Nr. Nazwa/Wyboér Opis
99 DANE WEJSCIOWE Makroaplikacja.Dane uruchomieniowe silnika. Def
9902 APPLIC MACRO Wybér makroaplikacji lub aktywacja wartosci parametréw FlashDrop. Patrz | 1 =
rozdziat Makroaplikacje. STANDARD
ABB
1 = ABB STANDARD Standardowa makroaplikacja dla aplikacji statopredkosciowych.
2 = 3-WIRE Makroaplik. 3-przewodowa dla aplikacji statopredkosciowych.
3 = ALTERNATE Makroaplik. Alternatywna dla zastosowan do uruchomien do przodu i wstecz
4 = MOTOR POT Makroaplik. Potencjometr silnika dla zastosowan sterowania predkosciag,
sygnatem cyfrowym.
5 = HAND/AUTO Makroaplikacja Reczne/Automatyczne jest uzywna gdy dwa sterujace
urzgdzenia sg podtgczone do przemiennika:
- Urzadzenie 1 komunikuje sie poprzez interfejs zdefiniowany przez
zewnetrzne miejsce sterowania EXT1.
- Urzadzenie 2 komunikuje sie poprzez interfejs zdefiniowany przez
zewnetrzne miejsce sterowania EXT2.
EXT1 lub EXT 2 jest aktywne w danym czasie. Przetgczanie pomiedzy
EXT1/2 poprzez wejscie cyfrowe.
31 =0EM SET LOAD | Wartosci parametréw FlashDrop sg zdefiniowane w pliku FlashDrop.
FlashDrop jest urzadzeniem opcjonalnym. FlashDrop pozwala na szybkie
dostosowanie listy parametréw, np. wybrane parametry moga zosta¢ ukryte.
Po dalsze informacje, zobacz FlashDrop User’s Manual [3AFE68591074
(English)].
9905 MOTOR NOM VOLT | Definiuje znamionowe napiecie silnika. Musi by¢ réwna wartosci napieciaz | 200
tabliczki znamionowe;j silnika. Przemiennik nie moze zasila¢ silnika (US: 230)
napieciem wiekszym niz napiecie zasilania przemiennika. 400
Napiecie wyjsciowe (US: 460)
9905 — —
|
| Czestotliwosé wyjsciowa
907 *
OSTRZEZENIE!
Nigdy nie podtaczaé silnika do przemienika podtaczonego do lini zasilajacej o
napieciu wyzszym niz znamionowe napiecie silnika.
100...300 V (jednostki | Napiecie.
200V/US:230V) Uwaga: Obcigzenie izolacji silnika zawsze zalezy od napiecia zasilania
230...690 V (jednostki | przemiennika. Stosuje sie to rowniez do przypadkéw gdzie napiecie
400V /US: 460V ) znamionowe silnika jest nizsze niz napiecie znamionowe i zasilanie
przemiennika.
9906 MOTOR NOM CURR | Definiuje znamionowy prad silnika. Musi by¢ rowny wartosci pradu z tabliczki | /oy
znamionowe;j silnika.
0.2...2.0 - Iry Prad
9907 MOTOR NOM FREQ | Definiuje znamionowg czestotliwos¢ silnika tj. czestotliwos¢ przy ktorej Eur: 50 /
napiecie wyjsciowe roéwna sie znamionowemu napieciu silnika: US: 60

Punkt ostabienia pola = Znam. czestotl. * Napiecie zasil./Znam. nap. silnika

10.0...500.0 Hz

Czestotliwosc
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04 HISTORIA BLEDOW

Historia bteddéw (tylko do odczytu)

0401 LAST FAULT

Kod dla ostatniego btedu. Patrz rozdziat Sledzenie btedéw odnosnie koddw.
0 = historia btedéw zostata wyczyszczona (na panelu wyswietlane jest = NO
RECORD).

11 WYBOR ZADAWANIA

Maksimum zadawania

1105 REF1 MAX Definiuje maksymalng wartos¢ dla zadawania zewnetrznego REF1. Eur: 50 /
Odpowiada maksymalnej wartosci sygnatu mA/(V) wejscia analogowego Al1.| US: 60
4 REF (Hz/rpm)
1105
(MAX) |
|
|
|
|
|
0 : » Sygnat Al1(9
1301 100% vgnat Al1(%)
(20 mA/10V)
0.0...500.0 Hz Warto$¢ maksymalna
12 PREDKOSCl STALE Predkosci state. Uaktywnienie predkosci statych uniewaznia zewnetrzne
zadawanie predkosci. Nastawy predkosci statych sg ignorowane gdy naped
jest w trybie sterowania lokalnego.
Domyslnie wyboru predkosci statych dokonuje sie poprzez cyfrowe wejscia
DI3 i Dl4. 1 = DI aktywny, 0 = DI nieaktywny.
DI3 | DI4 |[Cynnosé
0 0 |Brak predkosci statych
1 0 |Predkos¢ definiowana przez parametr 1202 CONST SPEED 1
0 1 |Predkosc¢ definiowana przez parametr 1203 CONST SPEED 2
1 1 |Predkos¢ definiowana przez parametr 1204 CONST SPEED 3
1202 CONST SPEED 1 Definiuje 1. predkos¢ statg (t.j. czestotliwos¢ wyjsciowg napedu). Eur:5/US: 6
0.0...500.0 Hz Czestotliwos¢ wyjsciowa
1203 CONST SPEED 2 Definiuje 2. predko$c¢ statg (t.j. czestotliwosé wyjsciowg napedu). Eur: 10/
us: 12
0.0...500.0 Hz Czestotliwos¢ wyjsciowa
1204 CONST SPEED 3 Definiuje 3. predkos$¢ statg (t.j. czestotliwosé wyjsciowa napedu). Eur: 15/
Us: 18
0.0...500.0 Hz Czestotliwos¢ wyjsciowa
13 WEJSCIA Miminium sygnatu wej$cia analogowego
ANALOGOWE
1301 MINIMUM A1 Definiuje warto$¢ minimalng w %, ktéra odpowiada minimalnej wartosci 0

wejscia sygnatu analogowego Al1 w mA/(V).
0...20 mA = 0...100%
4..20 mA £ 20...100%

Jezeli Al1 zostato wybrane jako zrédto zadawania zewnetrznego REF1,
wartos¢ ta odpowiada minimalnej wartosci zadawania, t.j. 0 Hz. Patrz wartos¢
parametu 1105 REF1 MAX.

0...100.0%

Wartos$¢ zdefiniowana jako pewien procent petnego zakresu sygnatu
analogowego. Przyktad: Jezeli wartoscig minimalng dla wejscia analogowego
jest 4 mA, wartoscig procentowa dla zakresu 0...20 mA jest:

(4 mA /20 mA) - 100% = 20%
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20 LIMITY Maksymalna czestotliwosc.
2008 MAXIMUM FREQ Definiuje maksymalng, dopuszczalng czestotliwos$¢ wyjsciowg napedu. Eur: 50 /
Czestotliwosc UsS: 60
2008
0
-(2008)
0.0...500.0 Hz Maksymalna czestotliwos¢
21 START/STOP Tryb zatrzymania silnika
2102 STOP FUNCTION Wybér funkcji zatrzymania silnika. 1=COAST
1=COAST Zatrzymanie poprzez odciecie zasilania silnika. Silnik zatrzymuje sie wybiegiem.
2 = RAMP Zatrzymanie poprzez uzycie rampy hamowania. Patrz opis grupy parametréw 22
RAMPY PRZYSP/HAMOW.
22 RAMPY PRZYSP/ Czasy przyspieszania i hamowania
HAMOW
2202 ACCELER TIME 1 Definiuje czas przyspieszania 1 np. czas wymagany dla zmiany predkosci od | 5
zera do predkosci zdefiniowanej za pomocg parametru 2008 MAXIMUM
FREQ.
- Jezeli warto$¢ zadana predkosci narasta szybciej niz ustawiony czas
przyspieszania, predkos¢ silnika bedzie sie zmieniata zgodnie z rampg
czasowa.
- Jezeli warto$¢ zadana predkosci narasta wolniej niz ustawiony czas
przyspieszania, predkos¢ silnika bedzie sie zmieniata zgodnie ze zmiang
sygnatu zadajacego.
- Jezeli ustawiony czas przyspieszania jest zbyt krotki, naped automatycznie
wydtuzy czas przyspieszania, aby nie przekroczyc limitéw pracy napedu.
0.0...1800.0 s Czas
2203 DECELER TIME 1 Definiuje czas hamowania 1 np. czas wymagany dla zmiany predkosci od 5

predkosci zdefiniowanej za pomocg parametru 2008 MAXIMUM FREQ do
zera.

- Jezeli warto$¢ zadana predkosci maleje wolniej niz ustawiony czas
hamowania , predkos$c silnika bedzie sie zmieniata zgodnie ze zmiang
sygnatu zadajacego.

- Jezeli warto$¢ zadana predkosci maleje szybciej niz ustawiony czas
hamowania, predkos$c silnika bedzie sie zmieniata zgodnie z rampg czasowa.
- Jezeli ustawiony czas hamowania jest zbyt krétki, naped automatycznie
wydtuzy czas hamowania, aby nie przekroczy¢ limitéw pracy napedu.
Jezeli wymagany jest krétki czas hamowania dla aplikacji o duzej inercji,
przemiennik powinien by¢ wyposazony w rezystor hamowania.

0.0...1800.0 s

Czas
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Sygnaly i parametry w trybie Petne parametry

Ponizsza tabela zawiera kompletna liste parametrow i sygnatéw uzywanych w trybie Petne Parametry.

Nr Nazwa / Wartos¢

Opis

01 PARAMETRY

Podstawowe sygnaty dla monitorowania napedu (tylko do odczytu). Aktualny nadzér nad sygnatami,
patrz grupa parametréw 32 NADZOR.

EKSPLOATACYJNE
Wyswietlenie na panelu sterowania wybranego sygnatu biezacego, patrz grupa parametrow 34
ZMIENNE PROCESU.

0102 SPEED Wyliczona predkos¢ silnika w obrotach na minutg (rpm).

0103 OUTPUT FREQ

Wyliczona czestotliwos$¢ wyjsciowa przemiennika w Hz. (Przy ustawieniu fabrycznym wyswietlana na panelu
sterowania w Trybie “Wyjscie”).

0104 CURRENT

Pomierzony prad silnika w A.

0105 TORQUE

Wyliczony moment silnika w procentach znamionowego momentu silnika.

0106 POWER

Pomierzona moc silnika w kW.

0107 DC BUS VOLTAGE

Pomierzone napiecie szyny DC podawane w VDC.

0109 OUTPUT VOLTAGE

Wyliczone napigcie silnika podawane w VAC.

0110 DRIVE TEMP

Pomierzona temperatura modutu IGBT podawana w °C

0111 EXTERNAL REF 1

Warto$¢ zadawania zewnetrznego REF1 w Hz

0112 EXTERNAL REF 2

Warto$¢ zadawania zewnetrznego REF2 w procentach. 100% odpowiada maksymalnej predkosci silnika.

0113 CTRL LOCATION

Aktywne miejsce sterowania. (0) LOCAL; (1) EXT1; (2) EXT2.

0114 RUN TIME (R)

Parametr ten pokazuje catkowity czas pracy przemiennika w godzinach. Licznik ten moze by¢ wyzerowany
przez jednoczesne wciéniecie przyciskow DO GORY i DO DOt.U panelu sterowania w trybie ustawiania
parametrow.

0115 KWH COUNTER

Licznik kilowatogodzin (kWh) pracy przemiennika. Licznik ten moze byé wyzerowany przez jednoczesne

(R) weisniecie przyciskow DO GORY i DO DOLU panelu sterowania w trybie ustawiania parametréw.
0120 AN Warto$¢ wzgledna w procentach dla wejscia analogowego 1 (Al1).
0121 POT Warto$¢ nastawu potencjometru w procentach

0137 PROCESS VAR 1

Zmienna procesowa 1 zdefiniowana przez parametry grupy 34 ZMIENNE PROCESU

0138 PROCESS VAR 2

Zmienna procesowa 2 zdefiniowana przez parametry grupy 34 ZMIENNE PROCESU

0139 PROCESS VAR 3

Zmienna procesowa 3 zdefiniowana przez parametry grupy 34 ZMIENNE PROCESU

0140 RUN TIME

taczny (zakumulowany) czas biegu przemiennika w tysigcach godzin pracy (kh). Licznik dziata podczas biegu
przemiennika. Licznik ten nie moze zosta¢ wyzerowany.

0141  MWH COUNTER

Licznik MWh. Licznik ten nie moze zosta¢ wyzerowany.

0142 REVOLUTION
CNTR

Licznik zakumulowanych obrotéw silnika w milionach obrotow (Mrev). Licznik moze zosta¢ wyzerowany
przez jednoczesne wcisniecie przyciskdbw GORA i DOL w trybie ustawiania parametrow.

0143 DRIVE ON TIME HI

taczny (zakumulowany) czas zasilania przemiennika w dniach. Licznik ten nie moze zosta¢ wyzerowany.

0144 DRIVE ON TIME

LO

taczny (zakumulowany) czas zasilania przemiennika w 2-sekundowych impulsach (30 impulséw = 60
sekund). Licznik ten nie moze zosta¢ wyzerowany.

0160 DI 1-5 STATUS

Stan wejs¢ cyfrowych. Przyktad: 10000 = DI1 jest aktywowane, DI2...DI5 sg nieaktywowane.

0161 PULSE INPUT
FREQ

Wartos¢ czestotliwosci wejsciowej podawana w Hz.

0162 RO STATUS

Stan wyjscia przekaznikowego. 1 = RO wzbudzone, 0 = RO odwzbudzone.

04 HISTORIA BLEDOW

Historia btedéw (tylko do odczytu)

0401 LAST FAULT

Kod magistrali dla ostatniego btedu. Patrz rozdziat Sledzenie btedéw odno$nie kodéw.
0 = Historia btedéw zostata wyszczyszczona (na panelu wyswietlane jest = NO RECORD).

0402 FAULT TIME 1

Dzien, w ktorym wystapit ostatni zarejestrowany btad.
Format: Liczba dni jaka uptyneta od podania zasilania do przemiennika.

Sygnaty biezgce i parametry
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0403 FAULT TIME 2 Czas, w ktorym wystapit ostatni zarejestrowany btad.
Format: Czas jaki uptynat od podania zasilania w 2 - sekundowych impulsach ( minus liczba dni
wskazywana przez sygnat 0402 FAULT TIME 1). 30 impulséw = 60 sekund.
Przyktad : warto$¢ 514 oznacza 17 minut i 8 sekund (=514 / 30)
0404 SPEED AT FLT Predkos¢ silnika w obr./min. (rpm) w momencie, gdy nastgpit ostatni zarejestrowany btad.
0405 FREQAT FLT Czestotliwos¢é w Hz w chwili, gdy nastapit ostatni zarejestrowany btad.
0406 VOLTAGE AT FLT | Napiecie szyny DC w V DC w momencie, gdy nastgpit ostatni zarejestrowany btad.
0407 CURRENT AT FLT | Prad silnika w A w momencie, gdy nastapit ostatni zarejestrowany btad.
0408 TORQUE AT FLT Moment silnika w % znamionowego momentu silnika w chwili, gdy nastapit ostatni zarejestrowany
btad.
0409 STATUS AT FLT Status napedu (stowo kodowe w formacie heksagonalnym) w momencie, gdy nastapit ostatni
zarejestrowany btad.
0412 PREVIOUS FAULT | Kod przedostatniego zarejestrowanego btedu. Patrz rozdziat Sledzenie biedéw odno$nie kodow.
1
0413 PREVIOUS FAULT | Kod trzeciego od konca zarejestrowanego btedu. Patrz rozdziat Sledzenie bfedéw odnosnie kodéw.
2
0414 DI 1-5 AT FLT Stan (binarny) wejscia cyfrowego DI1...5 w chwili, gdy nastapit ostatni zarejestrowany btad. Przykiad:

wartos¢ 10000 = DI1 jest wigczony, DI2...DI5 sg wylaczone.

Sygnaty biezgce i parametry
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10 START/STOP/KIERUNEK | Grupa ta definiuje zewnetrzne zrédta sterowania dla komend start, stop i Def
kierunek obrotow.

1001 EXT1 COMMANDS Definiuje potaczenia oraz zrodto komend start, stop i kierunek obrotéw dla zewnetrznego | 2 = DI1,2
miejsca sterowania 1 (EXT1).

0 =NOT SEL Brak zrodfa polecen start, stop oraz kierunek.

1=DI Komendy start i stop podawane poprzez wejscie cyfrowe DI1. 0 = “stop”, 1 = “start”.
Kierunek jest wybierany przy pomocy parametru 1003 DIRECTION (ustawienie
REQUEST = FORWARD).

2=DI1,2 Komendy start i stop podawane poprzez wejscie cyfrowe DI1. 0 = “stop”, 1 = “start”.
Kierunek wybierany przy pomocy wejscia cyfrowego DI2. 0 = “do przodu”, 1 = “do tytu”.
Aby umozliwi¢ sterowanie kierunkiem obrotow, parametr 1003 DIRECTION musi by¢
ustawiony na REQUEST.

3 =DI1P2P Polecenie startu realizowane przyciskiem impulsowym przez wejscie cyfrowe DI1. 0 -> 1:
“Start”. (W celu wystartowania napedu, wejscie cyfrowe DI2 musi by¢ zasilone przed
podaniem impulsu na DI1.)

Polecenie stopu realizowane przyciskiem impulsowym przez wejscie cyfrowe DI2. 1 -> 0:
“Stop”. Kierunek jest wybierany przy pomocy parametru1003 DIRECTION (ustawienie
REQUEST = FORWARD).

4 =DI1P,2P,3 Polecenie startu realizowane przyciskiem impulsowym przez wejscie cyfrowe DI1. 0 -> 1:
“Start”. (Polecenie startu “do przodu” realizowane przyciskiem impulsowym przez wej$cie
cyfrowe DI2 musi by¢ zasilone przed podaniem impulsu na DI1.)

Polecenie stopu realizowane przyciskiem impulsowym przez wejscie cyfrowe DI2. 1 -> 0:
“Stop”. Kierunek wybierany przy pomocy wejscia cyfrowego DI3. 0 = “do przodu”, 1 = “do tylu”.
Aby umozliwié sterowanie kierunkiem obrotéw, parametr 1003 DIRECTION musi byé
ustawiony na REQUEST.

5=DI1P,2P,3P Polecenie startu “do przodu” realizowane przyciskiem impulsowym przez wejscie cyfrowe
DI1. 0 -> 1: “Start do przodu”. Polecenie startu “do tytu” realizowane przyciskiem
impulsowym przez wejscie cyfrowe DI2. 0 -> 1: “Start do tytu”. (Polecenie” start do
przodu” realizowane przyciskiem impulsowym przez wejscie cyfrowe DI3 musi by¢
zasilone przed podaniem impulsu na wejscie DI1/DI2).)

Polecenie “stop” realizowane przyciskiem impulsowym przez wejscie cyfrowe DI3. 1 -> 0:
“Stop”. Aby umozliwi¢ sterowanie kierunkiem obrotow, parametr 1003 DIRECTION
musi by¢ ustawiony na REQUEST.

8 = KEYPAD Komendy start, stop i kierunek podawane poprzez panel sterowania przy aktywnym
miejscu sterowania EXT1. Aby umozliwi¢ sterowanie kierunkiem obrotow, parametr 1003
DIRECTION musi by¢ ustawiony na REQUEST.

9 =DI1F,2R Komendy start, stop i kierunek podawane przez wejscia cyfrowe DI1 i DI2.

DI DI2 |Dziatanie
0 0 |[Stop
1 0 |[Start do przodu
0 1 |Start do tylu
1 1 |Stop
Parametr 1003 DIRECTION musi by¢ ustawiony na REQUEST.

20 =DI5 Komendy start i stop podawane poprzez wejscie cyfrowe DI5. 0 = “stop”, 1 = “start”.
Kierunek jest wybierany przy pomocy parametru 1003 DIRECTION (ustawienie
REQUEST = FORWARD).

21=DI54 Komendy start i stop podawane poprzez wejécie cyfrowe DI5. 0 = “stop”, 1 = “start”.
Kierunek wybierany przy pomocy wejscia cyfrowego DI4. 0 = "do przodu", 1 = "do tytu".
Aby umozliwi¢ sterowanie kierunkiem obrotéw, parametr 1003 DIR musi by¢ ustawiony
na REQUEST.

1002 EXT2 COMMANDS Definiuje potaczenia oraz zrodto komend start, stop i kierunek obrotdéw dla zewnetrznego | 0 = NOT SEL
miejsca sterowania 2 (EXT2).
Patrz opis parametru 1001 EXT1 COMMANDS.

1003 DIRECTION Parametr ten umozliwia sterowanie kierunkiem obrotéw silnika lub stuzy do wyboru 3 =REQUEST

kierunku obrotow.
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1 =FORWARD Wybor kierunku "do przodu"
2 = REVERSE Wybor kierunku "do tytu"
3 =REQUEST Zezwolenie na sterowanie kierunkiem obrotow silnika.

1010  JOGGING SEL

Definiuje sygnat aktywujacy funkcje impulsowania. Funkcja impulsowania (JOG) jest
typowo uzywana do sterowania przy cyklicznych ruchach maszyny. Jeden przycisk
steruje praca napedu w ciggu catego cyklu: Gdy jest w pozycji ZAL naped startuje,
przyspieszajac do zadanej predkosci z zadang rampa. Gdy jest w pozycji WYL, naped
zwalnia do zera po zadanej rampie.

Rysunek i tabela ponizej opisujag prace napedu. Przedstawiajg rowniez jak przestawia sie
na normalng prace ( = JOG nieaktywny) gdy podana jest komenda startu napedu.
Komenda JOG = stan wejécia impulsowania, Komenda START = stan komendy start
napedu.

Predkos$c¢

Faza [KomendalKomenda| Opis
JOG START

1-2 1 0 Naped przyspiesza do predkosci impulsowania wg rampy
przyspieszania funkcji JOG.

2-3 1 0 Naped pracuje z predkoscig impulsowania.

3-4 0 0 Naped zwalnia do zera wg rampy hamowania JOG.

4-5 0 0 Naped zatrzymany.

5-6 1 0 Naped przyspiesza do predkosci impulsowania wg rampy
przyspieszania funkcji JOG.

6-7 1 0 Naped pracuje z predkoscig impulsowania.

7-8 X 1 Normalna praca jest nadrzedna w stosunku do
impulsowania. Naped przyspiesza do zadanej predkosci
wg aktywnej rampy przyspieszenia.

8-9 X 1 Normalna praca jest nadrzedna w stosunku do
impulsowania. Naped pracuje zgodnie z zadawang
predkoscia.

9-10 0 0 Naped zwalnia do zera wg aktywnej rampy hamowania.

10- 0 0 Naped zatrzymany.

x = stan moze by¢ 1 lub 0.

Uwaga: Impulsowanie nie jest Zrédtem sterowania gdy podana jest komenda
startu napedu,.

Uwaga: Predkos¢ impulsowania jest nadrzedna do predkosci statych. (12
PREDKOSCI STALE).

Uwaga: Ksztalt rampy czasowej (2207 RAMP SHAPE 2) jest ustawiany na zero
podczas impulsowania (tj. liniowa rampa)

Predkos¢ w funkcji JOG ustala parametr 1208 CONST SPEED 7, rampy
przyspieszania i hamowania definiujg parametry 2205 ACCELER TIME 2 oraz
2206 DECERLER TIME 2. Zobacz réwniez parametr 2112 ZERO SPEED
DELAY.

0 =NOT SEL

1=DH1 Przydziela wejscie cyfrowe DI1 dla sterowania funkcja impulsowania. 0 = impulsowanie
nieaktywne, 1 = impulsowanie aktywne.

2 =DI2 Patrz wybor dla DI1.

3=DI3 Patrz wybér dla DI1.

4=Dl4 Patrz wybor dla DI1.

5=DI5 Patrz wybér dla DI1.

0=NOT SEL Nie wybrano.

Sygnaty biezgce i parametry
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-1 =DI1(INV) Przydziela wejscie cyfrowe DI1 dla sterowania funkcjg impulsowania w trybie
odwréconym. 1 = impulsowanie nieaktywne, 0 = impulsowanie aktywne.
-2 = DI2(INV) Patrz wybor dla DI1(INV).
-3 = DI3(INV) Patrz wybér dla DI1(INV).
-4 = DI4(INV) Patrz wybor dla DI1(INV).
-5 = DI5(INV) Patrz wybér dla DI1(INV).

11 WYBOR ZADAWANIA Parametry tej grupy definiujg typ zadawania z panelu, wybdr lokalizacji zewnetrznego
miejsca sterowania oraz zrédta zadawania i ograniczenia.

Poza standardowym sygnatem z wbudowanego potencjometru, wejscia analogowego lub
z panelu sterowania, naped dodatkowo moze przyjmowac réznorodne sygnaty zadajace:
- Wartos¢ zadana moze by¢ podana przez dwa wejscia cyfrowe: Jedno wejscie zwigksza
predkos¢, drugie zmniejsza.

- Naped moze utworzy¢ sygnat zadajgcy z wykorzystaniem sygnatu analogowego

i sygnatu z wbudowanego potencjometru uzywajac funkcji matematycznych: dodawanie

i odejmowanie.

- Warto$¢ zadana moze by¢ podana przez wejscie czestotliwosciowe.

Mozliwe jest skalowanie zewnetrznego zadawnia w taki sposob, ze minimalna

i maksymalna wartos¢ odpowiada predkosci innej niz minimalny i maksymalny limit

predkosci.
1101 KEYPAD REF SEL Stuzy do wyboru typu zadawania w trybie sterowania lokalnego. 1 = REF1
1=REF1(Hz) Zadawanie czestotliwos$ci
2 =REF2(%) Zadawanie w %
1102 EXT1/EXT2 SEL Definiuje zrodto, z ktérego przemiennik odczytuje sygnat stuzacy do wyboru 0 = EXT1
pomiedzy dwoma miejscami sterowania zewnetrznego, EXT1 lub EXT2.
0=EXT1 Aktywne jest miejsce sterowania EXT1. Parametry 1001 EXT1 COMMANDS

(komendy zewnetrzne) i 1103 REF1 SELECT (wybdr zadawania) definiujg
zrodio sygnatu sterowania.

1=DN Przydziela wejscie cyfrowe DI1 dla wyboru miejsca sterowania zewnetrznego.
0=EXT1, 1= EXT2.

2=DI2 Patrz wybdr dla DI1.

3=DI3 Patrz wybdr dla DI1.

4 =Dl4 Patrz wybor dla DI1.

5=DI5 Patrz wybdr dla DI1.

7 =EXT2 Aktywne jest miejsce sterowania EXT2. Parametry 1002 EXT2 COMMANDS

komendy zewnetrzne) i 1106 REF2 SELECT (wybdr zadawania) definiujg
zrodto sygnatu sterowania.

-1 =DI1(INV) Wejscie cyfrowe DI1 w trybie odwréconym. 1 = EXT1, 0 = EXT2.
-2 = DI2(INV) Patrz wybor dla DI1(INV).
-3 = DI3(INV) Patrz wybdr dla DI1(INV).
-4 = DI4(INV) Patrz wybor dla DI1(INV).
-5 = DI5(INV) Patrz wybor dla DI1(INV).
1103 REF1 SELECT Wybdr zrddta sygnatu dla zadawania zewnetrznego REF1. 1=AN1
0 = KEYPAD Zadawanie przez panel sterowania.
1=AN1 Zadawanie przez wejscie analogowe Al1
2=POT Zadawanie przez wbudowany potencjometr.

Sygnaty biezgce i parametry
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3 =AI1/JOYST

Wejscie analogowe Al1 skonfigurowane do sterowania napedu przy pomocy drazka
sterowniczego (joystick’a). Minimalny sygnat wej$ciowy powoduje bieg silnika przy
maksymalnym zadawaniu w kierunku "do tytu", maksymalny sygnat wejsciowy przy
maksymalnym zadawaniu - w kierunku "do przodu". Minimum i maksimum zadawania
zdefiniowane sg przy pomocy parametrow 1104 REF1 MIN i 1105 REF1 MAX.

Uwaga: Parametr 1003 DIRECTION musi by¢ ustawiony na REQUEST

Zad. predk par. 1301 = 20%, par 1302 = 100%
(REF1) C‘

1105

1104 - 1104 /.

0 2 - 1104\
1104
-1105- )

2V /4 mA 6

Histereza 4%
petnej skali

1OV/‘20 mA

OSTRZEZENIE! Jesli parametr 1301 MINIMUM Al1 jest ustawiony na 0 V oraz nastapi
zanik wejsciowego sygnatu analogowego (j. 0 V), kierunek obrotéw silnika jest
odwracany na petny bieg “do tytu”. W celu aktywowania btedu w przypadku zaniku
sygnatu wejscia analogowego, ponizsze parametry nalezy ustawi¢ w nastepujacy
sposob:

Ustawi¢ parametr 1301 MINIMUM Al1 na 20% (2 V lub 4 mA).

Ustawi¢ parametr 3021 Al1 FAULT LIMIT na 5% lub wyzej..

Ustawi¢ parametr 3001 AI<MIN FUNCTION na FAULT.

5 = DI3U,4D(R)

Wejscie cyfrowe 3: Zwigkszanie zadawania. Wejscie cyfrowe DI4: Zmniejszanie
zadawania. Polecenie Stop resetuje (kasuje) zadawanie do zera. Parametr 2205
ACCELER TIME 2 definiuje wspotczynnik zmiennosci zadawania.

6 = DI3U,4D

Wejscie cyfrowe 3: Zwigkszanie zadawania. Wejscie cyfrowe DI4: Zmniejszanie
zadawania. Program zapamietuje aktywne zadawanie predkosci (polecenie Stop nie
podowoduje kasowania zadawania do zera). Kiedy naped zostaje uruchomiony
ponownie, silnik jest rozpedzany (przy wybranej rampie zadawania) do zapamietanej przy
ostatnim zatrzymaniu predkosci zadanej. Parametr 2205 ACCELER TIME2 definiuje
wspotczynnik zmiennosci zadawania.

11 = DI3U,4D(RNC)

Wejscie cyfrowe 3: Zwiekszanie zadawania. Wejscie cyfrowe DI4: Zmniejszanie
zadawania. Polecenie Stop resetuje (kasuje) zadawanie do zera. Zadawanie nie jest
zapamietywane, jesli zmienia sig zrodto zadawania (z EXT1 na EXT2, z EXT2 na
EXT1 lub z LOC na REM). Parametr 2205 ACCELER TIME 2 definiuje
wspotczynnik zmiennosci zadawania.

12 = DI3U,4D (NC)

Wejscie cyfrowe 3: Zwiekszenie zadawania. Wejscie cyfrowe DI4: Zmniejszenie
zadawania. Program zapamietuje aktywne zadawanie predkosci (polecenie
Stop nie powoduje kasowania zadawania do zera). Zadawanie nie jest
zapamietywane, jesli zmienia sie zrédto zadawania (z EXT1 na EXT2, z EXT2
na EXT1 lub z LOC na REM). Kiedy naped zostaje uruchomiony, silnik jest
rozpedzany po wybranej rampie do zapamietanej wielkosci zadanej. Parametr
2205 ACCELER TIME 2 definuje wspétczynnik zmienno$ci zadawania.

14 = AlM+POT Zadawanie jest wyliczane zgodnie z ponizszym wzorem:
REF = Al1(%) + POT(%) - 50%

16 = Al1-POT Zadawanie jest wyliczane zgodnie z ponizszym wzorem:
REF = Al1(%) + 50% - POT(%)

30 = DI4U,5D Patrz wybér dla DI3U,4D.

31 = DI4U,5D(NC)

Patrz wybér dla DI3U,4D(NC).
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32 = FREQ INPUT Wejscie czestotliwosciowe
1104 REF1 MIN Definiuje minimalng warto$¢ dla zadawania zewnetrznego REF1. Odpowiada 0
minimalnemu ustawieniu stosowanego sygnatu zrédtowego
0.0...500.0 Hz Warto$¢ minimalna.
Przyktad: Wejscie analogowe Al1 zostato wybrane jako zrédto zadawania
(wartoscig parametru 1103 REF1 SELECT jest Al1). Minimum i maksimum
zadawania odpowiada ustawieniom parametréw 1301 MINIMUM Al1 i 1302
MAKSIMUM Al1 w nastepujacy sposob:
A A
REF (Hz) 1104 REF (Hz)
1105 | _ _ _ _ _ ____ (MIN)
(MAX) I
|
|
I
|
1105
1104 | I [
(MIN) " Sygnat ' Al1) . (MAX) | Sygnat |AI1 (%)
1301 1302 1301 1302
1105 REF1 MAX Definiuje maksymalng wartos¢ dla zadawania zewnetrznego REF1. Odpowiada Eur: 50/
maksymalnemu ustawieniu stosowanego sygnatu zrédtowego. UsS: 60
0.0...500.0 Hz Warto$¢ maksymalna. Patrz przykiad dla parametru 1104 REF1 MIN.
1106 REF2 SELECT Wybdr zrddta sygnatu dla zadawania zewnetrznego REF2. 2=POT
0 = KEYPAD Patrz opis parametru 1103 REF1 SELECT.
1=AN1 Patrz opis parametru 1103 REF1 SELECT.
2=POT Patrz opis parametru 1103 REF1 SELECT.
3 =AlM/JOYST Patrz opis parametru 1103 REF1 SELECT.
5=DI3U,4D(R) Patrz opis parametru 1103 REF1 SELECT.
6 = DI3U,4D Patrz opis parametru 1103 REF1 SELECT.
11 = DI3U,4D(RNC) Patrz opis parametru 1103 REF1 SELECT.
12 = DI3U,4D (NC) Patrz opis parametru 1103 REF1 SELECT.
14 = AM+POT Patrz opis parametru 1103 REF1 SELECT.
16 = Al1-POT Patrz opis parametru 1103 REF1 SELECT.
30 = DI4U,5D Patrz opis parametru 1103 REF1 SELECT.
31 = DI4U,5D(NC) Patrz opis parametru 1103 REF1 SELECT.
32 =FREQ INPUT Patrz opis parametru 1103 REF1 SELECT.
1107 REF2 MIN Definiuje minimalng warto$¢ dla zadawania zewnetrznego REF2. 0
Odpowiada minimalnemu ustawieniu stosowanego sygnatu zrédtowego.
0.0...100.0% Warto$¢ w procentach maksymalnej czestotliwosci. Patrz przyktad dla
parametru 1104 REF1 MIN odnosnie odpowiednich limitéw sygnatu
zrodtowego.
1108 REF2 MAX Definiuje maksymalng warto$¢ dla zadawania zewnetrznego REF2. Odpowiada 100
maksymalnemu ustawieniu stosowanego sygnatu zrédtowego.
0.0...100.0% Warto$¢ w procentach maksymalnej czestotliwosci / maksymalnej predkosci
obrotowej / momentu znamionowego. Patrz przyktad dla parametru 1104 REF1
MIN odnosnie odpowiednich limitéw sygnatu zrédtowego.
1109 LOC REF SOURCE Wybor zrodta dla zadawania lokalnego. 0=POT
0=POT Wbudowany potencjometr.
1 =KEYPAD Panel sterowania.
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12 PREDKOSCI STALE

Wybér i wartosci predkosci statatych.

Mozliwe jest zdefiniowanie siedmiu dodatnich predkosci statych. Predkosci
state wybierane sg poprzez wejscia cyfrowe. Aktywacja predkosci statej jest
nadrzedna dla zewnetrznego zadawania predkosci. Wybor predkosci statych
jest ignorowany jesli naped jest w trybie sterowania lokalnego.

1201 CONST SPEED SEL

Parametr ten aktywuje predko$¢ statg lub stuzy do wyboru sygnatu aktywaciji.

9=DI3,4

0 =NOT SEL

Nie jest stosowana zadna predkos¢ stata.

1=DI1

Predkos¢ zdefiniowana za pomoca parametru 1202 CONST SPEED 1
aktywowana poprzez wejscie cyfrowe DI1. 1 = aktywne, 0 = nieaktywne.

2=DI2

Predkos¢ zdefiniowana za pomocg parametru 1203 CONST SPEED 2
aktywowana poprzez wejscie cyfrowe DI2. 1 = aktywne, 0 = nieaktywne..

3=DI3

Predkos¢ zdefiniowana za pomoca parametru 1204 CONST SPEED 3
aktywowana poprzez wejscie cyfrowe DI3. 1 = aktywne, 0 = nieaktywne.

4 =DI4

Predkos¢ zdefiniowana za pomoca parametru 1205 CONST SPEED 4
aktywowana poprzez wejscie cyfrowe DI4. 1 = aktywne, 0 = nieaktywne.

5=DI5

Predkos¢ zdefiniowana za pomoca parametru 1206 CONST SPEED 5
aktywowana poprzez wejscie cyfrowe DI5. 1 = aktywne, 0 = nieaktywne.

7=DI1,2

Wybér predkosci statej poprzez wejscia cyfrowe DI1 i DI2.1 = DI aktywne,
0 = DI nieaktywne.

DI1 | DI2 |Dziatanie

0 [Nie ustawiono zadnej predkosci statej

0 |Predkosc¢ zdefiniowana przez parametr 1202 CONST SPEED 1

1 |Predkos$¢ zdefiniowana przez parametr 1203 CONST SPEED 2

1 |Predkos$¢ zdefiniowana przez parametr 1204 CONST SPEED 3

= Ol = O

8 =DI2,3

Patrz wybor dla DI1,2.

9=DI3,4

Patrz wybor dla DI1,2.

10 =DI4,5

Patrz wybor dla DI1,2.

12=DN11,2,3

Wybér predkosci statej poprzez wejscia cyfrowe DI1, DI2 i DI3. 1 = DI aktywne,
0 = DI nieaktywne.

=4
—

Dziatanie

Nie ustawiono zadnej predkosci statej.

Predkos$¢ zgodna z parametrem 1202 CONST SPEED 1
Predkos$¢ zgodna z parametrem 1203 CONST SPEED 2
Predko$¢ zgodna z parametrem 1204 CONST SPEED 3
Predkos¢ zgodna z parametrem 1205 CONST SPEED 4
Predkos¢ zgodna z parametrem 1206 CONST SPEED 5
Predkos¢ zgodna z parametrem 1207 CONST SPEED 6
Predko$¢ zgodna z parametrem 1208 CONST SPEED 7

=]
Al A O O - | Ol O =
N
—\—\—\—\OOOOE
(%

= O = O = O] = O

13=DI3,4,5

Patrz wybdr dla DI1,2,3.

-1 = DI(INV)

Predkosc¢ zdefiniowana przez parametr 1202 CONST SPEED 1 aktywowana
poprzez wejscie cyfrowe DI1 w trybie odwréconym. 0 = aktywne, 1 = nieaktywne.

-2 = DI2(INV)

Predkosc¢ zdefiniowana przez parametr 1203 CONST SPEED 2 aktywowana
poprzez wejscie cyfrowe DI2 w trybie odwréconym. 0 = aktywne, 1 = nieaktywne.

-3 = DI3(INV)

Predkosc¢ zdefiniowana przez parametr 1204 CONST SPEED 3 aktywowana
poprzez wejscie cyfrowe DI3 w trybie odwréconym. 0 = aktywne, 1 = nieaktywne.

-4 = DI4(INV)

Predkosc¢ zdefiniowana przez parametr 1205 CONST SPEED 4 aktywowana
poprzez wejscie cyfrowe DI4 w trybie odwréconym. O = aktywne, 1 = nieaktywne.

Sygnaty biezgce i parametry
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-5 = DI5(INV) Predkos¢ zdefiniowana przez parametr 1206 CONST SPEED 5 aktywowana
poprzez wejscie cyfrowe DI7 w trybie odwréconym. 0 = aktywne, 1 = nieaktywne.
-7 =DI1,2 (INV) Wybér predkosci statej poprzez wejscia cyfrowe DI1 i DI2 w trybie odwréconym. 1 =
DI aktywne, 0 = DI nieaktywne.
DI1 [DI2 |Dziatanie
1 1 [Nie ustawiono zadnej predkosci statej
0 | 1 |Predkos¢ zdefiniowana przez parametr1202 CONST SPEED 1
1 | 0 |Predkos¢ zdefiniowana przez parametr 1203 CONST SPEED 2
0 | O |Predkos¢ zdefiniowana przez parametr 1204 CONST SPEED 3
-8 = DI2,3 (INV) Patrz wybor dla DI1,2 (INV).
-9 =DI3,4 (INV) Patrz wybor dla DI1,2 (INV).
-10 = DI4,5 (INV) Patrz wybor dla DI1,2 (INV).
-12 =DI1,2,3 (INV) Wybér predkosci statej poprzez wejscia cyfrowe DI1, DI2 i DI3 w trybie
odwréconym. 1 = DI aktywne, 0 = DI nieaktywne.
DI1| DI2 | DI3 |Dziatanie
1 1 1 |Nie ustawiono zadnej predkosci statej
0|1 1 |Predko$¢ zdefiniowana przez parametr 1202 CONST SPEED 1
110 1 |Predko$¢ zdefiniowana przez parametr 1203 CONST SPEED 2
OO0 1 |Predko$¢ zdefiniowana przez parametr 1204 CONST SPEED 3
1 1 0 |Predkosc¢ zdefiniowana przez parametr 1205 CONST SPEED 4
0o 1 0 |Predkosc¢ zdefiniowana przez parametr 1206 CONST SPEED 5
110 0 |Predkosé zdefiniowana przez parametr 1207 CONST SPEED 6
0O 0 |Predkosé zdefiniowana przez parametr 1208 CONST SPEED 7
-13 =DI3,4,5 (INV) Patrz wybér dla DI1,2,3(INV).
1202 CONST SPEED 1 Definiuje predkosc statg 1 (tzn. czestotliwos¢ wyjsciowa napedu). Eur: 5/US: 6
0.0...500.0 Hz Czestotliwos¢ wyjsciowa.
1203 CONST SPEED 2 Definiuje predkosc statg 2 (tzn. czestotliwos¢ wyjsciowa napedu). Eur: 10/
UsS: 12
0.0...500.0 Hz Czestotliwos¢ wyjsciowa.
1204 CONST SPEED 3 Definiuje predkosc statg 3 (tzn. czestotliwos¢ wyjsciowa napedu). Eur: 15/
Us: 18
0.0...500.0 Hz Czestotliwos¢ wyjsciowa.
1205 CONST SPEED 4 Definiuje predkos$¢ statg 4 (tzn. czestotliwos¢ wyjsciowa napedu). Eur: 20/
UsS: 24
0.0...500.0 Hz Czestotliwos¢ wyjsciowa.
1206 CONST SPEED 5 Definiuje predkosc¢ statg 5 (tzn. czestotliwo$¢ wyjsciowa napedu). Eur: 25/
UsS: 30
0.0...500.0 Hz Czestotliwo$¢ wyjsciowa.
1207 CONST SPEED 6 Definiuje predkosc¢ statg 6 (tzn. czestotliwos$¢ wyjsciowa napedu). Eur: 40/
US: 48
0.0...500.0 Hz Czestotliwos¢ wyjsciowa.
1208 CONST SPEED 7 Definiuje predkos¢ statg 7 (tzn. czestotliwos¢ wyjsciowg napedu). Predkosé Eur: 50 /
stata 7 jest takze stosowana dla impulsowania predkosci (1010 JOGGING UsS: 60

SEL) lub dla funkcji btedu 3001 Al<MIN FUNCTION.

0.0...500.0 Hz

Czestotliwos¢ wyjsciowa.

Sygnaty biezgce i parametry
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13 WEJSCIA ANALOGOWE

Przetwarzanie sygnatu wejscia analogowego.

1301 MINIMUM Al1 Definiuje warto$¢ minimalng w %, ktéra odpowiada minimalnej warto$ci wejscia sygnatu | 0
analogowego Al1 w mA/(V). Podczas zadawania warto$¢ ta odpowiada ustawieniu
zadawania minimalnego.

0...20 mA £ 0...100%

4..20 mA £ 20...100%

Przyktad: Jezeli Al1 zostato wybrane jako zrédto zadawania zewnetrznego

REF1, wartos¢ ta odpowiada wartosci parametru 1104 REF1 MIN.

Uwaga: Warto$¢ MINIMUM Al nie moze przekracza¢ wartosci MAKSIMUM All.
0...100.0% Wartos$¢ zdefiniowana jako pewien procent petnego zakresu sygnatu analogowego.

Przyktad: Jezeli wartoscig minimalng dla wejscia analogowego jest 4 mA, wartoscig

procentowg dla zakresu 0...20 mA jest:

(4 mA /20 mA) - 100% = 20%

1302 MAXIMUM Al1 Definiuje warto$¢ maksymalng w %, ktéra odpowiada minimalnej wartosci wej$cia 100
sygnatu analogowego Al1 w mA/(V). Podczas zadawania warto$¢ ta odpowiada
ustawieniu zadawania maksymalnego.

0...20 mA £ 0...100%

4..20 mA £ 20...100%

Przyktad: Jezeli Al1 zostato wybrane jako Zr6dto zadawania zewnetrznego

REF1, warto$¢ ta odpowiada wartosci parametru1105 REF1 MAX.
0...100.0% Wartos$¢ zdefiniowana jako pewien procent petnego zakresu sygnatu

analogowego. Przyktad: Jezeli warto$cig maksymalng dla wejscia

analogowego jest 10 mA, wartoscig procentowg dla zakresu 0...20 mA jest:

(10 mA /20 mA) - 100% = 50%

1303 FILTER Al Definiuje statg czasowa filtru dla wejscia analogowego Al1, tj. czas w ktérym zostaje | 0.1
osiagniety 63% skok zmiany sygnatu.

% Sygnat niefiltrowany

100-|- - - - 4

63+ - - — |- \ )
| Sygnat filtrowany
|
|
|

— t
Stata czasowa
0.0...10.0 s Stata czasowa filtru.
14 WYJSCIA Informacja o statusie przemiennika wskazywana poprzez wyjscie przekaznikowe
PRZEKA2zNIKOWE wedtug ustawionych czasow zwtoki.

1401 RELAY OUTPUT 1 Wybér statusu napedu wskazywany przez wyjscie przekaznikowe RO. Przekaznik 3=
zostaje wzbudzony gdy naped osiaga wybrane nastawienie. FAULT(-1)

0 =NOT SEL Nie uzywany.

1 = READY Przemiennik gotowy do pracy: Podano Sygnat zezwolenia na bieg, brak aktywnego
btedu, napiecie zasilania w dozwolonym zakresie oraz nie jest aktywny sygnat Stop
bezpieczenstwa.

2 =RUN Bieg przemiennika: Podane sygnaty Startu i zezwolenia na bieg, brak aktywnego btedu.

3 = FAULT(-1) Odwrécony sygnat btedu. Przekaznik odwzbudzony, gdy wystapi btad.

4 = FAULT Btad.

5=ALARM Alarm

6 = REVERSED Silnik obraca sie w kierunku "do tyhu".

7 = STARTED Przemiennik odebrat polecenie Start. Przekaznik jest wzbudzony nawet gdy nie zostat

podany Sygnat zezwolenia na bieg. Przekaznik jest odwzbudzony gdy przemiennik
otrzymat komende Stop lub gdy wystapit btad.

Sygnaty biezgce i parametry
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8 = SUPRV 1 OVER Stan w odniesieniu do parametréow nadzoru 3201...3203.
9 = SUPRV 1 UNDER | Patrz wybér dla SUPRV 1 OVER.
10 = SUPRV 2 OVER | Stan w odniesieniu do parametréw nadzoru 3204...3206.
11 = SUPRV 2 UNDER | Patrz wybor dla SUPRV 2 OVER.
12 = SUPRV 3 OVER | Stan w odniesieniu do parametréw nadzoru 3207...3209.
13 = SUPRV 3 UNDER | Patrz wybor dla SUPRV 3 OVER.
14 = AT SET POINT Czestotliwo$¢ wyjsciowa jest rowna czestotliwosci zadanej.
15 = FAULT(RST) Btad. Automatyczne kasowanie btedu po uptywie czasu zwitoki autokasowania. Patrz
opis grupy parametrow 31 KASOWANIE AUTOMAT.
16 = FLT/ALARM Btad lub alarm.
17 = EXT CTRL Naped jest jest w trybie sterowania zewnetrznego.
18 = REF 2 SEL Uzywane jest zadawanie zewnetrzne REF2.
19 = CONST FREQ Stosowana jest predkos$é stata. Patrz opis grupy parametréw 12 PREDKOSCI
STALE.
20 = REF LOSS Utrata zadawania lub sygnatu z aktywnego zZrédta sterowania.
21 = OVERCURRENT | Alarm/Btad z powodu przetezenia.
22 = OVERVOLTAGE | Alarm/Btad z powodu przepigcia.
23 = DRIVE TEMP Alarm/Btad z powodu zbyt wysokiej temperatury przemiennika.
24 = UNDERVOLTAGE | Alarm/Btad z powodu zbyt niskiego napiecia.
25 =Al1 LOSS Utrata sygnatu wej$cia analogowego Al1.
27 = MOTOR TEMP Alarm/Btad z powodu zbyt wysokiej temperatury silnika. Patrz opis parametru 3005
MOT THERM PROT.
28 = STALL Alarm/Btad z powodu utyku. Patrz opis parametru 3010 STALL FUNCTION.
29 = UNDERLOAD Alarm/Btad funkcji utraty obciazenia. Patrz opis parametru 3013 UNDERLOAD FUNC.
33 = FLUX READY Namagnesowanie silnika zakoriczone i moze on podawa¢ znamionowy moment
obrotowy.
1404 RO1 ON DELAY Definiuje opdznienie zataczenia wyjscia przekaznikowego RO. 0
0.0...3600.0 s Zwioka zadziatania. Ponizszy rysunek przedstawia opdznienia zataczenia i wytaczenia
wyjscia przekaznikowego RO.
Zdarzenie J Ii
Sterowania |
Status —_I |_
przekaznika L L
1404 OPO2N ZAL 1405 OPOzN WYL
1405 RO1 OFF DELAY Definiuje opoznienie wytaczenia wyjscia przekaznikowego RO. 0
0.0...3600.0 s Zwioka zadziatania. Patrz rys. przy opisie parametru 1404 RO1 ON DELAY.
16 STEROWANIE Zezwolenie na Bieg, blokada parametru itd.
SYSTEMU
1601 RUN ENABLE Wybér zewnetrznego zrddta dla sygnatu Zezwolenia na Bieg. 0 =NOT SEL
0=NOT SEL Umozliwia start napedu bez zewnetrznego sygnatu Zezwolenia na Bieg.
1=DI Wymagany sygnat zewnetrzny poprzez wejscie cyfrowe DI1. 1 = Zezwolenie na
bieg. Jesli sygnat Zezwolenia na Bieg jest wytaczony, przemiennik nie wystartuje
lub, jesli jest w biegu, wyhamuje wybiegiem.
2=DI2 Patrz wyboér dla DI1.

Sygnaty biezgce i parametry
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3=DI3 Patrz wybér dla DI1.

4=Dl4 Patrz wybér dla DI1.

5=DI5 Patrz wybér dla DI1.

-1 = DI1(INV) Sygnat zewnetrzny wymagany przez wejscie cyfrowe DI1 w trybie odwréconym. 0 =
Zezwolenie na bieg. Jesli sygnat Zezwolenia na Bieg jest wtaczony, przemiennik nie
wystartuje lub, jesli jest na biegu, wyhamuje wybiegiem.

-2 = DI2(INV) Patrz wybér dla DI1(INV)

-3 = DI3(INV) Patrz wybér dla DI1(INV)

-4 = DI4(INV) Patrz wybér dla DI1(INV)

-5 = DI5(INV) Patrz wybér dla DI1(INV)

1602 PARAMETER LOCK Wybor stanu blokady parametréw. Blokada ta zapobiega zmianie ustawien 1=0PEN
parametréw przy pomocy panelu sterowania.

0 = LOCKED Wartos$ci parametréw nie moga by¢ zmieniane za pomoca panelu sterowania.

Blokada moze by¢ zdjeta jedynie przez wprowadzenie waznego kodu do parametru
1603 PASS CODE.

Blokada nie zapobiega zmianie wartosci parametréw przez magistrale
komunikacyjna lub poprzez zmiane makroaplikaciji.

1=0PEN Zdjecie blokady. Wartosci parametrow moga byé zmieniane.

2 =NOT SAVED Zmiany warto$ci parametréw przeprowadzane z panelu sterowania nie sg
zapisywane w pamieci trwatej. Aby zapisa¢ zmieniane wartosci parametréw, ustawi¢
wartosé parametru 1607 PARAM SAVE na SAVE.

1603 PASS CODE Wybor kodu dostepu dla blokady parametréw (patrz opis parametru 1602 0
PARAMETER LOCK).

0...65535 Kod dostepu. Wprowadzenie 358 zdejmuje blokade. Warto$¢ ta zostaje
automatycznie ustawiona na 0.

1604  FAULT RESET SEL Wybor zrodia sygnatu kasowania btedu. Sygnat ten kasuje przemiennik po jego 0 = KEYPAD

wytaczeniu na skutek btedu, jezeli przyczyna tego btedu zostata usunieta.

0 = KEYPAD Kasowanie btedu mozliwe jedynie z panelu sterowania.

1=DN Kasowanie przez wejscie cyfrowe DI1 (kasowanie na zbocze narastajace wejscia
cyfrowego DI1) lub z panelu sterowania.

2=DI2 Patrz wybér dla DI1.

3=DI3 Patrz wybér dla DI1.

4=Dl4 Patrz wybér dla DI1.

5=DI5 Patrz wybér dla DI1.

7 = START/STOP

Kasowanie przemiennika gdy otrzymywany jest sygnat stopu przez wejscie cyfrowe,
lub resetowanie z panelu sterowania.

-1 = DI1(INV) Kasowanie przez wejscie cyfrowe DI1 w trybie odwréconym (kasowanie zbocze
opadajace wejscia cyfrowego DI1) lub z panelu sterowania.

-2 = DI2(INV) Patrz wybér dla DI1(INV).

-3 = DI3(INV) Patrz wybdr dla DI1(INV).

-4 = DI4(INV) Patrz wybér dla DI1(INV).

-5 = DI5(INV) Patrz wybdr dla DI1(INV).

Sygnaty biezgce i parametry
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1606 LOCAL LOCK Uniemozliwienie przejscia w tryb sterowania lokalnego lub wyboér zrédta sygnatu dla 0=NOT SEL
blokady wejscia w tryb sterowania lokalnego. Gdy blokada ta jest aktywna, przejscie w
tryb sterowania lokalnego jest niemozliwe (przycisk LOC/REM na panelu sterowania).

0=NOT SEL Sterowanie lokalne jest mozliwe.

1=DN Sygnat blokady sterowania lokalnego przez wejscie cyfrowe DI1. Po zboczu
narastajgcym wejscia DI1: Sterowanie lokalne zablokowane. Po opadajacej krawedzi
wejscia DI1: Sterowanie lokalne mozliwe.

2=DI2 Patrz wybdr dla DI1.

3=DI3 Patrz wybor dla DI1.

4=Dl4 Patrz wybdr dla DI1.

5=DI5 Patrz wybor dla DI1.

7=0N Sterowanie lokalne jest zablokowane.

-1 =DI1(INV) Blokada sterowania lokalnego przez wejscie cyfrowe DI1 w trybie odwréconym.
Po zboczu narastajacymi odwréconego wejscia DI1: Sterowanie lokalne
mozliwe. Po opadajgcym zboczu odwroconego wejscia DI1: Sterowanie lokalne
zablokowane.

-2 = DI2(INV) Patrz wybor dla DI1(INV).

-3 = DI3(INV) Patrz wybor dla DI1(INV).

-4 = DI4(INV) Patrz wybor dla DI1(INV).

-5 = DI5(INV) Patrz wybor dla DI1(INV).

1607 PARAM SAVE Zapis obowigzujgcych wartosci parametrow w pamieci trwatej przemiennika. 0 = DONE

0 = DONE Zapis ukonczony.

1=SAVE Zapisywanie w trakcie.

1610  DISPLAY ALARMS Aktywuje/deaktywuje alarmy PRZETEZENIE (2001), PRZEPIECIE (2002), NO
ZANIK NAP (2003) oraz PRZEGRZANIE ACS (2009). Wiecej informaciji, patrz
rozdziat Sledzenie btedéw.

0=NO Alarmy sg aktywne.

1=YES Alarmy sa nieaktywne.

1611 PARAMETER VIEW Wybdr trybu wy$wietlania parametréw. 0=ABB
Uwaga: Parametr ten jest widoczny jedynie po jego aktywowaniu przez STANDARD
opcjonalne urzgdzenie FlashDrop. FlashDrop umozliwia szybkg modyfikacje
listy parametrow, np. wybrane parametry mogg zosta¢ ukryte.

Wiecej informaciji patrz: instrukcja obstugi urzadzenia FlashDrop.
Wartosci parametréw FlashDrop zostajg aktywowane poprzez ustawienie
parametru 9902 APPLIC MACRO na OEM SET LOAD.

0 = ABB STANDARD Kompletne listy parametréw skroconych i petnych

1=0EM VIEW Lista parametrow FlashDrop. Nie zawiera skréconej listy parametrow.
Parametry ktére sg ukryte za pomoca urzadzenia FlashDrop sg niewidoczne.

18 WEJSCIE Przetwarzanie sygnatu wejscia czestotliwosciowego. Wejscie cyfrowe DI5 moze

CZESTOTLIWOSCIOWE zosta¢ zaprogramowane jako wejscie czestotliwosciowe. Wejscie
czestotliwosciowe moze zosta¢ uzyte jako zewnetrzne zrédlo sygnatu
zadawania. Patrz parametr : 1103/1106 REF1/2 SELECT.

1801 FREQ INPUT MIN Definiuje minimalng warto$é czestotliwosci wejsciowej, gdy DIS jest uzyte jako | 0
wejscie czestotliwosciowe.

0...16000 Hz Czestotliwos¢ minimalna.

1802 FREQ INPUT MAX Definiuje maksymalng warto$¢ czestotliwosci wejsciowej, gdy DI5 jest uzyte jako | 1000

wejscie czestotliwosciowe.

0...16000 Hz

Czestotliwo$¢ maksymalna.

Sygnaty biezgce i parametry
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1803  FILTER FREQ IN

Definiuje statg czasowa filtru wejscia czestotliwosciowego Fl, tj. czas, w ktérym
zostaje osiggniety 63% krok zmiany.

0.1

0.0...10.0s

Stata czasowa filtru.

20 LIMITY

Warto$ci graniczne dla dziatania napedu.

2003 MAX CURRENT

Definiuje maksymalny dopuszczalny prad silnika.

1.8 Iy

00..18 LA

Prad.

2005 OVERVOLT CTRL

Aktywacja lub deaktywacja regulatora przepie¢ na szynach zbiorczych DC.

Szybkie hamowanie dla obcigzen o duzej bezwtadnosci powoduje, ze napiecie szyn
zbiorczych DC wzrasta do poziomu przepieciowej wartosci granicznej ustawionej dla tych
szyn. Aby zapobiec przekroczeniu wartosci granicznej napiecia DC, regulator przepie¢
automatycznie obniza moment hamujacy przez zwigkszenie czestotliwosci wyjsciowe;.
Uwaga: Jezeli do przemiennika przytgczony jest czoper lub rezystor
hamowania, regulator ten musi by¢ wytgczony (wybér DISABLE) aby umozliwic¢
dziatanie czopera.

1 =ENABLE

0 = DISABLE

Regulator przepiecia wytaczony.

1=ENABLE

Regulator przepiecia wtaczony.

2006 UNDERVOLT CTRL

Aktywacja lub deaktywacja regulatora spadku napie¢ na szynach zbiorczych
DC.

Jesli napiecie na szynie DC obnizy sie na skutek zaniku napigcia zasilania,
regulator spadku napiecia automatycznie obnizy predkos¢ silnika w celu
utrzymania napiecia powyzej wartosci minimalnej. Obnizona predkos¢ silnika i
bezwtasnos$¢ obcigzenia spowoduje zwrot energii do napedu, utrzymujac szyne
DC zasilong i kontrole napedu nad silnikiem do momentu jego zatrzymania.
Umozliwia to podtrzymanie funkcjonalnosci w systemach z duzg bezwtadnoscia,
w takich jak wirdbwki czy wentylatory.

1= ENABLE
(TIME)

0 = DISABLE

Regulator spadku napie¢ wytgczony.

1= ENABLE(TIME)

Regulator spadku napie¢ wtagczony. Maksymalnym czasem dziatania regulatora
jest 500 ms.

2 =ENABLE

Regulator spadku napie¢ wigczony. Nie ma ograniczenia czasu dziatania.

2007  MINIMUM FREQ

Definiuje ograniczenie minimalnej czestotliwosci wyjsciowej przemiennika.
Dodatnia lub zerowa warto$¢ minimalnej czestotliwosci wyjsciowej napedu
definiuje dwa zakresy czestotliwosci, jeden dodatni i jeden ujemny.

Ujemna warto$¢ minimalnej czestotliwosci wyjsciowej napedu definiuje jeden
zakres czestotliwosci.

Uwaga: CZESTOT MINIMUM < CZESTOT MAKSIMUM..

f| Wartogé 2007 jest > 0

f o .
Wartos¢ 2007 jest <0 2008

2008

Dopuszczalny zakres

Dopuszczalny zakres 2007 czestotliwosci

0 > 0
czestotliwosci t -(2007)

t

2007 Dopuszczalny zakres

czestotliwosci

-(2008)

-500.0...500.0 Hz

Czestotliwo$¢ minimalna.

2008  MAXIMUM FREQ

Definiuje ograniczenie maksymalne czestotliwosci wyj$ciowej przemiennika.

Eur: 50/
US: 60

0.0...500.0 Hz

Czestotliwos¢ maksymalna. Patrz parametr : 2007 MINIMUM FREQ.

Sygnaty biezgce i parametry
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21 START/STOP

Tryby startu i zatrzymania silnika

2101  START FUNCTION

Wybér metody wystartowania silnika.

1=AUTO

1=AUTO

Przemiennik uruchamia silnik btyskawicznie od czestotliwosci zerowe;j.

2=DC MAGN

Magnesowanie wstepne silnika pradem DC przed startem. Czas magnesowania
wstepnego okreslony jest parametrem 2103 DC MAGN TIME.

Uwaga: Tryb ten nie moze by¢ stosowany do startu z juz wirujgcym silnikiem.

OSTRZEZENIE! Naped startuje, gdy uptynie ustawiony czas magnesowania
wstepnego, nawet jezeli magnesowanie silnika nie zostato zakonczone. Dla
aplikacji, w ktérych petne podbicie momentu ma istotne znaczenie, nalezy upewni¢
sie, ze zostata ustawiona wystarczajgco dtuga stata czasu magnesowania.

4 =TORQ BOOST

Tryb wzmocnienia momentu zalecany dla systeméw o duzym momencie
rozruchowym silnika. Magnesowanie wstepne silnika prgdem DC przed startem.
Czas magnesowania wstepnego okreslony jest parametrem 2103 DC MAGN
TIME.

Wzmocnienie momentu obrotowego ma miejsce tylko przy starcie, konczac sie w
chwili, gdy czestotliwo$¢ wyjsciowa przekroczy 20 Hz lub gdy jest ona réwna

warto$ci czestotliwosci zadanej. Patrz opis parametru 2110 TORQ BOOST CURR.

Uwaga: Start wirujacego silnika jest niemozliwy gdy wybrany jest TORQ BOOST.
OSTRZEZENIE! Naped startuje, gdy uptynie ustawiony czas magnesowania
wstepnego, nawet jezeli magnesowanie silnika nie zostato zakonczone. Dla
aplikacji, w ktérych petne podbicie momentu ma istotne znaczenie, nalezy upewnic¢
sie, ze zostata ustawiona wystarczajgco dtuga stata czasu magnesowania.

6 = SCAN START

“Start Lotny” (w biegu silnika). Tryb oparty o skanowanie czestotliwosci (interwat
2008 MAXIMUM FREQ...2007 MINIMUM FREQ) przez naped w celu
zidentyfikowania aktualnej czestotliwosci. Jesli identyfikacja czestotliwosci nie
powiedzie sie, stosowane jest magnesowanie pragdem DC (patrz wyboér dla DC
MAGN).

7 = SCAN+BOOST

Kombinacja “Startu Lotnego” (w biegu silnika) i “podbicia” momentu. Patrz wybér dla
SCAN START i TORQ BOOST. Jesli identyfikacja czestotliwosci nie powiedzie sie,
stosowany jest tryb podbicia momentu.

2102 STOP FUNCTION

Wybér funkcji zatrzymania silnika.

1=COAST

1=COAST

Zatrzymanie poprzez odciecie zasilania silnika. Silnik zatrzymuje sie wybiegiem.

2 =RAMP

Zatrzymanie poprzez uzycie krzywej hamowania. Patrz opis grupy parametrow 22
RAMPY PRZYSP/HAMOW.

2103  DC MAGN TIME

Definiuje czas magnesowania wstepnego. Patrz opis parametru 2101 START
FUNCTION. Po podaniu polecenia Start, przemiennik wstepnie magnesuje silnik przez
czas zdefiniowany tym parametrem po czym nastepuje start silnika.

0.3

0.00...10.00 s

Czas magnesowania. Nalezy ustawi¢ czas wstepnego magnesowania wystarczajacy do
petnego namagnesowania silnika. Ustawienie zbyt dtugiego czasu magnesowania
wstepnego powoduje nadmierne nagrzewanie sie silnika.

2104 DCHOLD CTL

Aktywacja funkcji Hamowania DC

0 =NOT SEL

0=NOT SEL

Funkcja nieaktywna

2 =DC BRAKING

Funkcja hamowania pragdem DC jest aktywna.

Jezeli parametr 2102 STOP FUNCTION jest ustawiona na COAST, Hamowanie
DC jest aktywowane gdy odwotana zostaje komenda START.

Jezeli parametr 2102 STOP FUNCTION jest ustawiony na RAMP, Hamowanie
DC jest aktywowane po hamowaniu wg. rampy

Sygnaty biezgce i parametry
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2106  DC CURR REF Definiuje prad Trzymania DC. Patrz opis parametru 2104 DC HOLD CTL. 30
0...100% Warto$¢ w procentach pradu znamionowego silnika (parametr 9906 MOTOR
NOM CURR)
2107 DC BRAKE TIME Definiuje czas Hamowania DC. 0
0.0...250.0 s Czas
2108  START INHIBIT Uaktywnia funkcje wstrzymania startu. Start napedu jest wstrzymany jezeli, 0=OFF
- kasowany jest btad.
- sygnat Zezwolenia na Bieg jest aktywowany, gdy komenda startu jest
aktywna. Patrz opis parametru 1601 RUN ENABLE (ZEZWOL. NA BIEG).
- zmienia sie tryb sterowania z Lokalnego na Zdalny .
- tryb zewnetrznego sterowania zmienia sie z EXT1 na EXT2 lub z EXT2 na
EXT1.
0=O0FF Wytaczone
1=0N Dozwolone
2109 EM STOP SEL Wybiera zrédto dla zewnetrznej komendy stopu bezpieczenstwa. 0 =NOT SEL
Naped nie moze by¢ ponownie uruchomiony zanim nie zostanie skasowana komenda
stopu bezpieczenstwa.
Uwaga: Instalacja musi zawiera¢ elementy stopu bezpieczehnstwa oraz inne wyposazenie
obwodéw bezpieczenstwa ktére moze by¢ wymagane . Nacisniecie STOP na panelu
sterowania nie powoduje:
- generowania stopu bezpieczenstwa silnika
- separacji napedu od niebezpiecznego potencjatu.
0 =NOT SEL Funkcja Stopu Bezpieczenstwa nie zostata wybrana.
1=DN Wejscie cyfrowe DI1. 1 = stop wedtug rampy Stopu Bezpieczenstwa. Patrz opis
parametru 2208 EM DEC TIME. 0 = kasowanie komenedy Stopu
Bezpieczenstwa.
2=DI2 Patrz wybor dla DI1.
3=DI3 Patrz wybdr dla DI1.
4=Dl4 Patrz wybor dla DI1.
5=DI5 Patrz wybdr dla DI1.
-1 =DI1(INV) Zanegowane wejscie cyfrowe DI. 0 = stop wedtug rampy Stopu
Bezpieczenstwa. Patrz opis parametru 2208 EM DEC TIME. 1 = kasowanie
komendy Stopu Bezpieczenstwa.
-2 = DI2(INV) Patrz wybor dla DI1(INV).
-3 = DI3(INV) Patrz wybor dla DI1(INV).
-4 = DI4(INV) Patrz wybor dla DI1(INV).
-5 = DI5(INV) Patrz wybor dla DI1(INV).
2110 TORQ BOOST CURR | Definiuje maksymalny dostarczany prad w czasie podbicia momentu. Patrz opis | 100

parametru 2101 START FUNCTION.

15...300%

Wartos¢ w procentach.

Sygnaty biezgce i parametry
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2112

ZERO SPEED DELAY

Definiuje opdznienie funkcji Opéznienia Zerowej Predkosci. Funkcja jest
uzyteczna w aplikacjach gdzie istotny jest ptynny i szybki restart napedu. W
czasie opdznienia przemiennik zna doktadng pozycje watu silnika.

Brak Opozn. zerowej predkosci  Z Opo6zn. zerowej predkosci
Predkos$c¢ Predkosc¢

Regulator predkosci
pozostaje wtaczony. Silnik
hamuje do rzeczywistej 0
predkosci.

Regulator predkosci
wytgczony: Silnik staje
wybiegiem.

Predkosc zerowa

Predkos¢ zerowa

=,
Opoznienie

Opoznienie Zerowej Predkosci moze by¢ uzyte np. z funkcjg impulsowania
(parametr 1010 JOGGING SEL).

Brak opoéznienia zerowej predkosci

Naped otrzymuje komende stopu i hamuje wg. rampy czasowej. Gdy predko$¢ aktualna
silnika spada ponizej wewnetrznego limitu (nazywanego Predkoscig Zerowg), regulator
predkosci jest wylgczany. Modulacja inwertera jest zatrzymywana, silnik hamuje
wybiegiem az do zatrzymania.

Z op6znieniem zerowej predkosci

Naped otrzymuje komende stopu i hamuje wg. rampy czasowej. Gdy predkos$¢ aktualna
silnika spada ponizej wewnetrznego limitu (nazywanego Predkoscig Zerowg),funkcja
Opodznienia Zerowej Predkosci jest aktywowana. W czasie opdznienia funkcja
podtrzymuje aktywno$c¢ regulatora predkosci: Inwerter moduluje, silnik jest magnesowany
i naped jest gotowy do szybkiego ponownego startu.

0.0...60.0 s

Czas opdznienia. Jezeli wartos¢ parametru jest ustawiona na zero to funkcja
Opoznienia Zerowej Predkosci jest nieaktywna.

22 RAMPY PRZYSP/
HAMOW

Czasy przyspieszania i hamowania.

2201

ACC/DEC 1/2 SEL

Definiuje zrédto sygnatu wedtug, ktérego przemiennik dokonuje wyboru jednej z
dwdch par ramp czasowych przyspieszania/lhamowania 1 2.

Para ramp czasowych 1 jest definiowana parametrami 2202...2204.

Para ramp czasowych 2 jest definiowana parametrami 2205...2207.

DI5

0=NOT SEL Uzywana jest para ramp czasowych 1.

1=DN Wejscie cyfrowe DI1. 1 = para ramp 2, 0 = para ramp 1.
2=DI2 Patrz wybdr dla DI1.

3=DI3 Patrz wybor dla DI1.

4=Dl4 Patrz wybdr dla DI1.

5=DI5 Patrz wybor dla DI1.

-1 = DI1(INV) Inwersja wejscia cyfrowego DI1. 0 = para ramp 2, 1 = para ramp 1.
-2 = DI2(INV) Patrz wybdr dla DI1(INV).

-3 = DI3(INV) Patrz wybor dla DI1(INV).

-4 = DI4(INV) Patrz wybdr dla DI1(INV).

-5 = DI5(INV) Patrz wybor dla DI1(INV).

Sygnaty biezgce i parametry
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2202 ACCELER TIME 1

Definiuje czas przyspieszania 1 np. czas wymagany dla zmiany predkosci od
zera do predkosci zdefiniowanej za pomoca parametru 2008 MAXIMUM FREQ.

- Jezeli wartos¢ zadana predkosci narasta szybciej niz ustawiony czas
przyspieszania, predkosc silnika bedzie sie zmieniata zgodnie z rampg
czasowa.

- Jezeli wartos¢ zadana predkosci narasta wolniej niz ustawiony czas
przyspieszania, predkos¢ silnika bedzie sie zmieniata zgodnie ze zmiang
sygnatu zadajgcego.

- Jezeli ustawiony czas przyspieszania jest zbyt krétki, naped automatycznie
wydtuzy czas przyspieszania, aby nie przekroczy¢ limitéw pracy napedu.
Aktualny czas przyspieszania zalezy od nastawy parametru 2204 RAMP
SHAPE 1.

0.0...1800.0 s

Czas

2203 DECELER TIME 1

Definiuje czas hamowania 1 tj. czas wymagany dla zmiany predkosci od
predkosci zdefiniowanej za pomoca parametru 2008 MAXIMUM FREQ do zera.
- Jezeli warto$¢ zadawania predkosci maleje szybciej niz ustawiony czas
hamowania, to predkosc silnika bedzie sie zmieniata zgodnie z rampg
czasowa.

- Jezeli wartos¢ zadana predkosci maleje wolniej niz ustawiony czas
hamowania, predkos¢ silnika bedzie sie zmieniata zgodnie ze zmiang sygnatu
zadajgcego.

- Jezeli ustawiony czas hamowania jest zbyt krétki, naped automatycznie
wydtuzy czas hamowania, aby nie przekroczy¢ limitéw pracy napedu.

Jezeli wymagany jest kréotki czas hamowania dla aplikacji o duzej
bezwtadnosci, przemiennik powinien by¢ wyposazony w rezystor hamowania.

Aktualny czas hamowania zalezy nastawy parametru 2204 RAMP SHAPE 1.

0.0...1800.0 s

Czas

2204 RAMP SHAPE 1

Wybdr ksztattu rampy przyspieszania’/lhamowania 1. Funkcja jest nieaktywna w
czasie stopu bezpieczenstwa (2109 EM STOP SEL) i funkcji JOG (1010
JOGGING SEL).

0.0...1000.0 s

0.00 s: Liniowa rampa. Witasciwa dla stabilnych cykli przyspieszania lub hamowania oraz
dla wolnych ramp czasowych.

0.01 ... 1000.00 s: Krzywa-S. Krzywa-S ramp czasowych jest idealna dla przeno$nikéw
przenoszacych delikatny tadunek, lub innych aplikacji gdzie wymagane jest ptynne
przejscie z jednej predkosci do drugiej. Krzywa-S sktada sie z symetrycznych krzywych
na obu koncach rampy i liniowego odcinka pomiedzy nimi.

Praktyczna reguta Predkos$c¢ Liniowa rampa: Par. 2204 =0 s
Odpowiednig relacjg pomiedzy Maksl = - - \ .
czasem ksztattu rampy, a ‘

czasem rampy czasowej /
przyspieszania wynosi 1/5. \

S-krzywa rampy:
Par,2204'>0s

t

Par. 2202 Par. 2204

Sygnaty biezgce i parametry
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2205 ACCELERTIME 2 Definiuje czas hamowania 2 np. czas wymagany dla zmiany predkosci od 60
zerowej do predkosci zdefiniowanej za pomoca parametru 2008 MAXIMUM
FREQ.
Patrz opis parametru 2202 ACCELER TIME 1.
Czas przyspieszania 2 jest uzywany réwniez jako czas przyspieszania dla
impulsowania . Patrz opis parametru 1010 JOGGING SEL.
0.0...1800.0 s Czas
2206 DECELER TIME 2 Definiuje czas hamowania 2 tj. czas wymagany dla zmiany predkosci od 60
predkosci zdefiniowanej za pomoca parametru 2008 MAXIMUM FREQ do zera.
Patrz parametr 2203 DECELER TIME 1.
Czas hamowania 2 jest uzywany rowniez jako czas hamowania dla
impulsowania. Patrz parametr 1010 JOGGING SEL.
0.0...1800.0 s Czas
2207 RAMP SHAPE 2 Wybor ksztattu rampy przyspieszania’/lhamowania 2. Funkcja jest nieaktywna w | 0
czasie stopu bezpieczenstwa. (2109 EM STOP SEL).
Ksztalt rampy 2 jest uzywany réwniez dla impulsowania . Patrz 1010 JOGGING
SEL.
0.0...1000.0 s Patrz opis parametru 2204 RAMP SHAPE 1.
2208 EM DEC TIME Definiuje czas w jakim naped zostaje zatrzymany jezeli aktywowany jest stop | 1
bezpieczenstwa. Patrz opis parametru 2109 EM STOP SEL.
0.0...1800.0 s Czas
2209 RAMP INPUT O Definiuje zrodto sygnatu wymuszajacego wartos¢ zerowg na wejsciu 0=NOT SEL
generatora rampy.
0=NOT SEL Nie wybrano.
1=DI1 Wejscie cyfrowe DI1.1 = wymuszone zero na wejsciu generatora rampy.
Wyjscie generatora rampy maleje do zera wg. uzytego czasu rampy.
2=DI2 Patrz wybor dla DI1.
3=DI3 Patrz wybér dla DI1.
4=Dl4 Patrz wybor dla DI1.
5=DI5 Patrz wybér dla DI1.
-1 = DI1(INV) Zanegowane wejscie cyfrowe DI1.0 = wymuszone zero na wejsciu generatora
rampy. Wyjscie generatora rampy maleje do zera wg. uzytego czasu rampy.
-2 = DI2(INV) Patrz wybor dla DI1(INV).
-3 = DI3(INV) Patrz wybor dla DI1(INV).
-4 = DI4(INV) Patrz wybor dla DI1(INV).
-5 = DI5(INV) Patrz wybor dla DI1(INV).

Sygnaty biezgce i parametry
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25 PREDKOSCI

Zakresy predkosci w ktérych niedozwolona jest praca napedu.

KRYTYCZNE Funkcja Predkosci krytycznych jest dostepna dla aplikacji gdzie konieczne jest
unikniecie okreslonych predkosci lub zakreséw predkosci silnika ze wzgledu na
np. problemy z rezonansem mechanicznym. Uzytkownik moze zdefiniowac trzy
predkosci lub zakresy predkosci.

2501 CRIT SPEED SEL Aktywacja/deaktywacja funkcji predkosci krytycznych. Funkcja krytycznych predkosci 0 = OFF
pozwala unikg¢ pracy w specyficznych zakresach predkosci napedu.

Przyktad: naped posiada wibracje w zakresie od 18 do 23 Hz oraz 46 do 52 Hz. Aby
wymusi¢ przeskok pracy napedu ponad zakres predkosci w ktorych wystepujg wibracje
nalezy:
- Aktywowac¢ funkcje predkosci krytycznych.
- Ustawi¢ zakresy predkosci krytycznych jak na rysunku.
fayj (H2) 1 | Par. 2502 = 18 Hz
2 | Par. 2503 =23 Hz
52 | 3 | Par. 2504 = 46 Hz
446 | ‘ 4 | Par. 2505 =52 Hz
23 1
18 |-/ !
— fzadawania (HZ)
1 2 3 4
0=OFF Nieaktywna
1=0N Aktywna
2502 CRIT SPEED 1LO Definiuje dolny limit dla predkosci/czestotliwosci krytycznej zakresu 1. 0
0.0...500.0 Hz Limit. Warto$¢ nie moze by¢ powyzej gérnego limitu (parametr 2503 CRIT
SPEED 1 HI).
2503 CRIT SPEED 1 HI Definiuje goérny limit dla predkosci krytycznej zakresu 1. 0
0.0...500.0 Hz Limit. Warto$¢ nie moze by¢ ponizej dolnego limitu (parametr 2502 CRIT
SPEED 1 LO).
2504 CRIT SPEED 2LO Patrz opis parametru 2502 CRIT SPEED 1 LO. 0
0.0...500.0 Hz Patrz opis parametru 2502.
2505 CRIT SPEED 2 Hi Patrz opis parametru 2503 CRIT SPEED 1 HI. 0
0.0...500.0 Hz Patrz opis parametru 2503.
2506 CRIT SPEED 3LO Patrz opis parametru 2502 CRIT SPEED 1 LO. 0
0.0...500.0 Hz Patrz opis parametru 2502.
2507 CRIT SPEED 3 HI Patrz opis parametru 2503 CRIT SPEED 1 HI. 0
0.0...500.0 Hz Patrz opis parametru 2503.

26 STEROWANIE Zmienne sterowania silnika.

SILNIKA

2601 FLUX OPT ENABLE Aktywacja/deaktywacja funkcji optymalizacji strumienia. Optymalizacja strumienia 0 = OFF

redukuje zuzycie energii oraz hatas silnika gdy naped pracuje ponizej nominalnego
obcigzenia. Catkowita sprawno$¢ (silnik i przemiennik) moze by¢ poprawiona od 1% do
10%, zaleznie od predkosci i obcigzenia.

0=OFF

Nieaktywna

1=0N

Aktywna

Sygnaty biezgce i parametry
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2603 IR COMP VOLT Definiuje podbicie napigcia wyjsciowego przy zerowej predkosci (Kompensacja IR). Zalezy od typu
Funkcja ta jest uzyteczna w aplikacjach z duzym momentem startowym, gdy sterowanie
wektorowe nie moze byc¢ stosowane.
Aby nie dopusci¢ do przegrzania, ustaw napiecie Kompensacji IR tak niskie jak bedzie to
mozliwe.
Rysunek ponizej ilustruje dziatanie Kompensac;ji IR.
) napiecie A = Kompensacja IR
silnika _ .
B = Brak kompensaciji
Typowe warto$ci Kompensacji IR
PN (kW) |0.37|O.75|2.2 |4.0|7.5
Jednostki 200...240V
2603 IR Komp (V) (8.4 |7.7 |5.6 |8.4|N/D
Jednostki 380...480V
IR Komp (V) |14 |14 |5.6 |8.4|7
0.0...100.0 V Podbicie napiecia.
2604 IR COMP FREQ Definiuje czestotliwos¢ przy ktérej Kompensacja IR wynosi 0 V. Patrz rysunek | 80
parametr 2603 IR COMP VOLT.
0...100% Warto$¢ w procentach czestotliwosci znaminowej silnika.
2605 U/F RATIO Wybiera charakterystyke napiecia w funkcji czestotliwosci (U/f) ponizej punktu ostabienia | 1 = LINEAR
pola.
1 =LINEAR Liniowa charakterystyka U/f dla obcigzen statomomentowych.
2 = SQUARED Kwadratowa charakterystyka U/f dla aplikacji z pompami od$rodkowymi i wentylatorami.
Z kwadratowg ch-kg U/f poziom hatasu jest nizszy dla wiekszosci czestotliwosci pracy.
2606 SWITCHING FREQ Definiuje czestotliwos¢ kluczowania przemiennika. Wyzsza czestotliwosé 4
powoduje nizszy hatas. Patrz réwniez parametr 2607 SWITCH FREQ CTRL
oraz Obnizenie parametréw ze wzgledu na czestotliwos¢ przetaczania na
stronie 110.
4 kHz 4 kHz
8 kHz 8 kHz
12 kHz 12 kHz
2607 SWITCH FREQ CTRL | Aktywacja sterowania czestotliwoscig kluczowania. Gdy aktywna, wybér parametrem 1=0N

2606 SWITCHING FREQ jest ograniczany, gdy temperatura wewnetrza przemiennika
wzrasta. Patrz rysunek ponizej. Funkcja ta pozwala na ustawienie najwyzszych
mozliwych czestotliwosci kluczowania w okreslonym punkcie pracy.
Wyzsze czestotliwosci kluczowania powodujg nizszy hatas silnika, ale wyzsze
wewnetrzne straty w przemienniku.
fow A
limit
12 kHz

8kHz| - - -+~~~ -7 Temperatura
przemiennika
4kHz{ -+ -7
o o ‘ o = T
100°C 110°C 120°C
0= OFF Nieaktywna
1=0ON Aktywna

Sygnaty biezgce i parametry
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2608  SLIP COMP RATIO Definiuje wzmocnienie poslizgu dla regulatora kompensacji poslizgu. 100% oznacza | 0
petng kompensacje, 0% oznacza brak kompensaciji. Inne wartosci moga by¢ uzyte,
jezeli wykryty jest btad statyczny predkosci pomimo petnej kompensaciji.
Przyktad: 35 Hz state zadawanie predkosci napedu. Pomimo petnej kompensac;ji
poslizgu (SLIP COMP RATIO = 100%), reczny tachometr mierzacy predkos¢ watu
silnika daje pomiar rownowazny 34 Hz. Statyczny btad predkosci wynosi 35 Hz - 34
Hz = 1 Hz. Aby skompensowac¢ ten btad wzmocnienie poslizgu musi by¢
zwiekszone.

0...200% Wzmocnienie poslizgu

30 FUNKCJE BLEDOW Programowalne funkcje zabezpieczen

3001  AI<MIN FUNCTION Wybor reakcji przemiennika gdy sygnat wejscia analogowego spadnie ponizej | 0 = NOT SEL
ustawionego limitu minimum.

0 =NOT SEL Zabezpieczenie jest nieaktywne.

1=FAULT Zatgczenie btedu przemiennika Al1 LOSS (kod: FO007) i silnik zatrzymuje sie
wybiegiem. Limit btedu jest zdefiniowany parametrami 3021 Al1 FAULT LIMIT.

2=CONSTSP7 Przemiennik generuje alarm Al1 LOSS (kod: A2006) i nastawia predkos$¢ do
wartosci zdefiniowanej parametrem 1208 CONST SPEED 7. Limit alarmu jest
zdefiniowany parmetrem 3021 Al1 FAULT LIMIT.

OSTRZEZENIE! Upewni¢ sig, ze kontunuowanie pracy jest
bezpieczne w przypadku utraty sygantu wejscia analogowego.

3 = LAST SPEED Przemiennik generuje alarm Al1 LOSS (kod: A2006) i utrzymuje predko$¢ na
poziomie z jakim pracowat naped. Predkosc jest okreslana jako srednia
predkos¢ z ostatnich 10 sek pracy. Limit alarmu jest zdefiniowany parametrami
3021 AlI1 FAULT LIMIT.

OSTRZEZENIE! Upewni¢ sie, ze kontunuowanie pracy jest
bezpieczne w przypadku utraty sygnatu wejscia analogowego.
3003 EXTERNAL FAULT 1 Wybér interfejsu dla sygnatu zewnetrznego btedu 1. 0=NOT SEL

0 =NOT SEL Nie wybrano.

1=DN Sygnat zewnetrznego btedu podany na wejscie cyfrowe DI1. 1: Wyzwolenie
btedu (EXT FAULT 1). Silnik zatrzymuje sie wybiegiem. 0: Brak zewnetrznego
btedu.

2=DI2 Patrz wybor dla DI1.

3=DI3 Patrz wybdr dla DI1.

4=Dl4 Patrz wybor dla DI1.

5=DI5 Patrz wybdr dla DI1.

-1 =DI1(INV) Sygnat zewnetrznego btedu podany na odwrécone wejscie cyfrowe DI1. 0:
Wyzwolenie btedu (EXT FAULT 1). Silnik zatrzymuje sie wybiegiem. 1: Brak
zewnetrznego btedu.

-2 = DI2(INV) Patrz wybor dla DI1(INV).

-3 = DI3(INV) Patrz wybér dla DI1(INV).

-4 = DI4(INV) Patrz wybor dla DI1(INV).

-5 = DI5(INV) Patrz wybér dla DI1(INV).

3004 EXTERNAL FAULT 2 | Wybér interfejsu dla sygnatu zewnetrznego btedu 2. 0=NOT SEL

Patrz opis parametru 3003 EXTERNAL FAULT 1.

Sygnaty biezgce i parametry
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Opis

3005 MOT THERM PROT

Wybaér reakcji napedu na wykrycie przegrzania silnika.

Naped oblicza temperature silnika na podstawie nastepujacych zatozen:

1) Silnik znajduje sie w temperaturze otoczenia 30°C gdy zasilanie jest podane
do napedu.

2) Temperatura silnika jest obliczana przy uzyciu nastaw uzytkownika (patrz
parametry 3006...3009) lub automatycznie oblicza termiczng statg czasowa i

krzywg obcigzenia silnika. Krzywa powinna by¢ dostosowana w przypadku gdy
temperatura otoczenia przekracza 30°C.

1=FAULT

0 =NOT SEL

Ochrona jest wytaczona.

1=FAULT

Przemiennik wyzwala btad MOT OVERTEMP gdy temp. przekracza 110°C, i silnik
zatrzymuje sie wybiegiem.

2=ALARM

Przemienik generuje alarm MOT OVERTEMP gdy temp. przekracza 90°C.

3006 MOT THERM TIME

Definiuje statg termiczng dla termicznego modelu silnika, tj. czas w ktérym temperatura
silnika osiagneta 63% znamionowej temperatury ze statym obciazeniem.

Dla termicznej ochrony zgodnie z wymaganiami UL dla klasy silnikow NEMA , uzy¢
prostej zasady: Stata termiczna silnika = 35 - t6. t6 (w sek.) jest okreslony przez
producenta silnika jako czas w ktérym silnik moze bezpiecznie pracowac¢ przy
szesciokrotym pradzie znamionowym.

Termiczna stata czasowa dla krzywej zadziatania zabezpieczenia klasy 10 wynosi
350sek, dla krzywej zadziatania zabezp. klasy 20 wynosi 700sek, dla krzywej zadziatania
zabezp. klasy 30 wynosi 1050sek.

Obcigzenie silnika A

Wzrost temperatury , : !
100%

63%

500

256...9999 s

Stata czasowa.

3007 MOT LOAD CURVE

Definiuje krzywa obcigzenia razem z parametrami 3008 ZERO SPEED LOAD i
3009 BREAK POINT FREQ. Jezeli wartos¢ jest ustawiona na 100%,
maksymalne dopuszczalne obcigzenie jest rowne wartosci parametru 9906
MOTOR NOM CURR.

Krzywa obcigzenia powinna by¢ dostosowana, jezeli temperatura otoczenia rézni sie od
znamionowej temperatury.

Iy N
150 L = prad wyjsciowy
In = znamionowy prad silnika
100 +- - - - — - _
Par. 3007 /—
|
50 - !
Par. 3008 :
| f

Par. 3009

100

50....150%

Dozwolone ciggte obcigzenie silnika podane w procentach znamionowego
pradu silnika.

Sygnaty biezgce i parametry
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3008 ZERO SPEED LOAD | Definiuje krzywg obcigzenia razem z parametrami 3007 MOT LOAD CURVE |70
oraz 3009 BREAK POINT FREQ.
25....150% Dozwolone ciagte obcigzenie silnika przy zerowej predkosci podane w procentach
znamionowego pradu silnika.
3009 BREAKPOINT FREQ | Definiuje krzywg obcigzenia razem z parametrami 3007 MOT LOAD CURVE | 35
oraz 3008 ZERO SPEED LOAD.
Przyktad: Czasy zadziatania zabezpieczenia termicznego, gdy parametry
3006...3008 majg ustawienia fabryczne.
lo = Prad wyjsciowy
In = Znamionowy prad silnika
fo = Czestotliwos¢ wyjsciowa
ferk = Punkt przegiecia krzywej
obcigzenia
A /-l A= Czas zadziatania A
3.5 0N zabezpieczenia ¢
3.0 1
2.5 1
2.0 1
180 s
1.5 1 300s
600 s
1.0 A o0
0.5 A
0 ‘ . . : 1 ‘ >
0 02 04 06 08 10 12
1...250 Hz Czestotliwos¢ wyjsciowa przemiennika przy 100% obcigzeniu
3010  STALL FUNCTION Wybdr reakcji napedu na utyk silnika. Zabezpieczenie jest aktywne jezeli naped | 0 = NOT SEL
pracowat w obszarze utyku (patrz rysunek ponizej) dtuzej niz czas ustawiony
parametrem 3012 STALL TIME.
W ster. wektorowym Moment (%) /
limit zdefiniowiniowany przez Prad (A) ///
uzytkownika =
2017 MOMENT MAKS LIM 1/ Obszar utyku
2018 MOMENT MAKS LIM 2/ 0.95 limitu
(20152016 z zdefiniowanego ‘
ujemnym momentem) przez uzytkownika |
|
|
W ster.skalarnym limit zdefinio- Cf
wany przez uzytkownika = o
2003 PRAD MAKSYMALNY Par. 3011
Tryb sterowania jest wybierany parametrem 9904 TRYB STER SILNIK.
0 =NOT SEL Ochrona nieaktywna.
1 =FAULT Naped wylaczy sie samoczynnie na blad MOTOR STALL i silnik zatrzyma sie wybiegiem.
2 = ALARM Przemienik generuje alarm MOTOR STALL.
3011 STALL FREQUENCY | Definiuje limit czestotliwosci dla funkcji utyku. Patrz opis parametru 3010 20

STALL FUNCTION.

0.5...50.0 Hz

Czestotliwosé.

Sygnaty biezgce i parametry
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3012  STALL TIME Definiuje czas dla funkcji utyku. Patrz opis parametru3010 STALL FUNCTION. | 20
10...400 s Czas
3013 UNDERLOAD FUNC Wybdr reakcji napedu na utrate obcigzenia. Zabezpieczenie jest aktywne jezeli:| 0 = NOT SEL
- moment silnika spada ponizej krzywej wybranej parametrem 3015
UNDERLOAD CURVE,
- czestotliwos¢ wyjsciowa jest wyzsza niz 10% znamionowej czestotliwosci
silnika oraz
- powyzsze warunki trwajg diuzej niz czas nastawiony parametrem3014
UNDERLOAD TIME.
0=NOT SEL Ochrona nieaktywna.
1= FAULT Naped wytgczy sie samoczynnie na btad UNDERLOAD (kod: F0017) i silnik zatrzyma sie
wybiegiem.
2 = ALARM Przemiennik generuje alarm UNDERLOAD.
3014  UNDERLOAD TIME Definiuje limit czasu dla funkcji utraty obcigzenia. Patrz opis parametru 3013 20
UNDERLOAD FUNC.
10...400 s Limit czasu.
3015 UNDERLOAD CURVE | Wybor krzywej obcigzenia dla funkcji utraty obcigzenia. Patrz opis parametru 1
3013 UNDERLOAD FUNC.
Twm = znamionowy moment silnika
Tw fn = znamionowa czestotliwos¢ silnika (9907)
0,
(%6)4 Typy krzywych
80 1 obnizonego obcigzenia @
| 70%
N 50%
P
40 | QT ) @
. - 30%
20
\@
f
0 T T T T T \ -
fn 24 fn
1...5 Numer krzywej obcigzenia.
3016  SUPPLY PHASE Wybdr reakcji napedu na utrate fazy zasilajacej tj. gdy pulsowanie napiecia DC wzrasta. | 0 = FAULT
0 = FAULT Naped wytaczy sie samoczynnie na btad INPUT PHASE LOSS i silnik zatrzyma sie
wybiegiem gdy pulsowanie napigcia DC przekracza 14% znamionowego napiecia DC.
1 = LIMIT/ALARM Prad wyjsciowy przemiennika jest ograniczony i generowany jest alarm INPUT PHASE
LOSS gdy pulsacja napigcia DC przekracza 14% znamionowego napigcia DC.
Istnieje 10 s opdznienie pomigdzy aktywacjg alarmu a ograniczeniem pradu wyjsciowego.
Prad jest ograniczony dopdki pulsacja nie spadnie ponizej limitu minimum, 0.3 - /4.
2 = ALARM Przemiennik generuje alarm INPUT PHASE LOSS gdy pulsacja napiecia DC przekracza
14% znamionowego napiecia DC.
3017 EARTH FAULT Wybor reakcji przemiennika na wykryty btad doziemienia w silniku lub kablach 1 = ENABLE

silnikowych.
Uwaga: Zmiana tego parametru nie jest zalecana.

Sygnaty biezgce i parametry
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0 = DISABLE

Brak reakc;ji

1=ENABLE

Naped wytaczy sie samoczynnie na btad EARTH FAULT (kod: FO016).

3021

Al1 FAULT LIMIT

Definiuje poziom btedu lub alarmu dla wejscia analogowego Al1. Jezeli
parametr 3001 AI<MIN FUNCTION jest ustawiony na FAULT, CONST SP 7 lub
LAST SPEED, naped generuje alarm lub btad Al1 LOSS (kod: A2006 lub
F0007), gdy sygnat wejscia analogowego spadnie ponizej ustawionego
poziomu.

Nie nastawia¢ tego limitu ponizej poziomu zdefiniowanego parametrem 1301
MINIMUM AI1.

0.0...100.0%

Warto$¢ w procentach petnego zakresu sygnatu.

3023

WIRING FAULT

Wybor reakcji przemiennika gdy wykryte jest nieprawidtowe podtgczenie kabli zasiania i
kabli silnikowych (tj. kable zasilajace sg podigczone do przytacza silnikowego w
przemienniku).

Uwaga: W normalnym uzytkowaniu zmiana tego parametru nie jest zalecana.
Ochrona ta jest wytaczona tylko w systemie zasilajacym typu delta z
uziemieniem i bardzo dtugimi kablami.

1 =ENABLE

0 = DISABLE

Brak reakc;ji

1=ENABLE

Naped wytgczy sie samoczynnie na btgd OUTP WIRING (kod: FO035).

31 KASOWANIE
AUTOMAT

Automatyczne kasowanie btedu. Automatyczne kasowania sa mozliwe tylko dla
okreslonych typéw btedéw i gdy funkcja automatycznego kasowania jest uaktywniona dla
tych typow btedow.

3101

NR OF TRIALS

Definiuje liczbe automatycznych kasowan btedéw, ktére przeprowadza przemiennik w
czasie zdefiniowanym parametrem 3102 TRIAL TIME.

Jezeli liczba automatycznych kasowan przekracza nastawiong warto$¢ (w okreslonym
czasie), naped zapobiega dodatkowemu kasowaniu i pozostaje zatrzymany. Kasowanie
musi odby¢ sie z panelu sterowania lub ze Zrodta wybranego parametrem 1604 FAULT
RESET SEL.

Przyktad: Wystgpity btedy w czasie okreslonym przez parametr 3102. Ostatni
btad jest kasowany jezeli warto$¢ zdefiniowana parametrem 3707 wynosi 3 lub
wigcej.

Przedziat czasu

r X = Automatyczne kasowanie
AV4
/\

N\
VANEEAY

0..5

Liczba automatycznych kasowan

3102

TRIAL TIME

Definiuje czas dla funkcji automatycznego kasowania btedu. Patrz opis
parametru 3101 NR OF TRIALS.

30

1.0...600.0 s

Czas

3103

DELAY TIME

Definiuje czas miedzy pojawieniem sie btedu, a prébg automatycznego
kasowania. Patrz opis parametru 3101 NR OF TRIALS. Jezeli czas op6znienia
jest ustawiony na zero, przemiennik kasuje natychmiast.

0.0...120.0 s

Czas.

3104

AR OVERCURRENT

Aktywuje/deaktywuje automatyczne kasowanie dla btedu przetezenia.
Automatycznie kasowany btad (OVERCURRENT kod: FO001) po czasie
nastawionym w parametrze 3103 DELAY TIME.

0 = DISABLE

0 = DISABLE

Nieaktywny

1=ENABLE

Aktywny

3105

AR OVERVOLTAGE

Aktywuje/deaktywuje automatycznie kasowanie dla btedu zbyt wysokiego napiecia w
obwodzie posrednim. Automatycznie kasowany bfad (DC OVERVOLT, kod F0002) po
czasie nastawionym w parametrze 3103 DELAY TIME.

0 = DISABLE

Sygnaty biezgce i parametry
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0 = DISABLE Nieaktywny
1 =ENABLE Aktywny
3106 AR UNDERVOLTAGE | Aktywuje/deaktywuje automatycznie kasowanie dla btedu zbyt niskiego napigecia w 0 = DISABLE
obwodzie posrednim. Automatycznie kasowany btad (DC UNDERVOLTAGE, kod:
F0006) po czasie nastawionym w param. 3103 DELAY TIME.
0 = DISABLE Nieaktywny
1 =ENABLE Aktywny
3107 AR AI<MIN Aktywuje/deaktywuje automatycznie kasowanie dla btedu Al1 LOSS, kod: FO007 (sygnat | 0 = DISABLE
wej. analogowego jest ponizej dozwolonego minimum). Automatycznie kasowany btad po
czasie nastawionym w param. 3103 DELAY TIME.
0 = DISABLE Nieaktywny
1 =ENABLE Aktywny
OSTRZEZENIE! Naped moze uruchomi¢ sie ponownie nawet po diugim
A postoju jezeli sygnat wejscia analogowego zostanie przywrécony. Upewnié
sie, ze wykorzystanie tej wtasciwosci/cechy nie spowoduje
niebezpieczenstwa.
3108 AR EXTERNAL FLT Aktywuje/deaktywuje automatyczne kasowanie dla EXTERNAL FAULT 1/2 0 = DISABLE

(kod: FO014/0015) . Automatycznie kasowany bfad po czasie nastawionym w
param.3103 DELAY TIME.

0 = DISABLE

Nieaktywny

1=ENABLE

Aktywny

Sygnaty biezgce i parametry




94

Indeks Nazwa/Wybor
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32 NADZOR

Nadzor sygnatéw. Naped monitoruje czy wybrane przez uzytkownika zmienne nie
przekraczajg ustalonych przez uzytkownika limitéw. Uzytkownik moze ustawic limity na
predkos¢, prad itd. Stan nadzoru moze by¢ monitorowany przez wyjscie przekaznikowe.
Patrz opis grupy parametrow 14 WYJSCIA PRZEKAZNIKOWE.

3201 SUPERV 1 PARAM

Wybér pierwszego sygnat do nadzoru. Limity funkcji nadzoru definiowane sg
parametrami 3202 SUPERV 1 LIM LO oraz 3203 SUPERYV 1 LIM HI.
Przyktad 1: Jezeli 3202 SUPERV 1 LIM LO < 3203 SUPERV 1 LIM HI
Przypadek A = 1401 RELAY OUTPUT 1 warto$¢ ustawiona na SUPRV 1 OVER.
Przekaznik zostaje zasilony gdy warto$¢ sygnatu wybrana parametrem 3201
SUPERV 1 PARAM przekracza limit nadzoru zdefiniowany w 3203 SUPERYV 1
LIM HI. Przekaznik pozostaje aktywny do momentu gdy nadzorowana warto$¢
spadnie ponizej zdefiniowanego limitu 3202 SUPERV 1 LIM LO.
Przypadek B = 1401 RELAY OUTPUT 1 warto$¢ ustawiona na SUPRYV 1
UNDER. Przekaznik zostaje zasilony gdy warto$¢ sygnatu wybrana parametrem
3201 SUPERV 1 PARAM spada ponizej limitu okreslonego parametrem 3202
SUPERV 1 LIM LO. Przekaznik pozostaje aktywny do momentu gdy nadzorowana
wartos$é wzro$nie powyzej zdefiniowanego limitu 3203 SUPERV 1 LIM HI.
Warto$¢ nadzorowanego parar@tru

HI (par. 3203)
LO (par. 3202)

Przypadek A
Zatgczony (1)

0

Przypadek B

Zataczony (1(3 |—| |—| |- =t

Przyktad 2. Jezeli 3202 SUPERV 1 LIM LO > 3203 SUPERV 1 LIM HI

Dolny limit 3203 SUPERYV 1 LIM HI pozostaje aktywny, az do momentu gdy
nadzorowany sygnat przekroczy gérny limit 3202 SUPERV 1 LIM LO, czyniac go
aktywnym limitem. Nowy limit pozostaje aktywny do momentu gdy nadzorowany
sygnat nie spadnie ponizej dolnego limitu 3203 SUPERYV 1 LIM HlI, czyniac go
aktywnym limitem.

Przypadek A = 1401 RELAY OUTPUT 1 wartos¢ jest ustawiona na SUPRV 1
OVER. Przekaznik jest zataczony kiedy nadzorowany sygnat przekracza aktywny
limit. Przekaznik jest zatagczony kiedy nadzorowany sygnat przekracza aktywny limit.
Przypadek B = 1401 RELAY OUTPUT 1 wartos$¢ jest ustawiona na SUPRV 1
UNDER. Przekaznik jest wytaczony kiedy nadzorowany sygnat spadnie ponizej
aktywnego limitu.

Warto$é nadzorowanego parametru Aktywny limit

A
LO (par. 3202)
HI (par. 3203)

Y~

Przypadek A
Zataczony (1) |-

0 >
I |

Przypadek B | 1 1 o ‘
|
Zataczony (1) T—l
t
A I I

103

Indeks parametru w grupie 01 PARAMETRY EKSPLOATACYJNE. Np. 102 =
0102 SPEED.

Sygnaty biezgce i parametry
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3202 SUPERV 1LIMLO Definiuje dolny limit dla pierwszego nadzorowanego sygnatu wybranego -
parametrem 3201 SUPERV 1 PARAM. Nadzér uaktywnia sie jesli wartosc jest
ponizej limitu.

X...X Zakres nastaw zalezy od nastawy parametru 3201. -

3203 SUPERV 1 LIMHI Definiuje gorny limit dla pierwszego nadzorowanego sygnatu wybranego -
parametrem 3201 SUPERV 1 PARAM. Nadzér uaktywnia sig jesli warto$c¢ jest
powyzej limitu.

X...X Zakres nastaw zalezy od nastawy parametru 3201. -

3204 SUPERV 2 PARAM Wybor drugiego nadzorowanego sygnatu. Limity nadzoru sa defniniowane 104
przez parametry 3205 SUPERV 2 LIM LO oraz 3206 SUPERV 2 LIM HI. Patrz
opis parametru 3201 SUPERV 1 PARAM.

X...X Indeks parametru w grupie 01 PARAMETRY EKSPLOATACYJNE. Np. 102 =
0102 SPEED.

3205 SUPERV 2LIMLO Definiuje dolny limit dla drugiego nadzorowanego sygnatu wybranego -
parametrem 3204 SUPERV 2 PARAM. Nadzér uaktywnia sie jesli wartosc jest
ponizej limitu

X...X Zakres nastaw zalezy od nastawy parametru 3204. -

3206 SUPERV 2 LIM HI Definiuje gorny limit dla drugiego nadzorowanego sygnatu wybranego -
parametrem 3204 SUPERV 2 PARAM. Nadzér uaktywnia sig jesli warto$c¢ jest
powyzej limitu.

X...X Zakres nastaw zalezy od nastawy parametru 3204. -

3207 SUPERV 3 PARAM Wybor trzeciego nadzorowanego sygnatu. Limity nadzoru sa defniniowane 105
przez parametry 3208 SUPERV 3 LIM LO oraz 3209 SUPERV 3 LIM HI. Patrz
opis parametru 3201 SUPERV 1 PARAM.

X...X Indeks parametru w grupie 01 PARAMETRY EKSPLOATACYJNE. Np. 102 =
0102 SPEED.

3208 SUPERV 3 LIMLO Definiuje dolny limit dla trzeciego nadzorowanego sygnatu wybranego -
parametrem 3207 SUPERV 3 PARAM. Nadzér uaktywnia sig jesli warto$c¢ jest
ponizej limitu.

X...X Zakres nastaw zalezy od nastawy parametru 3207. -

3209 SUPERV 3 LIM HI Definiuje gorny limit dla trzeciego nadzorowanego sygnatu wybranego -
parametrem 3207 SUPERV 3 PARAM. Nadzér uaktywnia sie jesli wartos¢ jest
powyzej limitu.

X...X Zakres nastaw zalezy od nastawy parametru 3207. -

33 INFORMACJE Wersja oprogramowania firmowego, data testu, itp.

3301 FW VERSION Wyswietla wersje oprogramowania firmowego.

0.0000...FFFF (hex) Np. 0x205D
3302 LP VERSION Wyswietla wersje pakietu zatadowczego. Zalezy od
typut
0x2001...0x20FF (hex) | 0x2001 = ACS350-0x (Eur GMD)
0x2002 = ACS350-ux (US GMD)
3303 TEST DATE Wyswietla date testu. 00.00

Data w formacie YY.WW (rok, tydzien)

Sygnaty biezgce i parametry
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3304 DRIVE RATING Wyswietla prad i napigcie znamionowe przemiennika. 0x0000
0x0000...0xFFFF (hex) | Warto$¢ w formacie XXXY:
XXX = Znamionowy prad przemiennika w amperach. “A” oznacza przecinek.
Na przyktad jesli XXX jest 8A8, znamionowy prad przemiennika wynosi 8.8A.
Y = Znamionowe napiecie przemiennika:
2=208...240V
4 =380...480 V
34 ZMIENNE PROCESU | Wybor sygnatéw aktualnych do wyswietlania na panelu sterowania
3401 SIGNAL1 PARAM Wybor pierwszego sygnatu do wyswietlania na panelu sterowania w trybie wyswietlania. | 103
3401 34‘04 3405
Y oY %
Hz
OUTPUT FWD
0, 102...162 Indeks parametru w grupie 01 PARAMETRY EKSPLOATACYJNE. Np. 102 =
0102 SPEED. Jezeli jest warto$¢ ustawiona jest na 0, zaden sygnat nie jest
wybrany.
Jesli wszystkie wartosci parametrow: 3401 SIGNAL1 PARAM, 3408 SIGNAL2
PARAM oraz 3415 SIGNAL3 PARAM sg ustawione na 0, wysSwietlane jest n.A.
3402  SIGNAL1 MIN Definiuje minimalng wartos$¢ dla sygnatu wybranego przez parametr 3401 -
SIGNAL1 PARAM.
Wartosc A
wyswietl.
3407 - ‘
\
3406 -~ |
| _ Wartos¢ zrodta
T T -
3402 3403
UWAGA: Parametr jest nieobowiazujacy jezeli parametr 3404 OUTPUT1 DSP
FORM jest ustawiony na DIRECT.
X...X Zakres nastaw zalezy od nastawy parametru 3401. -
3403  SIGNAL1 MAX Definiuje maksymalng wartos¢ dla sygnatu wybranego przez parametr 3401 -
SIGNAL1 PARAM. Patrz rysunek w opisie parametru 3402 SIGNAL1 MIN.
UWAGA: Parametr jest nieobowigzujacy jezeli parametr 3404 OUTPUT1 DSP
FORM jest ustawiony na DIRECT.
X...X Zakres nastaw zalezy od nastawy parametru 3401 . -

Sygnaty biezgce i parametry
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3404 OUTPUT1 DSP FORM | Definiuje format wyswietlanego sygnatu (wybrany przez par. 3401 SIGNAL1 9 = DIRECT
PARAM.
0=+/-0 Wartos¢ ze znakiem/bez znaku. Jednostka jest wybierana za pomoca parametru 3405
1=+/-0.0 OUTPUT 1 UNIT.
2 = +/-0.00 Przykiad PI (3.14159):
3 = +/-0.000 3404 Wartos¢ Wyswietlacz Zakres
+/-0 +3 -32768...+32767
4=+0 +-0.0 +3.1
5=+0.0 +/-0.00 +3.14
6 = +0.00 +/-0.000 +3.142
+0 3 0....65535
7=+0.000 +0.0 3.1
+0.00 3.14
+0.000 3.142
8 = BAR METER Wskaznik stupkowy nie jest dostepny dla tej aplikaciji.
9 = DIRECT Bezposrednia warto$¢. Potozenie przecinka i jednostki pomiarowej sg identyczne do
zrodtowego sygnatu.
Uwaga: Parametry 3402, 3403 i 3405...3407 nie sg obowigzujace.
3405 OUTPUT1 UNIT Wybér jednostki dla wyswietlanego sygnatu wybieranego za pomoca parametru | -
3401 SIGNAL1 PARAM.
Uwaga: Parametr jest nieobowigzujacy jezeli parametr 3404 OUTPUT1 DSP
FORM jest ustawiony na DIRECT.
Uwaga: Wybér jednostki nie zmienia wartosci.
0 =NO UNIT Jednostka nie wybrana
1=A amper / ampere
2=V wolt / volt
3=Hz herc / hertz
4=% procent / percent
5=s sekunda / second
6=h godzina / hour
7 =rpm obroty na minute / revolutions per minute
8 =kh tysigc godzin/kilohour
9=°C stopien Celsjusza / celsius
11 =mA miliamper / milliampere
12=mV miliwolt / millivolt
3406 OUTPUT1 MIN Przy pomocy tego parametru ustawia sie mimimalng warto$¢ pokazywang dla | -
sygnatu wybranego przez parametr 3402 SIGNAL1 MIN.
Uwaga: Parametr jest nieobowigzujacy jezeli parametr 3404 OUTPUT1 DSP
FORM jest ustawiony na DIRECT.
X...X Zakres nastaw zalezy od nastawy parametru 3401 . -
3407 OUTPUT1 MAX Przy pomocy tego parametru ustawia sie maksymalng warto$¢ pokazywang dla sygnatu | -
wybranego przez parametr 3401 SIGNAL1 PARAM. Patrz parametr 3402
SIGNAL1 MIN.
Uwaga: Parametr nie obowigzuje jesli parametr 3404 OUTPUT1 DSP FORM
jest ustawiony na DIRECT.
X...X Zakres nastaw zalezy od nastawy parametru 3401 . -

Sygnaty biezgce i parametry
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Indeks Nazwa/Wybor Opis
3408  SIGNAL2 PARAM Wybdr drugiego sygnatu do wyswietlania na panelu sterowania w trybie 104
wys$wietlania. Patrz par. 3401 SIGNAL1 PARAM.
0, 102...162 Indeks parametru w grupie 01 PARAMETRY EKSPLOATACYJNE. Np. 102 =
0102 SPEED.Jezeli warto$¢ ustawiona jest na 0, zaden sygnat nie jest
wybrany.
Jezeli wartosci wszystkich parametréow 3401 SIGNAL1 PARAM, 3408 SIGNAL2
PARAM oraz 3415 SIGNAL3 PARAM s3a ustawione na 0, wyswietlane jest n.A
3409  SIGNAL2 MIN Definiuje minimalng warto$¢ dla sygnatu wybranego przez parametr 3408 -
SIGNAL2 PARAM. Patrz par 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Zakres nastaw zalezy od nastawy parametru 3408. -
3410  SIGNAL2 MAX Definiuje maksymalng warto$¢ dla sygnatu wybranego parametrem 3408 -
SIGNAL2 PARAM. Patrz parametr 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Zakres nastaw zalezy od nastawy parametru 3408 . -
3411 OUTPUT2 DSP FORM | Definiuje format wyswietlanego sygnatu wybranego przez par. 3408 SIGNAL2 |9 = DIRECT
PARAM.
Patrz opis parametru 3404 OUTPUT1 DSP FORM. -
3412  OUTPUT2 UNIT Wybér jednostki dla wyswietlanego sygnatu wybieranego za pomoca parametru | -
3408 SIGNAL2 PARAM.
Patrz opis parametru 3405 OUTPUT1 UNIT. -
3413 OUTPUT2 MIN Przy pomocy tego parametru ustawia sie¢ mimimalng warto$¢ pokazywang dla | -
sygnatu wybranego przez parametr 3408 SIGNAL2 PARAM. Patrz par. 3402
SIGNAL1 MIN.
X...X Zakres nastaw zalezy od nastawy parametru 3408. -
3414  OUTPUT2 MAX Przy pomocy tego parametru ustawia sie maksymalng warto$¢ pokazywanag dla | -
sygnatu wybranego przez parametr 3408 SIGNAL2 PARAM. Patrz par. 3402
SIGNAL1 MIN.
X...X Zakres nastaw zalezy od nastawy parametru 3408. -
3415  SIGNAL3 PARAM Wybor trzeciego sygnatu do wyswietlania na panelu sterowania w trybie 105
wyswietlania. Patrz par. 3401 SIGNAL1 PARAM.
0, 102...162 Indeks parametru w grupie 01 PARAMETRY EKSPLOATACYJNE. Np. 102 =
0102 SPEED. Jezeli warto$¢ jest ustawiona na zero to zaden sygnat nie jest
wybrany.
Jezeli wszystkie wartosci parametrow 3401 SIGNAL1 PARAM, 3408 SIGNAL2
PARAM and 3415 SIGNAL3 PARAM s3g ustawione na 0, to wyswietlane jest
n.A.
3416  SIGNAL3 MIN Definiuje minimalng warto$¢ dla sygnatu wybranego przez parametr 3415. -
Patrz par. 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Zakres nastaw zalezy od nastawy parametru 3415 SIGNAL 3 PARAM. -
3417  SIGNAL3 MAX Definiuje maksymalng wartos¢ dla sygnatu wybranego parametrem 3415 -
SIGNAL3 PARAM. Patrz par. 3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Zakres nastaw zalezy od nastawy parametru 3415 SIGNAL3 PARAM. -
3418 OUTPUT3 DSP FORM | Definiuje format wyswietlanego sygnatu wybranego przez 3415 SIGNAL3 9 =DIRECT
PARAM.
Patrz opis parametru 3404 OUTPUT1 DSP FORM. -
3419  OUTPUT3 UNIT Wybdér jednostki dla wyswietlanego sygnatu wybieranego za pomoca parametru | -
3415 SIGNAL3 PARAM.
Patrz opis parametru 3405 OUTPUT1 UNIT. -
3420 OUTPUT3 MIN Przy pomocy tego parametru ustawia sie mimimalng warto$¢ pokazywang dla | -
sygnatu wybranego przez parametr 3415 SIGNAL3 PARAM. Patrz parametr
3402 SIGNAL1 MIN.
X...X Zakres nastaw zalezy od nastawy parametru 3415 SIGNAL3 . -

Sygnaty biezgce i parametry
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Indeks

Nazwa/Wybor

Opis

3421

OUTPUT3 MAX

Przy pomocy tego parametru ustawia sie maksymalng warto$¢ pokazywana dla
sygnatu wybranego przez parametr 3415 SIGNAL3 PARAM. Patrz parametr
3402 SIGNAL1 MIN.

X...X

Zakres nastaw zalezy od nastawy parametru 3415 .

99 DANE WEJSCIOWE

Makroaplikacja. Dane uruchomieniowe silnika.

9902

APPLIC MACRO

Wybdér makroaplikacji lub aktywacja wartosci parametrow z urzadzenia
FlashDrop. Patrz rozdziat Makroaplikacje.

1=ABB
STANDARD

1 =ABB STANDARD

Standardowa makroaplikacja dla aplikacji statopredkosciowych.

2 =3-WIRE

Makroaplik. 3-przewodowa dla aplikacji statopredkosciowych

3 = ALTERNATE

Makroaplik. Alternatywna dla zastosowarn do uruchomien do przodu i wstecz

4 =MOTOR POT

Makroaplik. Potencjometr silnika dla zastosowan sterowania predkoscig
sygnatem cyfrowym.

5 =HAND/AUTO

Makroapik. Reczne/Automatyczne jest uzywna gdy dwa sterowane urzadzenia sterujgce
sg podtgczone do przemiennika:

- Urzadzenie 1 komunikuje sie poprzez interfejs zdefiniowany przez zewnetrzne miejsce
sterowania EXT1.

- Urzadzenie 2 komunikuje sie poprzez interfejs zdefiniowany przez zewnetrzne miejsce
sterowania EXT2.

EXT1 lub EXT2 jest aktywne w danym czasie. Przetgczanie pomiedzy EXT1/2 poprzez
wejscie cyfrowe.

31 = OEM SET LOAD

Wartosci parametréw FlashDrop jako zdefiniowane przez plik FlashDrop.
Podglad parametrow jest wybierany parametrem 1611 PARAMETER VIEW.

FlashDrop jest opcjonalnym urzadzeniem. FlashDrop pozwala na szybkie
dostosowanie listy parametréw, np. wybrane parametry moga by¢ ukryte.
Wiecej informacji na temat FlashDrop, patrz FlashDrop User’s Manual
[BAFE68591074 (English)].

9905

MOTOR NOM VOLT

Definiuje znamionowe napiecie silnika. Musi by¢ rowna wartosci napigcia z tabliczki
znamionowe;j silnika. Przemiennik nie moze zasila¢ silnika napigciem wigkszym niz
napiecie zasilania przemiennika.
Napiecie wyjsciowe
9905 — —
\
\ o
| ‘CZQSI‘OI‘IIWOSC wyjSciowa
9907 v
OSTRZEZENIE! Nigdy nie podtgczac silnika do przemienika, ktory jest

podtaczony do linii zasilajgcej o napieciu wyzszym niz znamionowe napiecie
silnika.

200 (US: 230)
400 (US: 460)

100...300 V (200 V /
US: 230 V units)

230...690 V (400 V /
US: 460 V units)

Napiecie.

Uwaga: Obcigzenie izolacji silnika zawsze zalezy od napiecia zasilania
przemiennika. Stosuje sie to réwniez do przypadkéw gdzie napiecie
znamionowe silnika jest nizsze niz napiecie znamionowe i zasilanie
przemiennika.

9906

MOTOR NOM CURR

Definiuje znamionowy prad silnika. Musi by¢ réwny wartosci pradu z tabliczki
znamionowe;j silnika.

I

0.2..2.0 Iy

Prad

9907

MOTOR NOM FREQ

Definiuje znamionowg czestotliwos¢ silnika tj. czestotliwosé przy ktérej napiecie
wyjsciowe rowna sie znamionowemu napieciu silnika:
Punkt ostabienia pola = Znam. czestotl. * Napiecie zasil./Znam. nap. silnika

Eur: 50/
US: 60

10.0...500.0 Hz

Czestotliwosc

Sygnaty biezgce i parametry
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Indeks Nazwa/Wybor

Opis

9908 MOTOR NOM SPEED

Definiuje znamionowg czestotliwosé silnika. Musi byé rowna wartosci
czestotliwosci na tabliczce znamionowej silnika.

Zalezy od typu

50...30000 rpm

Predkos¢

9909 MOTOR NOM POWER

Definiuje znamionowa moc silnika. Musi by¢ réwna wartosci mocy na tabliczce
znamionowej silnika.

PN

0.2...3.0 - Py kW/hp

Moc

Sygnaty biezgce i parametry
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Sledzenie bledow

Co zawiera ten rozdziat

W rozdziale wymieniono wszystkie mozliwe informacje alarméw i btedéw, mozliwe
przyczyny ich wystapienia oraz dziatania korekcyjne.

Bezpieczenstwo

przemiennika. Przed przystapieniem do pracy z przemiennikiem muszg by¢
przeczytane instrukcje bezpieczenstwa zawarte w rozdziale Bezpieczenstwo
znajdujgcym sie na pierwszych stronach niniejszego podrecznika.

Q OSTRZEZENIE! Tylko wykwalifikowani elektrycy moga dokonywaé konserwacji

Sygnalizacja ostrzezen i btedow

Informacje alarméw lub btedéw na wyswietlaczu panelu sygnalizujg nieprawidtowy
stan napedu. Wiekszo$¢ alarmow i bteddw moze byc¢ zidentyfikowana i
skorygowana dzieki informacjom zawartym w tym rozdziale. Jezeli nie, nalezy
skontaktowa¢ sie z przedstawicielem ABB.

Jak kasowac

Naped moze by¢ kasowany poprzez: nacisniecie przycisku 77~ na panelu sterowania,
wejscie cyfrowe lub magistrale, lub wytaczenie zasilania na chwile. Kiedy btad zostanie
skasowany, silnik moze by¢ uruchomiony.

Historia btedow

Gdy zostanie wykryty btad, jest on zapisywany w Historii Btedoéw. Ostatnie biedy i
alarmy sg zapisywane ze znacznikiem czasu.
Parametry 0401 LAST FAULT, 0412 PREVIOUS FAULT 1 oraz 0413 PREVIOUS

FAULT 2 przechowujg ostatnie btedy. Parametry 0404...0409 przedstawiajg dane
pracy przemiennika w chwili wystgpienia ostatniego btedu.

Sledzenie btedéw
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Informacje alarméw generowane przez przemiennik czestotliwosci

KOD ALARM PRZYCZYNA CO ZROBIC

A2001 | OVERCURRENT Regulator ograniczenia pradu Sprawdzi¢ obcigzenie silnika.

(programowalna wyjsciowego jest aktywny. Sprawdzié czas przyspieszania (2202 i 2205).

funkcja btedu 7670) Sprawdzié silnik i kable silnika (takze zgodnosc¢ faz).
Sprawdzi¢ warunki otoczenia. Obcigzalno$¢ maleje,
jezeli temperatura w miejscu instalacji przekracza
40°C. Patrz sekcja Obnizenie parametréw
znamionowych na stronie 7710.

A2002 | OVERVOLTAGE Regulator przepiecia na szynie Sprawdzi¢ czas hamowania (2203 and 2206).
(programowalna DC jest aktywny. Sprawdzié sie¢ zasilajaca pod katem wystepowania
funkcja btedu 71670) przepie¢ statycznych lub przejsciowych.

A2003 | UNDERVOLTAGE Regulator zbyt niskiego napiecia Sprawdzi¢ zasilanie.

(programowalna szyny DC jest aktywny.
funkcja btedu 1610)

A2004 | DIRLOCK Zmiana kierunku nie jest Sprawdzi¢ ustawienia parametru 7003 DIRECTION.

dozwolona.

A2006 | Al1 LOSS Sygnat wejscia analogowego Al1 Sprawdzi¢ ustawienia parametréw funkcji btedow.
(programowalna spadt ponizej “";312‘113;?1"’22%?1 Sprawdzié poziom analogowego sygnatu sterujacego.
funkcja biedu 3001, | Przez parametr Sprawdzi¢ potaczenia.

3021) LIMIT.
A2009 | DEVICE Temperatura IGBT przemiennika Sprawdzi¢ warunki otoczenia. Zobaczy¢ takze
OVERTEMP jest nadmierna. Limit alarmu Obnizenie parametréw znamionowych na stronie 770.
wynosi 120°C. Sprawdzi¢ przeptyw powietrza i dziatanie wentylatora.
Sprawdzi¢ moc silnika w poréwnaniu do
przemiennika.

A2010 MOTOR TEMP Temperatura silnika jest za wysoka Sprawdzi¢ dane znamionowe silnika, obcigzenie i
(programowalna spowodowana zbyt duzym chtodzenie.
funkcja bledu obcigzeniem, niewystarczajaca moca | Sprawdzi¢ dane uruchomieniowe.

3005...3009) er'gf’dr:er%?zc;v:'?gimm chiodzeniem Sprawdzi¢ parametry funkcji btedow.
uruch?)mi}(;niowyrr):i. Pozwolié'siln.ikf)wi schtodzi(? 'SiQ. Zapewni¢ wiasciwe
chtodzenie silnika: sprawdzi¢ wentylator chtodzacy,
wyczysci¢ powierzchnie chtodzace, itd.

A2011 | UNDERLOAD Obcigzenie sinika jest zbyt mate z | Sprawdzi¢ usterke w napedzanym urzadzeniu.
(programowalna powEdu.np. zerwanig ) Sprawdzi¢ parametry funkcji btedow.
funkcja btedu mechanizmu w urzgazeniu Sprawdzi¢ moc silnika w poréwnaniu do jednostki
3013...3015) napgdzanym. m%cy. P ’

A2012 | MOTOR STALL Silnik pracuje w obszarze utyku z | Sprawdzi¢ obcigzenie silnika i parametry znamionowe
(programowalna powodu np. wzrostu obcigzenia przemiennika.
funkcja btedu lub niewystarczajacej mocy Sprawdzié parametry funkgji bledow.

3010...3012) silnika.
A2013 | AUTORESET Automatyczne kasowanie alarmu | Sprawdzi¢ grupe par. 31 KASOWANIE AUTOMAT .
A2017 | OFF BUTTON Nadana zostata komenda stop Wytacz¢ blokade sterowania lokalnego poprzez
napedu z panelu sterowania gdy parametr 1606 LOCAL LOCK i ponowi¢ probe.
aktywna jest blokada sterowania
lokalnego.

A2023 | EMERGENCY Przemiennik otrzymat komende Sprawdzi¢ czy bezpieczne jest kontynuowanie pracy.

STOP stop bezpieczenstwa, czasy stopu

sgq zgodne z czasami
zdefiniowanymi w parametrze
2208 EM DEC TIME.

Ustawi¢ przycisk stopu bezpieczehnstwa w pozycji
normainej.

Sledzenie btedéw
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KOD ALARM PRZYCZYNA CO ZROBIC
A2026 | INPUT PHASE Napiecie w posrednim obwodzie Sprawdzi¢ bezpieczniki lini zasilajacej.
LOSS DC _‘l’V?ha ?il‘?‘; pOWOdT‘ utraty fazy | sprawdzi¢ niezréwnowazenie zasilania.
(programowalna zastiajgee) 1ub przepaienia Sprawdzié parametry funkcji bledow.
funkcja btedu 3076) | bezpiecznika.
Alarm jest generowany gdy
wahania napiecia DC
przekraczajg 14% znamionowego
napiecia DC.
KOD PRZYCZYNA CO ZROBIC
ALARMU
A5011 Przemiennik sterowany jest z innego zrodta. Przetaczy¢ przemiennik w tryb sterowania lokalnego.
A5012 Wirowanie w wybranym kierunku jest zablokowane. Umozliwi¢ zmiane kierunku wirowania. Patrz parametr
1003 DIRECTION.
A5013 Panel sterowania jest zablokowany poniewaz aktywna Wytaczy¢ blokade polecenia start i sprébowac
jest blokada wykonania polecenia Start . ponownie. Patrz parametr 2708 START INHIBIT.
A5014 Panel sterowania jest zablokowany z powodu btedu Skasowac btad przemiennika i sprébowa¢ ponownie.
przemiennika.
A5015 Panel sterowania jest zablokowany poniewaz aktywna Wytaczy¢ blokade trybu lokalnego i sprébowaé
jest blokada trybu lokalnego. ponownie. Patrz parametr 7606 LOCAL LOCK.
A5019 Zabronione wpisanie wart. niezerowej Dozwolone jest tylko kasowanie param.
A5022 Parametr jest zabezpieczony przed zapisem. Wartos¢ parametru tylko do odczytu i dlatego nie moze
zosta¢ zmieniona.
A5023 Zmiana parametru nie jest dozwolona podczas biegu Zatrzymac przemiennik i zmieni¢ warto$¢ parametru.
przemiennika.
A5024 Przemiennik wykonuje zadanie. Poczekac¢ do zakonczenia zadania.
A5026 Warto$¢ osiggneta lub jest ponizej min. limitu. Skontaktowac sie z lok. przedstawicielem ABB.
A5027 Wartos¢ osiagneta lub jest powyzej maks. limitu. Skontaktowac sie z lok. przedstawicielem ABB.
A5028 Btedna wartosc. Skontaktowac sie z lok. przedstawicielem ABB.
A5029 Pamie¢ nie jest gotowa. Sprébowac ponownie.
A5030 Btedne zgdanie Skontaktowac sie z lok. przedstawicielem ABB.
A5031 Przemiennik nie jest gotowy do pracy, np. z powodu Sprawdzi¢ zasilanie przemiennika.
niskiego napiecia DC.
A5032 Btad parametru Skontaktowa¢ sie z lok. przedstawicielem ABB.

Sledzenie btedéw
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Informacje btedéw generowane przez przemiennik

KOD BLAD PRZYCZYNA CO ZROBIC
F0001 | OVERCURRENT Prad wyjsciowy przekroczyt Sprawdzi¢ obcigzenie silnika.
poziom samoczynnego Sprawdzié czas przyspieszania (2202 i 2205).
wytaczenia. o - . s
Sprawdzi¢ silnik i kable silnika (takze zgodnos¢ faz).
Limit przetezeniowego s dzié ki ot ia. Obciazalnose lei
samoczynnego wytaczenia wynosi | . prawdzic warnxi gloczenia. L/bcigzainosc maeje, o
o . jezeli temperatura w miejscu instalacji przekracza 40°C.
325% nominalnego pradu : . . -
- Patrz sekcja Obnizenie parametréw znamionowych na
przemiennika. .
stronie 110.
F0002 | DC OVERVOLT Przekroczone napiecie w Sprawdzi¢ czy kontroler przepieciowy jest wigczony
obwodzie posrednim DC. Limit (parametr 2005 OVERVOLT CTRL).
samoczynnego wytgczenia dia Sprawdzié czoper hamowania i rezystor (je$li jest uzyty).
przepigcia DC wynosi 420 V dla Kontrola przepiecia musi by¢ wytaczona gdy czoper i
200 V przemiennikow i 840 V dla rezystor sg uzywane.
400 V przemiennikow. Sprawdzi¢ czas hamowania (2203 i 2206).
Sprawdzi¢ sie¢ zasilajacg pod katem wystepowania
przepie¢ statycznych lub przejsciowych.
Wymieni¢ przemiennik z czoperem i rezystorem.
FO0003 | DEV OVERTEMP Temperatura IGBT przemienika Sprawdzi¢ warunki otoczenia. Zobaczy¢ takze Obnizenie
jest nadmierna. Limit dla parametréw znamionowych na stronie 110.
samoczynnego wytaczenia wynosi | gprawdzi¢ przeptyw powietrza i dziatanie wentylatora.
135°C. - . . . R
Sprawdzi¢ moc silnika w poréwnaniu do przemiennika.
FO0004 | SHORT CIRC Zwarcie w kablach silnikowych lub | Sprawdzi¢ silnik i kable silnikowe.
w silniku
F0006 | DC UNDERVOLT Niewystarczajgce napiecie w Sprawdzi¢ czy kontroler zbyt niskiego napiecia jest
obwodzie posrednim DC z wiaczony (parametr 2006 UNDERVOLT CTRL).
powodu utraty fazy zasilajacej, Sprawdzi¢ zasilanie oraz bezpieczniki.
przepalenia bezpiecznika,
wewnetrznego btedu mostka
prostowniczego lub zbyt niskiego
napiecia zasilania.
Limit samoczynnego wytgczenia
dla zbyt niskiego napiecia DC
wynosi 162 V dla 200 V
przemiennikéw i 308 V dla 400 V
przemiennikéw.

FO0007 | Al1 LOSS Sygnat wejscia analogowego Al1 Sprawdzi¢ nastawy parametréw funkcji bledow.
(programowalna spadt ponizej limitu ustalonego Sprawdzié poprawno$é poziomu analogowego sygnatu
funkcja btedu przez parametr 3027 Al1 FAULT sterujacego.

3001, 3021) LIMIT. - .
Sprawdzi¢ potgczenia.

F0009 | MOT OVERTEMP Temperatura silnika jest za wysoka Sprawdzi¢ dane znamionowe silnika, obcigzenie i chtodzenie.
(programowalna spowodowana zbyt duzym Sprawdzié dane uruchomieniowe.
funkcja btedu °,b°,'qze”,'em’ n|eyvystgrczajch mpcq Sprawdzi¢ parametry funkcji bledow.

silnika, nieodpowiednim chtodzeniem e ) s - . .
3005...3009) lub blednymi danymi Pozwoli¢ silnikowi schtodzi¢ sie. Zapewni¢ wiasciwe chtodzenie
uruchomieniowymi. silnika: sprgwdzi(: wentylator chtodzacy, wyczysci¢ powierzchnie
chtodzace, itd.

F0012 | MOTOR STALL Silnik pracuje w obszarze utyku z Sprawdzi¢ obcigzenie silnika i parametry znamionowe
(programowalna powodu np. wzrostu obcigzenia przemiennika.
funkcja btedu lub niewystarczajacej mocy Sprawdzié parametry funkcji btedéw..

3010...3012) silnika.
F0014 | EXT FAULT 1 Zewnetrzny btad 1 Sprawdzi¢ zewnetrzne urzadzenia pod katem btedow.

(programowalna
funkcja btedu
3003)

Sprawdzi¢ nastawy parametru funkcji btedu.

Sledzenie btedéw
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KOD BLAD PRZYCZYNA CO ZROBIC
FO0015 | EXT FAULT 2 Zewnetrzny btad 2 Sprawdzi¢ zewnetrzne urzadzenia pod katem biedow.
(programowalna Sprawdzi¢ nastawy parametru funkcji btedu.
funkcja btedu
3004)
F0016 | EARTH FAULT Przemiennik wykryty btad Sprawdzi¢ silnik.
(programowalna dfl)z.ilt(emien:]a w silniku lub kablach | sprawdzié¢ parametry funkcji biedow
funkcja biedu StnKowyen. Sprawdzié kable silnikowe. Nie wolno przekraczaé
3017) wyspecyfikowane] dlugosci kabli silnikowych. Patrz
sekcja Przytacze silnika na stronie 114.
F0017 | UNDERLOAD Obcigzenie sinika jest zbyt mate z Sprawdzi¢ pod katem wystgpienia usterki w napedzanym
(programowalna powodu np. zerwania mechanizmu w urzgdzeniu.
funkcja bledu urzadzeniu napgdzanym. Sprawdzi¢ parametry funkcji btedow.
3013...3015) Sprawdzi¢ moc silnika w poréwnaniu do przemiennika.
F0018 | THERM FAIL Wewnetrzny btad przemiennika. Skontaktowac sie z lok. przedstawicielem ABB.
Termistor uzyty do pomiaru
wewnetrznej temp. przemiennika jest
otwarty lub wystgpito w nim zwarcie.
F0021 | CURR MEAS Wewnetrzny btad przemiennika. Skontaktowac sie z lok. przedstawicielem ABB.
Pomiar pradu jest poza zakresem.
F0022 | INPUT PHASE Napigcie w pos$rednim obwodzie DC Sprawdzi¢ bezpieczniki linii zasilajgce;.
LOSS Waha siez powodu Utraty fazy Sprawdzi¢ niezrownowazenie zasilania.
zasilajacej lub przepalenia
(programowalna bezpiecznika. Sprawdzié parametry funkcji btedow.
funkcja btedu S
3016) Samoczynne wylaczenie pojawia sie
gdy wahania napiecia DC
przekraczajg 14% znamionowego
napigcia DC.
F0026 | DRIVE ID Wewnetrzny btad ID przemiennika | Skontaktowac sie z lok. przedstawicielem ABB
F0027 | CONFIG FILE Wewnetrzny biad konfiguracyjny Skontaktowa¢ sie z lok. przedstawicielem ABB
pliku
F0034 | MOTOR PHASE Btad obwodu silnika z powodu Sprawdzic silnik i kable silnikowe.
utraty fazy silnika lub btedu
przekaznika termistora (uzytego w
pomiarze temp. silnika).
F0035 | OUTP WIRING Niewtasciwe podtgczenie zasilania | Sprawdzi¢ podigczenia zasilania.
(programowalna i kabli silnikowych (4. kable Sprawdzi¢ parametry funkcji btedow.
funkcja btedu zasilania podfaczone sg do
3023) wyjscia silnikowego).
F0036 | INCOMPATIBLE Zatadowane oprogramowanie nie Skontaktowac sie z lok. przedstawicielem ABB.
SW jest kompatybilne.
F0101 | SERF CORRUPT Uszkodzony systemowy plik Skontaktowac sie z lok. przedstawicielem ABB.
ukfadu Serial Flash.
F0103 | SERF MACRO Utracony plik aktywnej Skontaktowac sie z lok. przedstawicielem ABB.
makroaplikacji z uktadu Serial
Flash
F0201 | DSP T1 Btad systemowy Skontaktowac sie z lok. przedstawicielem ABB.
OVERLOAD
F0202 | DSP T2
OVERLOAD
F0203 | DSP T3
OVERLOAD
F0204 | DSP STACK
ERROR
F0206 | MMIO ID ERROR Wewnetrzny biad karty (MMIO) Skontaktowac sie z lok. przedstawicielem ABB.

sterowania We/Wyj

Sledzenie btedéw
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KOD BLAD PRZYCZYNA CO ZROBIC
F1000 | PAR HZRPM Niewtasciwe nastawy parametru Sprawdzi¢ nastawy parametréw. Sprawdzi¢ czy sg
limitu predkosci/czestotliwosci nastepujace ustawienia:
2007 < 2008,
2007/9907 i 2008/9907 sa wewnatrz zakresu.
F1003 | PAR Al SCALE Niewtasciwe skalowanie wejscia Sprawdzié¢ nastawy w grupie 13 WEJSCIA

analogowego Al

ANALOGOWE Sprawdzi¢ czy sa nastepujace
ustawienia:
1301 < 1302.

Sledzenie btedéw
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Obstuga

Co zawiera ten rozdziat

Rozdziat ten zawiera opis obstugi okresowe;.

Bezpieczenstwo

A

Wentylator

OSTRZEZENIE! Przed przystapieniem do jakichkolwiek prac obstugowych nalezy
zapoznac sie z instrukcjami zawartymi w rozdziale Bezpieczenstwo znajdujgcego
sie na poczatku niniejszego podrecznika. Ignorowanie instrukcji bezpieczenstwa
moze spowodowac obrazenia lub $mier¢.

Okresy obstugowe

Jesli naped jest zainstalowany w odpowiednim srodowisku, wymaga on niewielkiej
obstugi okresowej. W tabeli ponizej podano okresy obstugowe dla rutynowych
czynnosci obstugowych zalecanych przez firme ABB

Obstuga okresowa Okres obstugi Instrukcja
Formowanie kondensatorow Co dwa lata podczas Patrz Kondensatory na stronie
sktadowania 108.
Wymiana wentylatora Co pie¢ lat Patrz Wentylator na stronie 107.
chtodzacego
(obudowy R1...R2)

Trwatos¢ wentylatora chtodzgcego przemiennika czestotliwosci wynosi minimum
25 000 godzin pracy. Trwato$é wentylatora zalezy od stanu wykorzystania
przemiennika oraz od temperatury otoczenia.

Awaria wentylatora moze by¢ poprzedzona przez zwiekszony hatas emitowany z
jego tozysk. Jesli naped pracuje w krytycznej dla catego procesu czesci, zaleca sie
wymiane wentylatora gdy wystgpig wczesniej opisane pierwsze objawy jego
zuzycia. Wentylatory na wymiane dostepne sg w firmie ABB. Nie uzywac¢ innych
czesci zamiennych niz zalecane przez ABB.

Obstuga
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Wymiana wentylatora (R1...R2)

Tylko obudowy o rozmiarach R1...R2 posiadajg wentylator; obudowa o rozmiarze RO posiada
niewymuszone - naturalne chtodzenie .

1. Zatrzymac¢ naped i odtgczy¢ zasilanie napedu.
2. Zdjac pokrywe - jesli naped posiada opcje NEMA 1.

3. Podwazy¢ ostone wentylatora, bedaca czescig obudowy napedu, np. Srubokretem i ostroznie
unies¢ przednig czes¢ ostony, ktdra w tylnej czesci przymocowana jest zawiasami do obudowy.

Wyciggnaé kabel wentylatora z zacisku.
Odtaczy¢ kabel wentylatora.

Zdja¢ pokrywe wentylatora z zawiaséw.

N o o bk

Zainstalowac ostone z nowym wentylatorem, wykonujgc opisane wyzej czynnosci w kolejnosci
odwrotne;j.

8. Zalgczy¢ zasilanie.

:MH?"? @\ . L I

_.'L_l __l'.-Ei _'IJ
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Kondensatory

Formowanie

Kondensatory musza podlegaé procesowi formowania, jesli naped jest skladowany
przez dwa lata. Aby dowiedzie¢ sie jak odczyta¢ date produkcji z numeru seryjnego
patrz strona 78. W celu uzyskania informacji dotyczacych formowania
kondensatorow, patrz Instrukcja formowania kondensatorow ( Capacitor reforming
guide [3AFE64059629 (English)] ).

Panel sterowania

Czyszczenie

Do czyszczenia panelu sterowania nalezy uzy¢ miekkiej, lekko wilgotnej sciereczki.
Unika¢ srodkow czyszczacych, ktore mogtyby porysowaé okienko wyswietlacza.

Obstuga



109

Dane techniczne

Co zawiera ten rozdziat

W rozdziale tym podano specyfikacje techniczng napedu zawierajacy takie dane, jak
np. parametry znamionowe, wymiary i wymagania techniczne, postanowienia dla
spetnienia wymagan dla oznaczenia CE oraz innych oznaczen.

Dane znamionowe

Prad i moc
W tabeli ponizej podane sg warto$ci znamionowe pradow i mocy. Opis symboli pod
tabela.
Typ Wejscie Wyijscie Rozmiar
ACS150- 1N 2N 12,1min/10min|  !2max PN obudowy
x =E/ A A A A kw | HP

1-fazowe napiecie zasilania Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 6.1 24 3.6 4.2 0.37 0.5 RO
01x-04A7-2 1.4 4.7 71 8.2 0.75 1 R1
01x-06A7-2 16.1 6.7 101 1.7 1.1 1.5 R1
01x-07A5-2 16.8 7.5 1.3 13.1 1.5 2 R2
01x-09A8-2 21.0 9.8 14.7 17.2 2.2 3 R2

3-fazowe napigcie zasilania Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 3.6 24 3.6 4.2 0.37 0.5 RO
03x-03A5-2 5.0 3.5 5.3 6.1 0.55 0.75 RO
03x-04A7-2 6.7 4.7 71 8.2 0.75 1 R1
03x-06A7-2 9.4 6.7 10.1 1.7 1.1 1.5 R1
03x-07A5-2 9.8 7.5 11.3 13.1 1.5 2 R1
03x-09A8-2 11.8 9.8 14.7 17.2 2.2 3 R2

3-fazowe napigcie zasilania Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 2.2 1.2 1.8 2.1 0.37 0.5 RO
03x-01A9-4 3.6 1.9 29 3.3 0.55 0.75 RO
03x-02A4-4 4.1 2.4 3.6 4.2 0.75 1 R1
03x-03A3-4 6.0 3.3 5.0 5.8 1.1 15 R1
03x-04A1-4 6.9 4.1 6.2 7.2 1.5 2 R1
03x-05A6-4 9.6 5.6 8.4 9.8 2.2 3 R1
03x-07A3-4 11.6 7.3 11.0 12.8 3 3 R1
03x-08A8-4 13.6 8.8 13.2 154 4 5 R1

00353783.xIs E
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Symbole
Wejscie
l4N wartos¢ skuteczna ciggtego pradu wejsciowego
Output
lan wartos¢ skuteczna ciggtego pradu. Dozwolone 50% przecigzenie przez jedng minute

na kazde dziesie¢ minut..

12, 1mintomin ~ Maksymalny (50% przeciazenia) prad dozwolony przez jedng minute na kazde
dziesie¢ minut.

lamax maksymalny prad wyjsciowy. Dostepny przez dwie sekundy przy starcie, poza tym tak
dtugo jak pozwala na to temperatura przemiennika.
PN typowa moc silnika. Znamionowe moce podane w kW odnosza sie do wiekszosci 4-

biegunowych silnikow IEC. Znamionowe moce podane w HP odnosza sie do
wigkszosci 4-biegunowych silnikow NEMA

Wymiarowanie

Znamionowe parametry pragdowe sg takie same bez wzgledu na napiecie zasilania w granicach
jednego zakresu napieciowego. Aby osiagna¢ znamionowg moc silnika podang w tabeli, znamionowy
prad przemiennika musi by¢ wyzszy lub rowny znamionowemu pradowi silnika.

Uwaga 1: Maksymalna dopuszczalna moc na wale silnka jest ograniczona do 1,5 - Py. Jezeli limit ten

jest przekroczony, automatycznie zostang ograniczone moment obrotowy silnika i jego prad. Funkcja ta
chroni mostek wejsciowy przemiennika przed przecigzeniem.

Uwaga 2: Dane znamionowe odnosza sie¢ do temperatury otoczenia 40°C (104°F).

Obnizenie parametréw znamionowych

Parametry obcigzeniowe nalezy obnizy¢ jezeli temperatura otoczenia w miejscu instalacji przekracza
40°C (104°F) lub jesli przemiennik zainstalowany jest na wysokos$ci powyzej 1000 m.n.p.m (3300 ft).

Obnizenie parametréw znamionowych ze wzgledu na temperature

W zakresie temperatur +40°C...+50°C (+104°F...+122°F), znamionowy prad wyjsciowy jest obnizany
0 1% na kazdy dodatkowy 1°C (1.8°F). Prad wyjsciowy obliczany jest przez pomnozenie pradu
podanego w tabeli warto$ci znamionowych przez wspotczynnik zmniejszajacy.

Przykiad Jesli temperatura otoczenia wynosi 50°C (+122°F), wspotczynnik zmniejszajacy wynosi

100% - 1 % - 10°C = 90% lub 0.90. W takim przypadku prad wyjsciowy bedzie réwny 0,90 - Iy

Obnizenie parametrow ze wzgledu na wysoko$¢ n.p.m miejsca zainstalowania

Dla wysokosci 1000...2000 m (3300...6600 ft) nad poziomem morza, obnizenie wynosi 1% na kazde
100 m (330 ft).

Obnizenie parametrow ze wzgledu na czestotliwo$¢ przetgczania

Jesli czestotliwos¢ przetgczania wynosi 8 kHz (patrz parametr 2606) to:
+  Obnizy¢ wartos$¢ pradu I,y do 75% dla RO lub do 80% dla R1...R2, oraz

* Upewnic¢ sie, ze parametr 2607 SWITCH FREQ CTRL = 1 (ON), ktéry ogranicza czestotliwos¢

przetaczania jezeli/lgdy wewnetrzna temperatura przemiennika przekracza 110°C. Szczegdty - patrz
parametr 2607 .

Jesli czestotliwos¢ przetgczania wynosi 12 kHz (patrz parametr 2606) to:

»  Obnizy¢ warto$¢ pradu Iy do 50% dla RO lub do 65% dla R1...R2 oraz obnizyé maksymalng
temperature otoczenia do 30°C (86°F), oraz

* Upewnic¢ sie, ze parametr 2607 SWITCH FREQ CTRL = 1 (ON), ktéry ogranicza czestotliwos¢

przetaczania jezeli/lgdy wewnetrzna temperatura przemiennika przekracza 100°C. Szczegoty - patrz
parametr 2607.

Dane techniczne
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Wymagania dotyczace przeptywu powietrza chtodzacego

Tabela ponizej zawiera straty cieplne w obwodzie zasilania przy znamionowym
obcigzeniu i minimalnym obcigzeniu w obwodzie sterowania (We/Wyj nie sg
uzywane) oraz przy maksymalnym obcigzeniu (wszystkie wejscia cyfrowe sg w
stanie 1 oraz zataczony wentylator). Catkowite straty cieplne sg sumag strat w
obwodzie zasilania oraz w obwodach sterowania

Typ Straty cieplne Przeplyw powietrza
ACS150- Obwod zasilania Obwodd sterowania
x=E/l Znamion lyyi loy Min. Maks.
w BTU/Hr w BTU/Hr w BTUMHr | m3h ft3/min

1-fazowe napiecie zasilania Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)

01x-02A4-2 25 85 6.3 22 12.3 42 - -

01x-04A7-2 46 157 9.6 33 16.0 55 24 14

01x-06A7-2 71 242 9.6 33 16.0 55 24 14

01x-07A5-2 73 249 10.6 36 171 58 21 12

01x-09A8-2 96 328 10.6 36 171 58 21 12
3-fazowe napigcie zasilania Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)

03x-02A4-2 19 65 6.3 22 12.3 42 - -

03x-03A5-2 31 106 6.3 22 12.3 42 - -

03x-04A7-2 38 130 9.6 33 16.0 55 24 14

03x-06A7-2 60 205 9.6 33 16.0 55 24 14

03x-07A5-2 62 212 9.6 33 16.0 55 21 12

03x-09A8-2 83 283 10.6 36 171 58 21 12
3-fazowe napigcie zasilania Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)

03x-01A2-4 11 38 6.7 23 13.3 45 - -

03x-01A9-4 16 55 6.7 23 13.3 45 - -

03x-02A4-4 21 72 10.0 34 17.6 60 13 8

03x-03A3-4 31 106 10.0 34 17.6 60 13 8

03x-04A1-4 40 137 10.0 34 17.6 60 13 8

03x-05A6-4 61 208 10.0 34 17.6 60 19 11

03x-07A3-4 74 253 14.3 49 21.5 73 24 14

03x-08A8-4 94 321 14.3 49 21.5 73 24 14

00353783.xls E
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Kable zasilajace i bezpieczniki

W tabeli ponizej podane sg rozmiary kabli dla znamionowych pradow (/4y) wraz z
odpowiadajgcymi typami bezpiecznikow dla ochrony zwarciowej kabla zasilajacego.
Podane w tabeli znamionowe prady bezpiecznikbw sg maksymalne dla
wymienionych typow bezpiecznikdw. Jezeli uzyte sg mniejsze bezpieczniki,
sprawdzi¢ czy znamionowy prad skuteczny bezpiecznika jest wiekszy niz
znamionowy prad /4y podany w tabeli na stronie 109. Jezeli potrzebna jest 150%
mocy wyjsciowej nalezy pomnozy¢ prad /4 przez 1.5. Patrz takze sekcja Dobor
kabli zasilania na stronie 23.

Sprawdzi¢ czy czas zadziatania bezpiecznikow jest ponizej 0,5 sekundy. Czas
zadziatania zalezy od typu bezpiecznika, impedancji sieci zasilajgcej, przekroju
poprzecznego kabla, dtugosci oraz od materiatu z jakiego zrobione sg kable. W
przypadku gdy czas 0,5 sekundy zostat przekroczony dla bezpiecznikéw gG lub T,
ultraszybkie bezpieczniki (aR) powodujg, w wiekszosci przypadkow, skrécenie
czasu do akceptowalnego poziomu.

Uwaga: Nie wolno uzy¢ wiekszych bezpiecznikow.

Typ Bezpieczniki Przekréj przewodu Cu
ACS150- IEC (500 V) UL (600 V) U1, V1, W1, U2, | BRK+iBRK-
x = E/U V2iWw2
A Type A Type mm? | AWG | mm® | AWG
(IEC60269)
1-fazowe napigcie zasilania Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 10 gG 10 ULClass T| 2.5 14 25 14
01x-04A7-2 16 gG 20 ULClassT| 2.5 14 2.5 14
01x-06A7-2 20 gG 25 ULClassT| 2.5 10 2.5 12
01x-07A5-2 25 gG 30 ULClass T| 2.5 10 2.5 12
01x-09A8-2 35 agG 35 ULClass T| 6.0 10 6.0 12
3-fazowe napiegcie zasilania Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 10 gG 10 ULClass T| 2.5 14 25 14
03x-03A5-2 10 gG 10 ULClass T| 2.5 14 25 14
03x-04A7-2 10 gG 15 ULClassT| 2.5 14 25 14
03x-06A7-2 16 gG 15 ULClass T| 2.5 12 2.5 12
03x-07A5-2 16 agG 15 ULClass T| 2.5 12 2.5 12
03x-09A8-2 16 agG 20 ULClass T| 2.5 12 2.5 12
3-fazowe napiegcie zasilania Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 10 gG 10 ULClassT| 2.5 14 2.5 14
03x-01A9-4 10 gG 10 ULClass T| 2.5 14 2.5 14
03x-02A4-4 10 gG 10 ULClass T| 2.5 14 2.5 14
03x-03A3-4 10 gG 10 ULClassT| 2.5 12 2.5 12
03x-04A1-4 16 gG 15 ULClass T| 2.5 12 25 12
03x-05A6-4 16 gG 15 ULClass T| 2.5 12 25 12
03x-07A3-4 16 gG 20 ULClass T| 2.5 12 25 12
03x-08A8-4 20 gG 25 ULClass T| 2.5 12 2.5 12

00353783.xls E
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Kable zasilania: rozmiar zaciskéw, maksymalne srednice kabli oraz

momenty dokrecajace

W tabeli ponizej podane sg rozmiary zaciskéw: zasilania, kabli silnikowych
i rezystora hamowania, akceptowalne srednice kabli oraz momenty dokrecajace.

Rozmiar Maks U1, V1, W1, U2, V2, W2, BRK+ i BRK- PE
napedu]  Srednica Zaciski (elastyczne/state) Moment | Rozmiar zacisku (drut lub linka) | Moment
kabla dla y : :
NEMA 1 Min Maks |dokrecajacy Min Maks dokrecajacy
mm | in. | mm? |[AWG| mm? |AWG| Nm |Ibfin.| mm? | AWG | mm? | AWG | Nm | Ibfin
RO 16 | 0.63 [0.2/0.25| 24 4.0/6.0 10 0.8 7 1.5 14 25 3 1.2 1"
R1 16 | 0.63 |0.2/0.25| 24 4.0/6.0 10 0.8 7 1.5 14 25 3 1.2 1"
R2 16 | 0.63 |{0.2/0.25| 24 4.0/6.0 10 0.8 7 1.5 14 25 3 1.2 1"

Wymiary, wagi i emisja halasu

00353783.xls E

Wymiary, wagi oraz emisja hatasu podane sg w ponizszych tabelach, oddzielnie dla

kazdego stopnia ochrony.

?lg:?‘iﬁr Wymiary i wagi Hatas
IP20 (montaz w szafie) / UL open
H1 H2 H3 w D Waga Poziom
hatasu
mm in. mm in. mm in. mm in. mm in. kg Ib dBA
RO 169 6.65 202 7.95 239 9.41 70 2.76 142 5.59 1.1 24 50
R1 | 169 | 665 | 202 | 795 | 239 | 941 | 70 | 276 | 142 | 559 [1.3/1.2 729267 60
R2 169 6.65 202 7.95 239 9.41 105 4.13 142 5.59 1.5 3.3 60
N Un =200...240 V: 1.3 kg /2.9 b, Uy =380...480V: 1.2kg /2.6 Ib 00353783.xls E
lf‘glz;:cl'?‘r Wymiary i wagi Halas
IP20 / NEMA 1
H4 H5 w D Waga Poziom
hatasu
mm in. mm in. mm in. mm in. kg Ib dBA
RO 257 | 10.12 | 280 | 11.02 70 2.76 142 5.59 1.5 3.3 50
R1 | 257 [10.12] 280 [ 11.02]| 70 | 276 | 142 | 559 [1.7/1.6 ?)3.7/3.5?) 60
R2 257 [ 10.12 | 282 | 1110 | 105 413 142 5.59 1.9 4.2 60

2) Un =200...240 V: 1.7 kg / 3.7 Ib, Uy = 380...480 V: 1.6 kg / 3.5 b

Oznaczenia

IP20 (montaz w szafie) / UL open

00353783.xls E

H1 wysokos¢ bez mocowan i bez plyty przepustéw kablowych

H2 wysokos$¢ z mocowaniami, bez ptyty przepustéow kablowych

H3 wysokos$¢ z mocowaniami, z ptytg przepustéw kablowych

IP20 / NEMA 1

H4 wysokos¢ z mocowaniami i ze skrzynka przytaczy kablowych

H5 wysokos¢ z mocowaniami, skrzynkg przytaczy kablowych i ostong

Dane techniczne
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Przylacze mocy wejsciowej

Napiecie (U4)

Prad zwarciowy

Czestotliwos¢
Nierownowaga

Podstawowy wspoétczynnik
mocy (cos fi4)

Przytacze silnika

200/208/220/230/240 VAC 1-fazowe dla przemiennikéw 200 VAC
200/208/220/230/240 VAC 3-fazowe dla przemiennikéw 200 VAC
380/400/415/440/460/480 VAC 3-fazowe dla przemiennikéw 400 VAC

+10% zmian w poréwnaniu do znamionowego napiecia przemiennika, dozwolone jako
domysine.

Maksymalny dopuszczalny spodziewany prad zwarcia na przytaczu mocy wejsciowej,
definiowany w IEC 60439-1 wynosi 100 kA. Naped jest przystosowany do pracy w
obwodzie mogacym wytworzy¢ prad nie wiekszy niz 100 kA wart. skutecz. symetrycznego
pradu przy maksymalnym znamionowym napieciu.

50/60 Hz £ 5%, maksymalny wspotczynnik zmian 17%/s

Maks. £3% znamionowego miedzyfazowego napiecia wejsciowego

0,98 (przy znamionowym obcigzeniu)

Napiecie (Uy)

Ochrona zwarciowa

(IEC 61800-5-1, UL 508C)
Czestotliwosé

Rozdzielczos¢
czestotliwosci

Prad

Limit mocy

Punkt ostabienia pola
Czestotliwos¢ przetaczania

Maksymalna zalecana
dlugosé kabli silnikowych

0 do U4, 3-fazowe symetryczne, U, W punkcie ostabienia pola
Wyjscie silnika jest testowane zwarciowo wedtug IEC 61800-5-1 i UL 508C.

Sterowanie skalarne: 0...500 Hz
0.01 Hz

Patrz sekcja Dane znamionowe na stronie 709.
1.5 Py

10...500 Hz

4, 8lub 12 kHz

RO: 30 m (100 ft), R1...R2: 50 m (165 ft)

Z dtawikami wyjsciowymi dlugos$¢ kabli moze zosta¢ zwigkszona 60 m (195 ft) dla RO i
100 m (330 ft) dla R1...R2.

Aby spetni¢ Europejskg Dyrektywe EMC, nalezy uzy¢ kabli o dtugosci wyspecyfikowanej
w ponizszej tabeli dla czestotliwosci przetaczania 4 kHz. Dtugosci kabli podane sg dla
przemiennikéw z wewnetrznym filtrem EMC lub opcjonalnym zewnetrznym filtrem EMC.

Czestotliw. przetacz.4 kHz | Wewnetrzny filtr EMC | Opcjonalny zewn. filtr EMC

Drugie srodowisko Zostanie dodane

30 m (100 ft)
(kategoria C3 1))

Pierwsze srodgowisko - Zostanie dodane

(kategoria €2 1))

") Patrz nowe terminy w sekcji Zgodnos¢ z IEC/EN 61800-3 (2004) na stronie 7119.
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Wejscie analogowe X1A: 2

Napiecie pomocnicze X1A: 4
Wejscia cyfrowe X1A: 7...11
(wejscie czestotliwosciowe
X1A: 11)

Wyjscie przekaznika X1B:
12...14

Sygnat napieciowy,unipolarny
Sygnat pradowy,unipolarny
Rozdzielczo$¢

Doktadno$c

Napiecie

Typ

Wejscie czestotliwosciowe
Impedancja wejsciowa

Typ

Maks. napiecie przetgczania
Maks. prad przetgczania
Maks. ciagly prad

Przylacze rezystora hamowania

0(2)...10 V, Rip > 312 kom
(4)...20 mA, Ry, = 100 om
0.1%

+1%

24 VDC = 10%, maks. 200 mA

12...24 VDC z wewn. lub zewn. zasilaniem

PNP i NPN

Ciag impulséw 0...16 kHz (X1A: tylko 11)

2.4 kom

NO + NC

250 VAC /30 VvDC
0.5A/30VDC; 5A/230 VAC
2Arms

Ochrona zwarciowa
(IEC 61800-5-1, IEC 60439-1,
UL 508C)

Wyjscie rezystora hamowania jest warunkowo odporne na zwarcie zgodnie

z IEC/EN 61800-5-1 i UL 508C. Dla prawidtowego doboru, skontaktowac sie z lokalnym

przedstawicielem ABB. Znamionowany prad zwarcia jak zdefiniowano w IEC 60439-1 i

Prad testu zwarcia ustalony przez UL 508C wynosi 100 KA.

Sprawnos¢
W przyblizeniu 95 do 98% przy znamionowym poziomie mocy w zaleznosci od rozmiaru
napedu i opgiji

Chtodzenie

Metoda RO: Naturalne, chtodzenie konwekcyjne. R1...R2: Wewnetrzny wentylator, kierunek

Wolne miejsce wokot
przemiennika

Stopnie ochrony

przeptywu powietrza z dotu do géry.

Patrz rozdziat Instalacja mechaniczna, strona 19.

IP20 (montaz w szafie) / UL open: Standardowa obudowa. Naped musi zosta¢

zabudowany aby spetni¢ wymagania ochrony przed dotykiem.
IP20 / NEMA 1: Jest spetniony z opcjonalnym zestawem zawierajacym ostone i skrzynke

przytaczy.
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Warunki otoczenia

Ponizej podano ograniczenia srodowiskowe dla napedu. Naped ten jest przeznaczony do
uzytkowania w pomieszczeniach ogrzewanych i z kontrolowanym srodowiskiem.

Eksploatacja
Zainstalowany do uzytku
stacjonarnego

Przechowywanie
W opakowaniu ochronnym

Transport
W opakowaniu ochronnym

Wysokos$¢ miejsca
zainstalowania nad
poziomem morza (n.p.m.)

0 do 2000 m (6600 ft) n.p.m.
[powyzej 1000 m (3300 ft),
patrz sekcja Obnizenie
parametréow znamionowych
na stronie 1710]

Temperatura powietrza

-10 to +50°C (14 to 122°F).

-40 do +70°C (-40 do

-40 do +70°C (-40 do

Niedozwolone oszronienie. |+158°F) +158°F)
Patrz sekcja Obnizenie
parametrow znamionowych
na stronie 770.
Wilgotnos¢ wzgledna 0 do 95% Maks. 95% Maks. 95%

Niedopuszczalne jest wystepowanie kondensacji. Przy obecno$ci w powietrzu gazéw o
wiasciwosciach korodujacych maksymalna dopuszczalna wilgotnosé wzgledna wynosi 60%.

Poziomy zanieczyszczen
(IEC 60721-3-3,
IEC 60721-3-2,
IEC 60721-3-1)

Niedopuszczalne wystepowanie kurzu przewodzacego.

Wedtug IEC 60721-3-3,

Gazy chemiczne: Klasa 3C2
Czastki state: Klasa 3S2.
ACS150 musi by¢ zainstalowany
w czystym powietrzu zgodnie z
klasyfikacja obudowy. Powietrze
chtodzace musi by¢ czyste,
wolne od materiatow
powodujacych korozje i kurzu
przewodzacego.

Wedtug IEC 60721-3-1,
Gazy chemiczne: Klasa 1C2
Czastki state: Klasa 1S2

Wedtug IEC 60721-3-2,
Gazy chemiczne: Klasa 2C2
Czastki state: Klasa 2S2

Drgania sinusoidalne
(IEC 60721-3-3)

Testowane wedtug

IEC 60721-3-3, warunki
mechaniczne: Klasa 3M4
2...9Hz, 3.0 mm (0.12in.)
9...200 Hz, 10 m/s? (33 ft/s?)

Uderzenia
(IEC 60068-2-27, ISTA 1A)

Wedtug ISTA 1A.
Maks. 100 m/s? (330 ft/s?),
11 ms.

Wedtug ISTA 1A.
Maks. 100 m/s? (330 ft/s?),
11 ms.

Upadek swobodny

Niedopuszczalny

76 cm (30 in.)

76 cm (30 in.)

Materiatly

Obudowa przemiennika

Opakowanie
Usuwanie i utylizacja

+ PC/ABS 2 mm, PC+10%GF 3 mm i PA66+25%GF 2 mm, kolor NCS 1502-Y (RAL 9002 /

PMS 420 C)

« Blacha stalowa cynkowana ogniowo o gr. 1,5 mm, grubo$¢ powtoki cynkowej 20 mikrometrow

» Wyttaczana ze stopu aluminium AISi.

Tektura falista.

Przemiennik zawiera surowce, ktére powinny podlegac¢ recyklingowi, oszczedzajac w ten sposéb

energie i surowce. Materiaty opakowaniowe sg kompatybilne srodowiskowo i podlegaja recyklingowi.
Wszystkie czesci metalowe moga podlega¢ recyklingowi. Czesci plastikowe moga zosta¢ poddane
recyklingowi lub zosta¢ spalone w kontrolowany sposéb zgodnie z lokalnymi przepisami. Wiekszo$¢é
komponentédw przemiennika podlegajacych recyklingowi jest oznaczone specjalnym znakiem
recyklingowym.

Jezeli recykling nie jest wykonywalny, wszystkie czesci z wyjatkiem kondensatoréw elektrolitycznych
i obwoddéw drukowanych moga by¢ usuniete na ziemne wysypisko odpadéw. Kondensatory DC
zawierajg elektrolit a obwody drukowane zawierajg otéw, dlatego zgodnie z przepisami UE
sklasyfikowane sa jako niebezpieczne odpady. Trzeba sie z nimi obchodzi¢ i usuwa¢ je zgodnie

z lokalnymi przepisami.

W celu uzyskania informacji dotyczacych aspektéw srodowiskowych oraz bardziej szczegétowe
instrukcje recyklingowe, prosimy o kontakt z lokalnym przedstawicielem ABB
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Stosowane normy

.

.

Przemiennik spetnia normy wymienione ponizej:

IEC/EN 61800-5-1 (2003) Elektryczne, termiczne i funkcjonalne wymagania bezpieczenstwa dla przemiennikéw

czestotliwosci

IEC/EN 60204-1 (1997) + Bezpieczenstwo maszyn. Urzgdzenia elektryczne w maszynach. Czes$¢ 1: Wymagania
Poprawka A1 (1999) ogolne. Warunki zgodnosci: Osoba wykonujgca ostateczny montaz maszyny jest

odpowiedzialna za zainstalowanie
- urzadzenia stopu awaryjnego
- urzadzenia odtgczajacego zasilanie.

IEC/EN 61800-3 (2004) Elektryczne systemy napedowe o regulowanej predkosci. Czes¢ 3: Wymagania EMC i

specyficzne metody testowania.
Norma UL dotyczaca urzadzen bezpieczenstwa i przetwarzania mocy, trzecia edycja.

Oznaczenie CE

Patrz opis typu etykiety dla obowigzujacego oznaczenia uzywanego przemiennika.

Oznaczenie CE jest umieszczone na przemienniku aby potwierdzi¢, ze urzadzenie to spetnia
wymagania Europejskiej Dyrektywy Niskonapieciowej i Dyrektywy EMC (Dyrektywa 73/23/EEC,
poprawiona przez 93/68/EEC, i Dyrektywa 89/336/EEC, poprawiona przez 93/68/EEC).

Spetnienie Dyrektywy EMC

Dyrektywa EMC okresla wymagania dla odpornosci oraz emisji urzgdzen elektrycznych uzytych na
terenie Unii Europejskiej. Norma produktowa EMC [EN 61800-3 (2004)] pokrywa wymagania
ustanowione dla napedow.

Spetnienie normy EN 61800-3 (2004)

Patrz strona 779.

o Oznaczenie C-Tick

Patrz opis typu etykiety dla obowigzujacego oznaczenia uzywanego przemiennika.

Oznaczenie C-Tick jest wymagane w Australii i Nowej Zelandii. Oznaczenie C-Tick jest umieszczone
na napedzie dla potwierdzenia zgodnosci z powigzanymi przepisami (IEC 61800-3 (2004) —
Elektryczne systemy napedowe o regulowanej predkosci — Cze$¢ 3: Norma produktowa EMC
zawierajgca konkretne metody testowe), zalecanymi przez Trans-Tasman Electromagnetic
Compatibility Scheme.

Trans-Tasman Electromagnetic Compatibility Scheme (EMCS) zostat powotany przez Australian
Communication Authority (ACA) oraz Radio Spectrum Management Group (RSM) Ministerstwa
Rozwoju Ekonomicznego Nowej Zelandii (New Zealand Ministry of Economic Development (NZMED))
w listopadzie 2001. Celem tego programu jest ochrona pasma czestotliwosci przez wprowadzenie
ograniczen technicznych dla emisji przez urzadzenia elektryczne/elektroniczne.

Spetnienie normy EN 61800-3 (2004)

Patrz strona 779.

Dane techniczne



118

Oznaczenie UL

Patrz opis typu etykiety dla obowigzujacego oznaczenia uzywanego przemiennika.

UL lista sprawdzajgca

Przytacze mocy wejsciowej — Patrz sekcja Przytgcze mocy wejsciowej na stronie 114.
Urzadzenie odtaczajace zasilanie — Patrz sekcja Urzgdzenie odfgczajgce zasilanie na stronie 21.

Warunki otoczenia — Naped ten jest przeznaczony do uzytkowania w pomieszczeniach ogrzewanych i
z kontrolowanym srodowiskiem. Patrz sekcja Warunki otoczenia na stronie 116 dla wymienionych
ograniczen.

Bezpieczniki kabli zasilajacych — Dla instalacji na terenie USA, ochrona obwodu odgatezionego musi
by¢ zgodna z Narodowym Kodeksem Elektrycznym (National Electrical Code (NEC)) oraz innymi
majgcymi zastosowanie lokalnymi kodeksami. Aby spetni¢ wymagania nalezy uzy¢ bezpiecznikow UL
znajdujacych sie w sekcji Kable zasilajgce i bezpieczniki na stronie 112.

Dla instalacji na terenie Kanady, ochrona obwodu odgatezionego musi by¢ zgodna z Kanadyjskim
Kodeksem Elektrycznym (Canadian Electrical Code) oraz innymi majacymi zastosowanie lokalnymi
kodeksami. Aby spetni¢ wymagania nalezy uzy¢ bezpiecznikédw UL znajdujacych sie w sekcji Kable
zasilajgce i bezpieczniki na stronie 112.

Doboér kabli zasilania — Patrz sekcja Dobér kabli zasilania na stronie 23.

Przylaczanie kabli zasilania — Schemat potaczen oraz momenty dokrecania $rub znajdujqg sie w sekcji
Przytgczanie kabli zasilania na stronie 30.

Ochrona przecigzeniowa — Przemiennik zapewnia ochrone przecigzeniowg zgodnie z Narodowym
Kodeksem Elektrycznym (National Electrical Code (US)).

Hamowanie — ACS150 ma wbudowany wewnetrzny czoper hamowania. Czopery hamowania wraz z
odpowiednio dobranymi rezystorami hamowania umozliwiajg przemiennikowi rozproszenie energii
regenerowanej przez naped podczas hamowania (zwykle zwigzanej z szybkimzmniejszaniem
predkosci silnika). Dobor rezystora hamowania jest opisany w sekcji Przyfgqcze rezystora hamowania
na stronie 115.

Definicje IEC/EN 61800-3 (2004)

Skrot EMC oznacza Electromagnetic Compatibility czyli kompatybilno$¢ elektromagnetryczna. Jest to
zdolnos¢ urzadzen elektrycznych/elektronicznych do pracy bez probleméw w srodowisku
elektromagnetycznym. Ponadto urzadzenia nie moga zaktécac lub wptywac na prace innych urzagdzen
lub systemoéw znajdujacych sie w ich poblizu.

Srodowisko klasy pierwszej (First environment) obejmuje urzadzenia przytaczone do sieci
niskonapigciowej zasilajgcej budynki mieszkalne.

Srodowisko klasy drugiej (Second environment) obejmuje urzadzenia przytaczone do sieci, ktéra nie
zasila budynkéw mieszkalnych.

Naped kategorii C2: naped o napieciu znamionowym nizszym niz 1000 V i przeznaczonym do
zainstalowania i uruchomienia tylko przez profesjonaliste gdy uzyty jest w pierwszym Srodowisku.
Uwaga: Profesjonalista to osoba badz organizacja posiadajaca niezbedne umiejetnosci do instalacji i/
lub uruchomienia systemoéw napedowych, wigczajac w to zagadnienia EMC.

Kategoria C2 posiada te same limity EMC emisji jak wczesniejsza klasa Srodowiska pierwszego z
ograniczong dystybucjg. Standard EMC IEC/EN 61800-3 nie definiuje ograniczen dystrybucji napedu,
ale uzycie, instalacja i pierwsze uruchomienie sg zdefiniowane.

Kategoria C3: naped o napieciu znamionowym nizszym niz 1000 V, przeznaczony od uzytku w
Srodowisku drugim i nie przeznaczonym do uzytku w $rodowisku pierwszym.

Kategoria C3: posiada te same limity EMC jak wczes$niejsza klasa $rodowiska drugiego z
nieograniczong dystrybucja.
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Zgodnosé z IEC/EN 61800-3 (2004)

Odpornos¢ pracujacego napedu spetnia wymagania IEC/EN 61800-3, drugie srodowisko (patrz strona
118 dla definicji IEC/EN 61800-3). Limity emisji IEC/EN 61800-3 sg spetnione z postanowieniami
opisanymi ponize;.

Pierwsze srodowisko (napedy kategorii C2)
Zostanie dodane poznie;j.

OSTRZEZENIE! W $rodowisku domowym, produkt ten moze powodowaé zaktécenia radiowe, w takim
przypadku moga by¢ wymagane dodatkowe ztagodzone pomiary.

Drugie srodowisko (napedy kategorii C3)
1. Wewnetrzny filtr EMC jest podtgczony (sruba filtru EMC jest przykrecona) lub zainstalowany jest opcjonalny
filtr EMC.
2. Kabel silnika i kable sterowania sg dobrane zgodne z zaleceniami podanymi w niniejszym podreczniku.
3. Naped zostat zainstalowany zgodnie z instrukcjami podanymi w niniejszym podreczniku.

4. Z wewnetrznym filtrem EMC: dlugos¢ kabli silnikowych 30 m (100 ft) przy czestotliwosci kluczowania 4 kHz.
Z opcjonalnym zewnetrznym filtrem: dtugos¢ kabli silnikowych xx (zostanie dodane) przy czestotliwosci
kluczowania 4 kHz.

OSTRZEZENIE! Naped kategorii C3 nie jest przeznaczony do uzycia w niskonapieciowych publicznych
sieciach, ktore zasilajg w budynkach mieszkalnych.

Uwaga: Niedozwolone jest instalowanie napedu z podtagczonym wewnetrznym filtrem EMC w sieci IT
(izolowany punkt zerowy). Sie¢ zasilajgca zostanie podtaczona do potencjatu ziemi poprzez
kondensatory filtru EMC co moze spowodowac niebezpieczenstwo lub uszkodzenie napedu.

Uwaga: Niedozwolone jest instalowanie napedu z podtaczonym wewnetrznym filtrem EMC w
uziemionym systemie TN, gdyz spowoduje to uszkodzenie napedu.
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Rezystory hamowania

Przemiennik ACS150 ma wbudowany czoper hamowania jako wyposazenie standardowe.
Rezystor hamowania jest dobierany na podstawie przedstawionej w tej sekcji tabeli oraz réwnan.

Dobo6r rezystora hamowania

1. Okresli¢ maksymalng wymagang moc hamowania PR,y dla danej aplikaciji.
Warto$¢ Prmax Musi by¢ mniejsza niz Pgrmax POdana w tabeli na stronie 7217 dla

uzytego typu przemiennika.

2. Obliczy¢ rezystancje R za pomocg réwnania 1.
3. Obliczy¢ energig Erpyise 28 pOMOCcy rownania 2.
4. Dobraé rezystor, ktory spetnia nastepujgce warunki:

* Znamionowa moc rezystora musi by¢ wigksza lub rowna Prpyax-

* Wartos¢ rezystancji R musi sie zawiera¢ miedzy Ry, @ Rynax podang w tabeli

dla uzytego typu przemiennika.

* Rezystor musi by¢ w stanie rozproszy¢ energig¢ Erpse Podczas cyklu

hamowania T.

Roéwnania dla doboru rezystora:

] 150000
Rown.1. Uy =200..240V: R= 5
Rmax
450000
Uy =380...415V: R=
PRmax
615000
Uy=415...480V: R=
PRmax

Réwn. 2. Erpyise = PrRmax " fon

ton

T
W celu przeliczenia, uzy¢ 1 HP = 746 W.

Réwn. 3. PRave = PRmax'

ton

P Rmax

P Rave

gdzie

R = wybrana wartos¢ rezystora (om)

Prmax = maksymalna moc podczas cyklu hamowania (W)

Prave = Srednia moc podczas cyklu hamowania (W)

Erpuise = €nergia przekazywana do rezystora podczas pojedynczego impulsu hamowania (J)
ton = dtlugos¢ impulsu hamowania (s)

T = dtugosc¢ cyklu hamowania (s).
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Typ Rmin Rmax PBRmax
ACS150- ohm ohm kw | HP
1-fazowe napiecie zasilania Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 70 390 0.37 0.5
01x-04A7-2 40 200 0.75 1
01x-06A7-2 40 130 1.1 1.5
01x-07A5-2 30 100 1.5 2
01x-09A8-2 30 70 2.2 3
3-fazowe napigcie zasilania Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 70 390 0.37 0.5
03x-03A5-2 70 260 0.55 0.75
03x-04A7-2 40 200 0.75 1
03x-06A7-2 40 130 1.1 1.5
03x-07A5-2 30 100 1.5 2
03x-09A8-2 30 70 2.2 3
3-fazowe napigcie zasilania Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V
03x-01A2-4 200 1180 0.37 0.5
03x-01A9-4 175 800 0.55 0.75
03x-02A4-4 165 590 0.75 1
03x-03A3-4 150 400 1.1 1.5
03x-04A1-4 130 300 1.5 2
03x-05A6-4 100 200 2.2 3
03x-07A3-4 70 150 3.0 3
03x-08A8-4 70 110 4.0 5

00353783.xIs E

minimalny dozwolony rezystor hamowania
maksymalny dozwolony rezystor hamowania
maksymalna moc hamowania przemiennika, musi by¢ wieksza od wymaganej mocy hamowania.

OSTRZEZENIE! Nigdy nie uzywac rezystora hamowania z rezystancjg ponizej
minimalnej wartosci dla poszczegdlnego przemiennika. Przemiennik oraz
wewnetrzny czoper hamowania nie sg w stanie poradzi¢ sobie z przetezeniem

spowodowanym przez zastosowanie zbyt niskiej rezystanciji.

Instalacja i okablowanie rezystora hamowania

JA\N

Wszystkie rezystory muszg by¢ zainstalowane w miejscu gdzie bedg chtodzone.

OSTRZEZENIE! Materiaty znajdujace sig w poblizu rezystora musza byé niepalne.
Temperatura powierzchni rezystora jest wysoka. Powietrze wyptywajace z rezystora
ma setki stopni Celsjusza. Chroni¢ rezystor przed dotykiem.

Uzy¢ ekranowanych kabli z tym samg wielko$cig przewodu jak dla kabli zasilajgcych
przemiennik (patrz sekcja Kable zasilania: rozmiar zaciskow, maksymalne Srednice
kabli oraz momenty dokrecajgce na stronie 113). Dla ochrony zwarciowej potaczen
rezystora hamowania, patrz Przytgcze rezystora hamowania na stronie 715.
Alternatywnie mogg zosta¢ uzyte dwuprzewodowe ekranowane kable o takim
samym przekroju poprzecznym. Maksymalna dtugo$¢ kabla/kabli rezystora wynosi
5 m (16 ft). Potaczenia, patrz schemat podtaczenia zasilania przemiennika na
stronie 30.
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Obowiazujacy obwéd ochronny

Nastepujacy uktad jest wazny dla bezpieczenstwa - odtgcza zasilanie w sytuacjach
wystgpienia btedu zwarcia czopera:

» Wyposazy¢ naped w stycznik gtéwny.

» Podtgczy¢ stycznik w taki sposob aby otwierat sie jesli roztgcznik termiczny sie
otworzy (przegrzanie rezystora otwiera stycznik).

Ponizej przedstawiony jest przyktadowy schemat.

L1 L2 L3

Bezpieczniki [] [] [] '
Roztacznik termiczny rezystora

S o |L/:/ﬂw
@/

Nastawy parametrow

Aby uaktywni¢ hamowanie rezystorowe, wytaczy¢ kontrole przepiecia w
przemienniku poprzez ustawienie parametru 2005 na 0 (DISABLE).
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Wymiary

Ponizej zostaty przedstawione rysunki wymiarowe przemiennikow czestotliwosci
ACS150. Wymiary zostaty podane w milimetrach oraz w [calach].

Wymiary
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Rozmiary obudowy RO i R1, IP20 (montaz w szafie) / UL open

Wymiary dla R1 i RO s takie same. Przemienniki w obudowie R1 posiadaja wbudowany wentylator na gérze.
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Rozmiary obudowy R0 i R1, IP20 / NEMA 1

Wymiary dla R1 i RO s takie same. Przemienniki w obudowie R1 posiadaja wbudowany wentylator na gérze.
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Rozmiar obudowy R2, IP20 (montaz w szafie) / UL open
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Rozmiar obudowy R2, IP20 (montaz w szafie) / UL open
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Rozmiar obudowy R2, IP20 / NEMA 1
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