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UWwWAGA!

PRZED PRZYSTAPIENIEM DO MONTAZU I UZYTKOWANIA URZADZENIA NALEZY DOKtADNIE
ZAPOZNAC SIE Z NINIEJSZA INSTRUKCIA I SCISLE STOSOWAC DO JEJ TRESCi!

Instalacja elektryczna, do ktdrej jest dotgqczone urzgdzenie MUSI
POSIADAC sprawne technicznie obwody ochrony przeciwporazeniowej
zgodne z aktualnymi przepisami. Musi posiadac takze przynajmniej drugi
stopien ochrony przeciwprzepieciowej.

Urzadzenie jest przeznaczone do pracy ciggtej i nie posiada
wytgcznika zasilania. Jezeli zachodzi potrzeba wytgczania urzadzenia,
nalezy zainstalowac¢ zewnetrzny wytacznik zasilania.

UWwWAGA!

Wszelkie prace zwigzanie z montazem i uruchomieniem urzadzenia
powinna wykonywac osoba posiadajgca odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Jakiekolwiek elektryczne czynnosci tqczeniowe oraz prace
mechaniczne (elektromechaniczne) przy urzgdzeniu z DOLACZONYM
ZASILANIEM SA NIEDOPUSZCZALNE. GROZA PORAZENIEM PRADEM ELEKTRYCZNYM —
ZAGROZENIEM ZDROWIA LUB ZYCIA!

Przed przystgpieniem do prac wykona¢ widoczng przerwe w
obwodzie elektrycznym zasilania urzadzenia i upewnic sie o braku
napiecia.

Instalacja elektryczna, do ktdrej jest dotqczone urzgdzenie wymaga
okresowych przegladow i badan!

OzNAKOWANIE WEEE

Jezeli zamierzasz pozby¢ sie tego produktu, nie wyrzucaj
go razem ze zwykitymi domowymi odpadkami. Wedtug
dyrektywy WEEE (Dyrektywa 2002/96/EC) obowigzujgcej
w Unii Europejskiej dla uzywanego sprzetu elektrycznego
i elektronicznego nalezy stosowac oddzielne sposoby
utylizacji.
W Polsce zgodnie z przepisami ustawy z dnia 1 lipca
2005 r. o zuzytym sprzecie elektrycznym i elektronicznym zabronione
jest umieszczanie tgcznie z innymi odpadami zuzytego sprzetu oznakowa-
nego symbolem przekreslonego kosza. Uzytkownik, ktéry zamierza
pozby¢ sie tego produktu, jest obowigzany do oddania zuzytego sprzetu
elektrycznego i elektronicznego do punktu zbierania zuzytego sprzetu.
Punkty zbierania prowadzone sg m.in. przez sprzedawcéw hurtowych i
detalicznych tego sprzetu oraz przez gminne jednostki organizacyjne
prowadzace dziatalnos¢ w zakresie odbierania odpadow.
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Mikroprocesorowy Regulator PIECZARKA

1. ZASTOSOWANIE REGULATORA

Regulator PIECZARKA jest urzadzeniem elektronicznym stuzacym do utrzymywania
temperatury, wilgotnosci oraz stezenia CO, w pomieszczeniu na zadanym poziomie poprzez
sterowanie urzadzeniami schtadzajgcymi (chtodnica i / lub klapy powietrza zewnetrznego
gdy jest ono wykorzystywane do chiodzenia / osuszania), nagrzewajacymi i zraszajgcymi.
Ponadto regulator umozliwia sterowanie cyrkulacjq powietrza w obiekcie.

Funkcjonalnos¢ regulatora zostata zoptymalizowana pod katem sterowania
mikroklimatem przy uprawie pieczarek. Sterownik umozliwia podzielenie uprawy na
maksymalnie 10 faz. Kazda z faz pozwala m.in. na zadawanie wartosci poczatkowej i
koncowej dla:

« temperatury podtoza i powietrza w hali,

» wilgotnosci powietrza w hali,

» stezenia CO, w powietrzu w hali,
a takze okreslenie czasu trwania danej fazy uprawy oraz parametréow sterowania w tej fazie
(np. wylaczenie wptywu podioza na regulacje, sposobu sterowania klapami). Po
zakonczeniu danej fazy sterownik przechodzi automatycznie na nastepng faze (o ile taka
faza zostata ustawiona przez uzytkownika, w przeciwnym razie kontynuowana jest biezaca
faza). Uzytkownik ma mozliwo$¢ wprowadzenia nazwy dla kazdej z faz (12 znakdw).
Sterownik w czasie pracy wykonuje tzw. faze biezgca, do ktérej jest kopiowana wybrana
faza (podczas uruchamiania procesu oraz przy przejsciu na nastepng faze). Nastawy w
fazie biezacej (oprécz nazwy fazy) sg edytowalne przez uzytkownika.

Dodatkowo wprowadzono tzw. funkcje reczne, pozwalajgce na czasowe zastgpienie
wartosci zadanych z fazy biezacej wartosciami, ktore ustawit uzytkownik w tych funkcjach.
Mozna utworzy¢ 8 funkcji recznych z 12 - znakowymi nazwami nadanymi przez
uzytkownika. W danej chwili moze by¢ wykonywana tylko jedna funkcja reczna. Oprocz
tego uzytkownik ma mozliwos¢ zatgczy¢ lub wytgczy¢ okreslone wyjscie na zadany czas.

Regulator realizuje algorytm sterownia ciggtego PID (proporcja, catka, rézniczka) dla
utrzymywania zadanej przez uzytkownika wartosci:
« temperatury podtoza,
» temperatury powietrza w hali,
« temperatury powietrza w kanale,
» wilgotnosci powietrza w hali,
« stezenia CO, w powietrzu w hali.

Regulator posiada 3 potprzewodnikowe wyjscia sterujgce ~230V typu zatacz / wytacz
umozliwiajagce bezposrednie zasilanie cewek elektrozaworédw lub stycznikéw. Wyjscia te
sterowane s metodg modulacji szerokosci impulséw. Ponadto regulator zostat wyposazony
w 4 wyjscia analogowe 0-10V stuzace np. do sterowania sitownikiem otwierajagcym klapy
powietrza zewnetrznego. Pomiar temperatury, wilgotnosci oraz stezenia CO, odbywa sie za
pomocya cyfrowych czujnikdw podtgczonych do magistrali RS-485 regulatora. Komunikacja
pomiedzy regulatorem i czujnikami jest dwukierunkowa, co zapewnia ciggtq kontrole
poprawnosci ich pracy.

Regulator umozliwia wspotprace z osSmioma czujnikami wilgotnosci i temperatury
RHT-PSR, z oSmioma czujnikami temperatury TEMP-2PT (kazdy TEMP-2PT jest wyposazony
w 2 czujniki PT1000) oraz z jednym czujnikiem stezenia CO,. Petna konfiguracja regulatora
umozliwia:

« pomiar temperatury i wilgotnosci powietrza w hali w oSmiu punktach (8x RHT-PSR),
« pomiar temperatury powietrza w kanale w osmiu punktach (4x TEMP-2PT),
« pomiar temperatury podtoza w o$miu punktach (4x TEMP-2PT).
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Mikroprocesorowy Regulator PIECZARKA

Uzytkownik ma mozliwos¢ m. in. wybrania, ktére z czujnikdw majg by¢ uwzgledniane w
procesie regulacji, a ktére maja tylko wskazywaé zmierzong wartosc.

Regulator wyposazony zostat w przekaznikowe wyjscie alarmowe, za pomoca ktérego
sygnalizuje rowniez niektore nieprawidtowe sytuacje podczas pracy. Wyprowadzone sg trzy
zestyki przekaznika: normalnie otwarty (NO), normalnie zamkniety (NC) oraz wspodlny
(COM). Stan alarmowy stanowi potozenie spoczynkowe przekaznika, co umozliwia m.in.
wygenerowanie alarmu w wypadku wytgczenia zasilania regulatora. Ponadto alarm jest
réwniez uaktywniany m. in. w nastepujacych sytuacjach:

« wykrycie uszkodzenia toru pomiaru temperatury lub wilgotnosci,
« przekroczenie zaprogramowanych granicznych wartosci temperatury i wilgotnosci,
« wykrycie nieprawidtowosci w pracy regulatora (np. awaria pamieci wewnetrznej).

Aby moc wykorzystac powietrze zewnetrzne np. do chilodzenia hali, nalezy
zastosowa¢ modut komunikacyjny, do ktérego trzeba podigczy¢ czujnik temperatury i
wilgotnosci RHT. Stosuje sie jeden modut i jeden czujnik na wiele regulatoréw Pieczarka.
Zastosowanie powietrza zewnetrznego do chtodzenia powietrza pozwala zaoszczedzi¢ na
kosztach energii elektrycznej. Modut komunikacyjny umozliwia réwniez wspotprace z
programem komputerowym, ktéry pozwala na m.in. podglad biezgcego stanu pracy,
ustawianie nastaw i odczyt rejestracji. Modut komunikacyjny i program komputerowy
obstugujg maksymalnie 30 regulatoréw Pieczarka.

2. WSKAZOWKI BEZPIECZENSTWA

Regulator zostat skonstruowany zgodnie z powszechnie uznawanymi regutami
bezpieczenstwa. Nieprzestrzeganie tych regut moze spowodowacé zagrozenie zycia lub
zdrowia osoOb, zwierzat lub straty materialne. Regulator jest przeznaczony do montazu,
uruchomienia, obstugi (przeglady techniczne urzadzen i instalacji elektrycznej) i usuwania
awarii przez osoby posiadajgce wymagane przez przepisy panstwowe uprawnienia do prac
elektrycznych z zakresu wymaganego przez prowadzone prace oraz posiadajgce stosowng
wiedze i doswiadczenie z dziedziny elektryki.

+ Stosowanie regulatora i modutdw wspdipracujagcych w atmosferze zagrozonej
wybuchem jest zabronione.
« Montaz, uruchomienie, obstuga (przeglady techniczne urzadzen i instalacji

elektrycznej), usuwanie awarii, itp. jest dozwolone przez osoby posiadajagce wymagane
przez przepisy panstwowe uprawnienia do prac elektrycznych z zakresu wymaganego
przez prowadzone prace oraz posiadajace stosowng wiedze i doswiadczenie z dziedziny
elektryki.

« Przed rozpoczeciem wszelkich prac zwigzanych z montazem, obstuga, usuwaniem
awarii, itp. nalezy bezwzglednie odlgczyé napiecie zasilania od regulatora i innych
urzadzen wspdipracujacych i upewni¢ sie, ze regulator i urzadzenia te nie znajdujq sie
pod napieciem oraz ze mozna bezpiecznie przystgpi¢ i prowadzi¢ prace.

« Zastosowania oraz uzytkowanie regulatoréw niezgodnie z przeznaczeniem wyklucza
zachowanie gwarancji producenta i odpowiedzialno$¢ za powstate nastepstwa.

« W celu zachowania bezpieczenstwa pracy regulatora konieczne jest zastosowanie
zabezpieczen zewnetrznych wedtug zalecen niniejszej dokumentacji.

+ Podczas montazu i uzytkowania regulatorow i modutdow nalezy przestrzegac niniejszej
dokumentacji, a w szczegdlnosci danych technicznych.

« Praca regulatora z otwartg pokrywg jest niedozwolona

+ Regulator moze stwarza¢ niebezpieczenstwo, jezeli zostanie zamontowany Ilub
uzytkowany niezgodnie z niniejszg dokumentacja.

« W sprawach nieuregulowanych niniejszg dokumentacjgq nalezy kierowac¢ sie ogdlnymi
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Mikroprocesorowy Regulator PIECZARKA

przepisami z zakresu prac elektrycznych i mechanicznych, przepisami bezpieczenstwa
i higieny pracy oraz innymi przepisami stosownymi dla niniejszego regulatora w celu
zachowania jego poprawnej pracy oraz nie stwarzania zagrozenia dla oséb, zwierzat
i dobr materialnych.

« Zaleca sie zainstalowanie dodatkowego modufu alarmowego w celu zwiekszenia
bezpieczenstwa pracy.

3. TRANSPORT, MAGAZYNOWANIE

+ Regulator jest odpowiednio zapakowany, zaleznie od uzgodnionego transportu.

« Podczas transportu nie dopuszcza¢ do uderzen i wstrzaséw. Zapobiega¢ uszkodzeniu
opakowania lub samego regulatora.

« Regulator nalezy przechowywac¢ w suchym miejscu w zakresie temperatury od 0°C do
50°C.

* Nie dopuszcza¢ do dziatania ekstremalnego ciepfa lub chiodu, a takze bezposredniego
dziatania promieni stonecznych, substancji chemicznych, zrédet ciepta i innych

czynnikdw mogacych miec szkodliwy wptyw na regulator.

4, DANE TECHNICZNE I WYMAGANIA SPRZETOWE

Dane techniczne

Napiecie zasilania 230V, 50 Hz
Klasa ochrony przeciwporazeniowej II
Ilo$¢ wyjsc sterujacych 7
Typ regulacji ciggta, PID
Wytacznik zasilania BRAK

(regulator jest przeznaczony do pracy ciagtej i w celu catkowitego
wylgczenia zasilania nalezy go wyposazyé w zewnetrzny wytgcznik
zasilania o przerwie minimum 3 mm w kazdym z biegundéw).

Maksymalne napiecie robocze przekaznika alarmowego 24V, DC
Maksymalny prad obciazenia przekaznika alarmowego 200mA
Wartos¢ rezystora w obwodzie zestyku COM przekaznika alarmowego 8,2Q
Temperatury otoczenia regulatora podczas pracy 0 + 50°C

Wilgotnos¢ wzgledna otoczenia regulatora

10 + 90% (bez kondensacji)

Zakres pomiaru temperatur wewnetrznych 0.0 + 65.0°C
Rozdzielczo$¢ pomiaru temperatury wewnetrznej 0.1°C
Zakres pomiaru wilgotnosci wewnetrznej 40.0 + 99.9%
Rozdzielczo$¢ pomiaru wilgotnosci wewnetrznej 0.1%
Zakres pomiaru stezenia CO, 0 = 5000ppm
Rozdzielczo$¢ pomiaru CO, 1ppm
Zakres pomiaru temperatury zewnetrznej -25.0 + 65.0°C
Rozdzielczo$¢ temperatury zewnetrznej 0.1°C
Zakres pomiaru wilgotnosci zewnetrznej 0.0 + 99.9%
Rozdzielczo$¢ pomiaru wilgotnosci zewnetrznej 0.1%
Pobo6r mocy przez regulator (bez dotgczonych odbiornikow) max. 20VA
Stopien szczelnosci obudowy IP 55

Wymiary obudowy (szer. x wys. x gteb., z wzgl. przepustow)

235 x 340 x 130 mm

JOTAFAN



Mikroprocesorowy Regulator PIECZARKA

Bezpiecznik w obwodzie SEKCJI 2, 3 oraz 4 wkiadka topikowa, aparatowa,
(B2, B3, B4) ceramiczna 1A, 250V o zdolnosci

tgczeniowej co najmniej 1500 A
Bezpiecznik w obwodzie transformatora (B5) 125 mA, 250V

Wymagania sprzetowe

Przewod do czujnikow 4 x min. 0.14mm? w ekranie (facznie max. 800 mb)
5. MONTAZ I DOLACZANIE REGULATORA DO INSTALACII ELEKTRYCZNEJ

» Przed przystgpieniem do montazu regulatora doktadnie zapoznac sie z niniejszq
dokumentacjq i stosowac sie do jej tresci.
« Regulator montowaé¢ w miejscu utatwiajacym jego uzytkowanie, obstuge i ewentualne

naprawy.
« Regulator nalezy montowac nie naprezajgc obudowy.
« Montaz elektryczny wykona¢ zgodnie ze schematami i opisem w niniejszej
dokumentacji.

« Instalacja elektryczna: zasilajaca i odbiornikdw musi by¢ sprawna technicznie oraz
spetnia¢ wymagania aktualnie obowigzujacych norm i przepisow.

 Regulator jest przeznaczony do pracy ciggtej i nie posiada wbudowanego wytacznika
zasilania. Do wytaczenia zasilania regulatora nalezy zastosowal zewnetrzny aparat
wytaczajacy, w ktérym odlegtos¢ pomiedzy zestykami wszystkich biegundéw wynosi co
najmniej 3mm.

e QOdtaczanie (wykonywanie przerwy) obwodu ochronnego PE jest niedozwolone!

« Kable elektryczne nalezy wprowadzi¢ do obudowy regulatora przez przepusty
z tworzywa sztucznego. Stosowanie przepustow metalowych jest niedopuszczalne!

« Regulator, instalacja elektryczna oraz kable sygnatowe powinny by¢ tak zamontowane,
aby nie byto mozliwosci ich zniszczenia przez zwierzeta, a w szczegdlnosci gryzonie (np.
przegryzienie kabli sygnatowych, zwarcie réznoimiennych biegunéw instalacji poprzez
ciato zwierzecia, itp.)

 Regulator jest zabudowany w obudowie elektrotechnicznej z tworzywa sztucznego do
mocowania nasciennego na ptaszczyznie pionowej.

« Doprowadzenie przewoddéw instalacji elektrycznej odbywa sie poprzez przepusty
kablowe (tzw. ,dfawiki”) w dolnej czesci obudowy.

« Potgczenia elektryczne wewnatrz regulatora nalezy wykonac zgodnie z zamieszczonymi
rysunkami oraz opisem.

Aby zamocowac regulator na Scianie (ptaszczyznie) nalezy:

« Otworzy¢ pokrywe obudowy poprzez obrét $rub z tworzywa sztucznego na pokrywie
wedtug okreslonego na pokrywie opisu.

*  Przykreci¢ obudowe do Sciany poprzez otwory w naroznikach obudowy, przepustami dla
przewodow w dot.

Aby dotaczy¢ regulator do instalacji elektrycznej i obwoddw sterowania nalezy:

«  Wprowadzi¢ przewody zasilajace, przewody do odbiornikéw oraz przewody do czujnikéw
w odpowiednie przepusty w dolnej czesci obudowy regulatora.
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Mikroprocesorowy Regulator PIECZARKA

Przez jeden przepust moze by¢ wprowadzony tylko jeden okragly kabel o
$srednicy dostosowanej do s$rednicy przepustu. Po wprowadzeniu kabli
przepusty nalezy dokreci¢ i sprawdzi¢ zamocowanie kabli w przepustach,
nieuzywane przepusty nalezy zaslepi¢. Niezastosowanie sie do tych
wskazéwek moze spowodowadé przedostanie sie wilgoci do wnetrza obudowy i
uszkodzenie regulatora.

« Do podiaczenia czujnikéw proponuje sie uzycie kabla 4 x 0,35 mm? w ekranie o
kolorystyce przewoddéw: czerwony, niebieski, zielony, biaty.
Kable od czujnikdw nalezy podtaczy¢é w regulatorze na listwie oznaczonej
+~MAGISTRALA"” w nastepujacy sposob:

e +12V - czerwony,
- 0OV - niebieski i ekran (2 zaciski),
e NET+ - zielony,
« NET- - biaty,
We wtyczce do czujnika:
e 1 — czerwony,
e 2 - zielony,
« 3 - biaty,
. @ — niebieski z ekranem.

Niewtasciwe podiczenie czujnika grozi uszkodzeniem czujnika oraz gulatora!

W PRZYPADKU PRACY Z KILKOMA CZUJNIKAMI ich przewody dotaczane sa do
wspolnej magistrali RS-485. W czujnikach nalezy ustawi¢ odpowiednie adresy
za pomoca mikroprzetacznikow znajdujacych sie wewnatrz ich obudow.

« Jezeli w obiekcie wystepujq silne zaburzenia elektromagnetyczne powodujace
zaktécenia w pracy czujnika nalezy uziemi¢ ekran czujnika (doprowadzi¢ przewdd od
uziomu do zacisku OV) lub dotaczy¢ go do skutecznie uziemionego przewodu PE o ile
przewdd ten nie jest zrodtem zaburzen.

« Przewody ochronne PE kabla zasilajacego i odbiornikow (powinny by¢ koloru
Z6tto-zielonego) dotaczy¢ do zaciskéw oznaczonych @

+ Przewody odbiornikdw nalezy podtgczy¢ do odpowiednich wyjs¢é regulatora:

* nagrzewnica - SEKCJA 2 lub / i Out2 - COM (w zaleznosci od nastawy Praca
wyjs¢ grz. w menu ,Nastawy wyjsc”)

« chtodnica - SEKCJA 3 lub / i Out3 - COM (w zaleznosci od nastawy Praca
wyjs¢ cht. w menu ,Nastawy wyjs¢”)

e Zraszanie - SEKCJA 4

« klapy - Outl - COM

« cyrkulacja - Out4 - COM

+ Przewody neutralny i fazowy napiecia zasilania 230V, 50Hz dotaczy¢ do zaciskow
oznaczonych N, L (~230V~ ZASILANIE) z zachowaniem biegunowosci: przewdd
neutralny (kolor niebieski) do zacisku oznaczonego N, przewdd fazowy do zacisku
oznaczonego L.

« W regulatorze znajdujq sie dwa zaciski $rubowe oznaczone PE przeznaczone do
wykonania pofaczenia przewodu ochronnego PE. Sa one potaczone ze sobg, nie sg
potgczone z innymi obwodami regulatora.

« Zestyki przekaznika alarmowego sg oznaczone NC, COM, NO. Sg separowane
galwanicznie od pozostatych obwoddéw uktadu. Ich wykorzystanie jest dowolne z
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zachowaniem dopuszczalnych parametréw (okreslonych w rozdziale ,Dane techniczne i
wymagania sprzetowe”).

UWAGA! Po wykonaniu potgczen elektrycznych nalezy sprawdzi¢ ich poprawnosé
i zgodnos¢ ze schematem elektrycznym. Zataczenie napiecia zasilania bez sprawdzenia
poprawnosci pofgczern elektrycznych jest NIEDOPUSZCZALNE! Grozi uszkodzeniem
regulatora, wspdtpracujgcych urzadzen, pozarem, porazeniem pradem elektrycznym Ilub

SMIERCIA!
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sterownikéw Pieczarka
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Zaciski Opis
PE Zacisk przewodu ochronnego.
N Zacisk zasilania, przewod neutralny.
L Zacisk zasilania, przewdd liniowy (fazowy).

SEKCIA 2 (N, L)

Wyjscie potprzewodnikowe (triakowe) sterujgce nagrzewnica.

SEKCJA 3 (N, L)

Wyjscie potprzewodnikowe (triakowe) sterujgce chtodnica.

SEKCIA 4 (N, L)

Wyjscie potprzewodnikowe (triakowe) sterujgce zraszaniem.

Out1l Wyjscie analogowe 0-10V sterujace klapami.
Out2 Wyjscie analogowe 0-10V sterujgce nagrzewnica.
Out3 Wyjscie analogowe 0-10V sterujgce chtodnica.
Out4 Wyjscie analogowe 0-10V sterujgce cyrkulacja.

COM (sekcja

Poziom odniesienia dla zaciskdw od Outl do Out4.

WYISCIA)
+Uz, OV (sekcja |Wyjscie napiecia okoto 12V niestabilizowanego do zasilania
WYJ.ZAS) zewnetrznych urzadzen.
Interfejs komunikacyjny RS485 stuzacy do podigczenia czujnikow
MAGISTRALA temperatury, wilgotnosci i stezenia CO, (bez czujnika temperatury i
wilgotnosci powietrza zewnetrznego RHT).
Interfejs komunikacyjny RS485 stuzacy do podtgczenia modutu
RS-485 " X
komunikacyjnego.
ALARM

(NO, COM, NC)

Przekaznik alarmowy. W stanie bezalarmowym zwarte zaciski NO i

COM, rozwarte COM i NC.

10
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6. FUNKCIE MIKROPRZELACZNIKOW

Mikroprzetgczniki umieszczone sg na ptycie czotowej wewnatrz obudowy oraz na ptycie z
wyjsciami analogowymi Outl - Out4. W celu ich ustawienia nalezy wylaczy¢ napiecie
zasilania regulatora i upewni¢ sie o jego braku, a nastepnie otworzy¢ obudowe.
Przetaczniki s ponumerowane oraz posiadajg wyraznie oznaczong pozycje zataczenia (ON).

Tabela 1 Funkcje mikroprzetacznikdédw na ptycie czotowej

Numer

mikroprzetacznika Polozenie Opis

1,2,3,4,5,6,7,8 OFF Potozenie wymagane

Tabela 2 Funkcje mikroprzetgcznikdédw na ptycie z wyjsciami analogowymi

Numer

mikroprzetacznika Polozenie Opis

1,2,3,4 OFF Potozenie wymagane

Do prawidtowej pracy systemu wymagane jest odpowiednie ustawienie mikroprzetgcznikow
w czujnikach temperatury i wilgotnosci RHT-PSR, w czujnikach temperatury TEMP-2PT, w
czujniku stezenia CO, oraz w czujniku temperatury i wilgotnosci powietrza zewnetrznego
RHT. Mikroprzetagczniki znajdujg sie wewnatrz obuddéw czujnikéw. Tabela ustawien
mikroprzetgcznikdw znajduje sie na pokrywie, wewnatrz obudowy czujnika.

7. PRZED PIERWSZYM URUCHOMIENIEM

« Sprawdzi¢ prawidlowo$¢ montazu mechanicznego i elektrycznego, w szczegdlnosci
jakos¢ i skutecznosc¢ elektrycznych potaczen ochronnych PE.

+ Sprawdzi¢ zgodnosé potaczen ze schematami

« Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania wytacznikéw réznicowo-pradowych

« Zamkng¢ obudowy wszystkich urzadzen i aparatéw elektrycznych (w tym obudowe
regulatora)

« Sprawdzi¢, czy napiecie zasilania spetnia wymagane parametry.

« Skonfigurowac¢ mikroprzetaczniki regulatora.

8. OBSLUGA REGULATORA

« Podczas uzytkowania i obstugi stosowac sie do niniejszej dokumentacji

+ Obudowe regulatora okresowo czysci¢ wilgotng szmatka.

+ Nalezy codziennie obserwowac prace regulatora i natychmiast reagowaé na wszelkie
nieprawidtowosci zwracajgc sie do firmy (osoby), ktéra wykonata montaz
i uruchomienie regulatora.

JOTAFAN 11
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« Wszelkie nieprawidtowosci muszg zosta¢ usuniete. Uzytkowanie nieprawidiowo

dziatajacego  regulatora jest niedopuszczalne. Jezeli istnieje jakiekolwiek
niebezpieczenstwo nalezy odtaczy¢ napiecie zasilania regulatora i urzadzen
wspotpracujacych.

8.1. Zalaczenie zasilania

Po zatgczeniu zasilania, na wyswietlaczu ukazujg sie kolejno, w kilkusekundowych
odstepach, nastepujace informacje:
» dane producenta:

JOTAFAN
www.jotafan.pl

zapalajq sie lampki nad przyciskiem START i STOP, alarm jest aktywny
» typ urzadzenia, wersja oprogramowania:

PIECZARKA
wersja H -05

gasng lampki nad przyciskiem START i STOP, alarm jest wytgczany

e numer seryjny urzadzenia, data produkciji:

Numer: 0001/13
Data: 21-02-2013

Po zakonczeniu prezentacji powyzszych informacji wyswietlacz przechodzi do stanu
spoczynkowego:

Th 25.9 Wh 91.8
Tp 26.6 CO , 1500

Jezeli przed ostatnim wyfaczeniem zasilania byt zataczony proces sterowania, zostaje
on wznowiony po 10s od chwili zataczenia zasilania. Swiecenie jednej z lampek LED nad
przyciskami START/STOP wskazuje stan procesu regulacji.

8.2. Podstawowe funkcje wyswietlacza i klawiatury

W zaleznosci od nastawy Podswietlenie wyswiet. wytacza sie ono automatycznie po
ustawionej liczbie sekund od ostatniego nacisniecia dowolnego przycisku (istnieje réwniez
mozliwos¢ zataczenia podswietlenia wyswietlacza na state). Jezeli podswietlenie jest
wygaszone to wowczas pierwsze nacisniecie dowolnego przycisku spowoduje tylko
zatgczenie podswietlenia (bez zadnej innej reakcji na nacisniety przycisk). Wszystkie opisy
w instrukcji odnoszg sie do sytuacji zatgczonego podswietlenia wyswietlacza.

12 JOTAFAN
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Tabela 3 Opis podstawowych funkcji przyciskow

Przycisk Opis
Przechodzenie pomiedzy poszczegdlnymi ekranami na jednym poziomie
MENU.
Zmiana potozenia kursora podczas podawania kodéw dostepu.

L1
W trybie edycji zegara przechodzenie pomiedzy wartosciami nastawy.
W trybie edycji nazwy fazy lub funkcji recznej przechodzenie pomiedzy
kolejnymi znakami nazwy.
Zmiana wartosci w trybie edycji nastawy (tryb edycji sygnalizowany jest
symbolem ,<” po prawej stronie liczby).
Jednoczesne nacis$niecie obu klawiszy powoduje przejscie do menu Kodow
+, - o L .
dostepu (z wyjatkiem sytuacji opisanych w rozdziale 8.4).
Jednoczesne nacis$niecie obu klawiszy podczas edycji nazwy fazy lub funkcji
recznej zmienia wielko$¢ wprowadzanych liter.
. |Anulowanie wprowadzonej zmiany.

OPUSC
Powrét do MENU nadrzednego.
Wejscie do MENU podrzednego.
Wejscie w tryb edycji nastawy.

USTAW
Zatwierdzenie wprowadzonej zmiany.
Skasowanie/wstrzymanie biezgacego alarmu.

START Uruchomienie kreatora startu (tylko gdy proces regulacji jest zatrzymany -
lampka czerwona $wieci ciggle).
Dla zalgczonego procesu jednorazowe, krotkie wcisniecie powoduje
wstrzymanie procesu sterowania (stan PAUZA, lampka czerwona miga),
wyswietla sie ekran z zapytaniem o zatrzymanie procesu sterowania. Po

STOP zatrzymaniu procesu sterowania lampka czerwona s$wieci ciggle.

Dla zatrzymanego procesu i uruchomionego sterowania recznego wyjsciami
jednorazowe, kroétkie wcisniecie powoduje wyswietlenie sie ekranu z
zapytaniem o wyfgczenie wyjsc.

JOTAFAN
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8.3. Zalaczenie i wylaczenie procesu sterowania, funkcja PAUZA

Jezeli proces sterowania jest zalaczony (Swieci sie zielona lampka LED nad
przyciskiem START), to w celu jego wylaczenia nalezy wcisnac i pusci¢ przycisk
STOP (przejscie do funkcji PAUZA, wstrzymanie procesu). Gasnie zielona lampka
LED a zaczyna migac czerwona lampka LED. Wszystkie wyjscia sq wyfgczone. Pojawia sie
ekran z zadaniem potwierdzenia zatrzymania procesu:

Zatrzyma ¢ proces
(99)? NIE<

Uzytkownik ma okoto 9s na potwierdzenie zatrzymania procesu. Jezeli tego nie zrobi w
tym czasie, to nastgpi automatyczny powrét do zatgczonego procesu sterowania oraz
wygenerowanie alarmu ,Proba zatrzym. procesu”. Jezeli w pytaniu ,Zatrzymac proces?”
uzytkownik wybierze opcje NIE i potwierdzi jg klawiszem USTAW to nastgpi powrét do
zatgczonego procesu sterowania bez generowania alarmu ,Préba zatrzym. procesu”.
Natomiast po wybraniu opcji TAK w pytaniu ,Zatrzymac proces?” i po potwierdzeniu tego
wyboru klawiszem USTAW nastgpi zatrzymanie procesu. Czerwona lampka LED zaswieci sie
w sposéb ciggly. Zatrzymanie procesu sterowania mozna dokona¢ bedac w
dowolnym miejscu menu. Gdy proces sterowania jest wylgczony to wszystkie wyjscia sq
wyfgczone oraz nie sg generowane alarmy zwigzane z regulacjg temperatury, wilgotnosci
oraz stezenia CO,. Nadal istnieje mozliwos$¢ recznego sterowania wyjsciami. Jezeli jest
ustawione sterowanie reczne dowolnym wyjsciem to miga zielona lampka LED. Woéwczas
nacisniecie klawisza STOP powoduje wysSwietlenie pytania:

Wytaczy é wyj scia
(99)? NIE<

Wszystkie wyjscia sg wytgczone. Uzytkownik ma okoto 9s na potwierdzenie wytaczenia
sterowania recznego wyjs¢, dla ktorych jest ono zataczone. Jezeli tego nie zrobi w tym
czasie, to sterowanie reczne wyjs¢ nie ulegnie zmianie oraz zostanie wygenerowany alarm
,Proba wylaczenia wyjs¢”. Jezeli w pytaniu ,Wylaczy¢ wyjscia?” uzytkownik wybierze
opcje NIE i potwierdzi jg klawiszem USTAW to sterowanie reczne wyjsc¢ nie ulegnie zmianie
oraz nie bedzie generowany alarm ,Préba wylaczenia wyjs¢”. Natomiast po wybraniu
opcji TAK w pytaniu ,Wytaczy¢ wyjscia?”” i po potwierdzeniu tego wyboru klawiszem
USTAW nastgpi wytaczenie sterowania recznego wyjs¢, dla ktérych byto ona zatgczone.

Jezeli proces sterowania jest wylaczony (Swieci sie ciqgle czerwona lampka LED
nad przyciskiem STOP), to w celu jego zataczenia nalezy nacisna¢ przycisk START w
dowolnym miejscu menu (z wyjatkiem ekranow informujacych o postepie
jakiego$ procesu). Regulator wyswietli kreator startu, w ktéorym mozna kontynuowacd
rozpoczetg wczesniej uprawe (faza biezgca nie jest modyfikowana podczas startu procesu)
lub rozpoczgé¢ uprawe od nowa (do fazy biezacej jest kopiowana podczas startu procesu
wybrana przez uzytkownika faza):

Kontynuujfaz e
3: Plonowanie<

lub

Rozpocznij od
3: Plonowanie<
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Przechodzenie miedzy kolejnymi opcjami jest dokonywane za pomocqg klawiszy PLUS i
MINUS. Po zatwierdzeniu wyboru klawiszem USTAW nastgpi uruchomienie procesu
sterowania z ustawiong fazg. Zataczenie procesu sterowania jest sygnalizowane
zaswieceniem sie w sposéb ciggty zielonej lampki LED oraz zgaszeniem czerwonej lampki
LED. Jezeli byty zatgczone sterowania reczne wyjs¢ to zostang te sterowania automatycznie
wytgczone, niezaleznie od tego czy kontynuujemy uprawe czy rozpoczynamy jg od nowa.
URUCHOMIENIE PROCESU NASTEPUJE PO NACISNIECIU KLAWISZA USTAW.

8.4. Kody dostepu

Aby zabezpieczy¢ nastawy regulatora oraz jego funkcjonowanie przed ingerencijq
0sOb niepowotanych wprowadzono blokade kodami dostepu.

Pierwszym zabezpieczeniem urzadzenia przed ingerencjg osob niepowotanych jest
tzw. ,kod klawiatury”. Jezeli jest uaktywniony, to nacisniecie dowolnego przycisku
spowoduje wyswietlenie prosby o podanie kodu. Po poprawnym podaniu kodu, klawiatura
pozostaje odblokowana przez czas 1 minuty od ostatniego nacisniecia dowolnego przycisku
(kazdorazowe nacisniecie przycisku powoduje odliczanie czasu od nowa). Sposob
wprowadzania kodéw zostat opisany ponizej.

Nastawy regulatora zostaty podzielone na trzy poziomy dostepu. Na poziomie
zerowym (ogdlnodostepnym) znajdujg sie te, ktére nie majg znaczenia na proces kontroli
obiektu lub prawidtowe dziatanie regulatora - dostep do nich jest zabezpieczony tylko
kodem klawiatury. Na poziomie pierwszym i drugim znajdujg sie nastawy, do ktorych
dostep powinny miec tylko osoby uprawnione. Poziom 2 moze zosta¢ odblokowany dopiero
po odblokowaniu poziomu 1.

Kodem dostepu jest ciqg czterech cyfr i/lub liter: A, B, C, D, E, F. Litery pojawiajg sie
po cyfrze 9.

W celu odblokowania lub zmiany dostepu na poziom 1 nalezy:
= w menu ,Nastawy sterownika” odszukac¢ ekran:

Poziom dost epu O
Podaj/zmie A >>

lub jednoczesnie nacisngc¢ przyciski PLUS i MINUS (pojawi sie powyzszy ekran). Cyfra
w gérnym, prawym rogu oznacza biezacy poziom dostepu (0,1,2). W pewnych sytuacjach
mozliwos¢ zmiany poziomu dostepu moze nie by¢ dostepna np. na ekranach informujacych
o0 postepie jakiego$ procesu, w menu kreatora startu lub jezeli jest wykonywana edycja
nastawy.

* nacisngcC przycisk USTAW, pojawi sie ekran: Poziom 1 za bl ok.

PODA] -

W zaleznosci od biezacego poziomu dostepu pojawiajg sie napisy: odblok./USTAW
jezeli dany poziom jest odblokowany lub zablok./PODAJ jezeli dany poziom jest jeszcze nie
odblokowany.

Przyciskami | / + odszukac¢ ekran z zgdanym kodem.
* nacisng¢ przycisk USTAW, pojawi sie ekran:

Poziom 1 za bl ok.
PODAJ 0000
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Miganie danej cyfry sygnalizuje pozycje kursora. Przyciskami PLUS/MINUS mozna
zmieni¢ warto$¢ danej cyfry. Przyciskami | / t zmienia sie pozycje kursora. Przyciskiem
USTAW nalezy potwierdzi¢ wprowadzenie wtasciwego kodu.

Jezeli wyswietlany jest napis PODAJ] to po poprawnym wprowadzeniu kodu poziom
zostanie odblokowany, a jezeli jest wyswietlany napis USTAW to po wprowadzeniu liczby
i jej zaakceptowaniu zostanie ustawiona nowa warto$¢ kodu dostepu. Przycisk OPUSC
powoduje anulowanie wszystkich operacji wprowadzania/zmiany kodu dostepu.

Jezeli podczas odblokowywania zostanie wprowadzony niepoprawny kod to zostanie
wyswietlony napis:

KOD BtEDNY
POZIOM NIEDOST.!

Jezeli Uzytkownik zapomni ustawionego kodu istnieje mozliwos¢ odblokowania
poziomu wprowadzajac tzw. kod fabryczny. W tym celu, w trakcie wprowadzania kodu
dostepu, nalezy nacisnac¢ i przytrzymac (przez okoto 3 sekundy) réwnoczesnie przyciski
PLUS i MINUS do czasu wyswietlenia napisu ,FABR.”:

Poziom 1 za bl ok.
PODAJ FABR.0000

Nalezy wowczas poda¢ odpowiedni kod fabryczny. Wartosci kodow domysinych
i fabrycznych znajdujg sie ponizej, na koncu rozdziatu.

W menu ,Poziom dostepu” mozna réwniez zmieni¢ wartos¢ kodu klawiatury.
Wyswietlenie zapytania o kod klawiatury nastepuje automatycznie po nacisnieciu
dowolnego przycisku, jezeli klawiatura byta w stanie zablokowania. Jezeli kod klawiatury ma
wartos¢ rézng od 0000 to po wiaczeniu zasilania regulator bedzie miat zablokowang
klawiature.

W celu przywrocenia blokady danego poziomu nalezy podczas ustawiania
nowego kodu rownoczesnie nacisna¢ przyciski PLUS i MINUS.

W celu odblokowania lub zmiany dostepu na poziom 2 nalezy najpierw
odblokowac¢ poziom 1, a nastepnie odszuka¢ ekran z napisem ,Poziom 2"
i postepowac identycznie jak podczas odblokowywania poziomu 1.

Ustawienie wartosci kodu na 0000 powoduje trwate odblokowanie danego
poziomu - dopoki nie zostanie poziom zablokowany recznie pozostaje
odblokowany (nawet po wytaczeniu i powtérnym zataczeniu zasilania).

Nalezy zwréci¢ uwage, ze podczas aktywnej blokady klawiatury w celu
uspienia alarmu NIE bedzie wymagane podanie prawidiowego kodu
odblokowujacego dziatanie klawiatury.

Domysine/fabryczne wartosci kodéw dostepu:
Kod klawiatury: 0000/FFFF

Poziom 1: 1725/1725

Poziom 2: 1726/1726

© © 0 0O
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8.5. Ustawianie zegara

W celu ustawienia zegara nalezy w menu ,Nastawy sterownika” odszukac¢ ekran
wyswietlajacy czas. Nacisngé przycisk USTAW, pojawi sie znak edycji przy ,dniu”,
przyciskami PLUS/MINUS nalezy ustawi¢ wiasciwg wartos¢, przyciskami | / t mozna
zmienia¢ pozycje ustawianej wartosci. Nacisnigcie przycisku USTAW powoduje akceptacje
ustawionej daty i uruchomienie odliczania czasu. W kazdym momencie przyciskiem OPUSC
mozna przywroci¢ poprzednig date.
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9. MENU REGULATORA

Ponizej przedstawiono sposdb poruszania sie po MENU regulatora. Obok ekrandéw podano
poziom dostepu, po odblokowaniu ktérego dostep do ekranu staje sie mozliwy (jesli brak -

zawsze dostepny).

Th 25.4 Wh 91.8

|Tp 26.1CO , 1500

Tryb spoczynkowy:

Th - temperatura powietrza w hali. Wyswietlana warto$¢ jest wartoscig $rednig z czujnikow.
Wh - wilgotnos¢ powietrza w hali. Wyswietlana wartos¢ jest wartoscia $rednig z czujnikéw.

Tp - temperatura podtoza. Parametr wyswietla sie, jezeli co najmniej jeden czujnik podtoza
jest ustawiony jako ,reguluje”. Jezeli nastawa Ster. podfozem (dla fazy biezacej, a gdy jest

K zafaczona funkcja reczna to dla tej funkcji) ma wartos¢ ,wytaczone” to wyswietla sie wartos$c
T $rednia z czujnikdw, w przeciwnym razie wyswietla sie wartos¢ zgodnie z tq nastawa.
CO; - stezenie dwutlenku wegla. Parametr wyswietla sie, jezeli nastawa Czujnik CO; z menu
»Czujnik CO,” ma wartos¢ ,reguluje”.
Wartosc¢ ,,--.-” (dla CO, ,----") oznacza, ze wskazanie nie jest jeszcze dostepne (np. po
zafaczeniu zasilania regulatora). Wartos¢ ,btad” pojawia sie gdy z powodu awarii wszystkich
czujnikéw brak jest wskazania.
Q Ekran jest widoczny, jezeli co najmniej jeden czujnik temp. w kanale jest ustawiony jako
o) ~reguluje” lub czujnik temp. i wilg. powietrza zewnetrznego RHT jest ustawiony jako ,reguluje”.
o Tk 21.9 Tk - temperatura powietrza w kanale. Parametr wyswietla sie, jezeli co najmniej jeden czujnik
O | : temp. w kanale jest ustawiony jako ,reguluje”. Wyswietlana wartos¢ jest wartosciq $rednig z
[ Tz - temperatura powietrza zewnetrznego
T Wz - wilgotnos$¢ powietrza zewnetrznego
Parametry Tz i Wz wyswietlajq sie, jezeli czujnik temp. i wilg. powietrza zewnetrznego RHT jest
ustawiony jako ,reguluje”.
A 4
ATh 8.31°C/h
I 1aWh .13 %/h
iy
ATp #.31°C/h Ekran jest widoczny, jezeli co najmniej jeden czujnik podtoza jest ustawiony jako ,reguluje”.
Y T
1 USTAW MENU Czujniki Wyswietlenie wartosci temperatury i wilgotnosci
Czujniki 1h 22.4°C 92.5% d:(a po:s,zczelgqlnyczjh czujnikow RH/'!'—PSR. Ilosc¢ _
°C 92.3% e .ranow'za ezy o .n.asta.wy qu /cg. .cz. temp i
>> 2h 22.6 570 wilg. hali oraz Czujnik wilg. X i Czujnik temp. X z
OPWC Y ) menu ,Cz. temp. i wilg. hali”.
K58 4°C" Wyséwietlenie wartosci temperatury dla czujnikéw
. temp. powietrza w kanale. Ilo$¢ ekranow zalezy od
2k 28.7°C nastawy Max liczba czuj. temp. w kanale oraz
) Czujnik temp. X z menu ,,Czujniki temp. w kanale”.
Wyswietlenie wartosci temperatury dla czujnikéw
1p 25.4°C ¥ temp. podtoza. Ilo$¢ ekrandéw zalezy od nastawy
P o Max liczba czuj. temp. podfoza oraz Czujnik temp. X
2p 25.6°C & z menu ,,Czujniki temp. podtoza”. Znak A oznacza
[ czujnik podtoza, ktéry wskazuje najwyzsza temp., a
T znak ¥ - czujnik o najnizszym wskazaniu.
- Wyswietlenie wartosci temp. i wilg. powietrza
° 0
12 23.5°C 20.4% zewnetrznego (gdy nastawa Cz. temp. i wilg. z
CQ 1500ppm menu ,Cz. temp. i wilg. zewnetrznej” ma warto$é¢
[ rézng od ,brak”) oraz stezenia CO, w powietrzu w
I hali (gdy nastawa Czujnik CO; z menu ,Czujnik
CO>” ma wartos¢ rézng od ,brak”.
Y USTAW
Cz.temp. i wilg. -
hali >> «——
T OPWSC
A
Czujniki temp. w ﬂ, Ekran widoczny gdy nastawa
—Ikanale >> " Max liczba czuj. temp. w kanale
. ma wartos¢ wiekszg od 0.
OPWSC
T
18 JOTAFAN
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& — I I USTAW .
Czujniki temp. | Ekran widoczny gdy nastawa
podio za >> — Max liczba czuj. temp. podfoza
o ma wartos$¢ wieksza od 0.
4 1l OPWSC
Y USTAW
Cz.temp. i wilg. -
zewnetrznej >> ————
I ) OPWSC
Czujnik CO M,
>> l———
OPWSC
MENU Stan systemu
Y USTAW
_Stan »| Brak alarmu Ten ekran pojawia sie, jezeli nie
systemu >> < — system sprawny wystapit zaden alarm.
7'y OPWSC
T LUB
ALARM! Temp.pow. A
O ] ZA WYSOKA
=)
g L1
ALARM! Temp.pod. Jezeli wystapity alarmy podczas
ZA WYSOKA pracy regulatora, to w tym menu
I wyswietlajq sie te alarmy oraz
_N czas do zgtoszenia alarmu. Wiecej
ALARM! Wilg.pow. informacji znajduje sie w rozdziale
| |ZA NISKA (odch) ~Komunikaty alarmowe”.
I
Alarm za: 13m56s
JEST ALARM
MENU Rejestracja pracy
- - USTAW - - USTAW
Rejestracja Rejestracja S
[ |pracy >> < parametréw >> —
Y OPWSC OPWSC
1 i
- . USTAW
Rejestracja -,
zdarze n >> ————
OPWSC
v
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OPWSC

I

Nastawy

I |alarméw

>>

1 USTAW

MENU Nastawy alarméw

Y

T

© OPWSC

Temp. powietrza
za wys. 80.0° C

iRy

Temp. powietrza
za niska 10.0°C

iRy

Odchyika temp.
pow. 9.0°C

iy

Tolerancja temp.
pow. 9.0°C

iy

Temp. podio  za
zawys. 28.0°C

i

Temp. podto  za
za niska 10.0°C

ik

Odchyitka temp.
podio za 9.0°C

iRy

Tolerancja temp.
podto za 9.0°C

ik

Wilgotno $é za
wysoka 98.0%

i

Wilgotno $é za
niska 60.0%

i

Odchyika wilg.
pow. 9.0%

i

Tolerancja wilg.
pow. 9.0%

iRy

St ezenie CO , za
wysokie 3000ppm

iy

St ezenie CO , za
niskie 1000ppm

iRy

Odchylka st  ez.
CQ  300ppm

iy

Czas u spienia
alarmu  15min

20
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MENU Kody dostepu

USTAW __,|Poziom 1 zablok.

_ PODAJ -
OPWSC
i

MENU Nastawy regulatora

Nastawy Poziom dost epu O

| |sterownika >> . — Podajizmie A >>
vy OPWSC y'y

T T

I [ USTAW

A 4

A

Poziom 2 zablok.
I [PODAJ

i

Kod klawiatury
— |USTAW -

Podswietlenie
[ |wyswiet.ci  agle

i
Data:26-07-2013 1
| |Czas: 08:40:03

i
Adres sterownika 2
I |wsieci 190

T

Pr edko §¢é transm. 2
| 115.2 kb/s

OPWSC

T

Skasowa é pami eé

~rejestr.? NIE 2

iRy

Max licz.cz.temp

i wilg. hali 1 2

iy

Max liczba czuj. 2
| |temp.w kanale 1

iy

Max liczba czuj. 2
| |temp. podio  za 2

T

Przywrdci

é nast. 2
— |domyslne? NIE

Po wybraniu opcji
~TAK” pojawia sie
ekran (na czas
kasowania
rejestracji):

Po wybraniu opcji
~TAK” pojawia sie
ekran (na czas zapisu
nastaw):

KASOWANIE 59%
prosz e czeka é...

ZAPIS NASTAW
prosz e czeka é...

JOTAFAN
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OPWSC

I

Nastawy

[ |regulacji

>>

2 USTAW

MENU Nastawy regulaciji

A

T

<
<

OPWSC

Nastawy regulat.
podito za >>

2 USTAW

MENU Nastawy regulatora podtaza

Th

<
<

OPWSC

A 4
Nastawy regulat.
hali >>

2 USTAW

Zakres proporc;.
5.0°C

2

T

Czas zdwojenia
90min

gy

Czas wyprzedzen.
1h00m

[ 1L

Okres badania

| |przyrostu 30min

A

+

[ [uchybu

Strefa martwa
1.0°C

A

I

Wplyw podto  za na
hale 2.0°C

{11

Wplyw podto za na
cyrkul. 50.0%

I

Strefa korekty
calki 2h

MENU Nastawy regulatora hali

Zakres proporc;j.

A 4

5.0°C

OPWSC

T

2

{11

Czas zdwojenia

90min

iRy

Czas wyprzedzen.

1h00m

A

I

Okres badania
przyrostu 30min

gy

Strefa martwa

uchybu 1.0°C

22
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11 I 11 MENU Nastawy regulatora grzania

Nastawy regulat. 2 USTAW Zakres proporc;j. 2

grzania >> — — 5.0°C
Y OPWSC
1 gy

A4

Czas zdwojenia 2
90min

I
Czas wyprzedzen. 2

1h00Om
L 1)
Okres badania 2
przyrostu 30min

iy

Strefa martwa 2
uchybu 1.0°C

iy

Opoz. grzanie, 2
chlodz. 1min

iy

Temp.nagrzewnicy 2
60.0°C

OPWSC

MENU Nastawy regulatora chtodzenia

A 4
Nastawy regulat. 2 USTAW »|Zakres proporcj. 2

chlodzenia >> < — 5.0°C
vy OPWSC
1 i

Czas zdwojenia 5
90min

iy

Czas wyprzedzen. >
1h00m

{11
Okres badania 2
przyrostu 30min

111
Strefa martwa 2
uchybu 1.0°C

i

Opéz. grzanie, 2
chlodz. 1min

[
Temp. chtodnicy 2
5.0°C

iy

Prog wykorzyst. 2
temp.zew 5.0°C

I 1l
Wplyw chtodz. na 2
klapy 50.0%
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OPWSC

r

T

{1

Nastawy regulat.
Zraszania >>

2

USTAW

MENU Nastawy regulatora zraszania

A4

11

A 4

Nastawy regulat.
osuszania >>

<

2

OPWSC

USTAW

Zakres proporc;j.
5.0%

2

gy

Czas zdwojenia
90min

A

I

Czas wyprzedzen.
1h00m

11

Okres badania
przyrostu 30min

iy

Strefa martwa
uchybu 1.0%

iy

Opoz. zraszanie,
osusz. 1min

MENU Nastawy regulatora osuszania

A

A4

11

OPWSC

Zakres proporc;.
5.0%

2

iy

Czas zdwojenia
90min

iy

Czas wyprzedzen.
1h00m

[ 1L

Okres badania
przyrostu 30min

A

I

Strefa martwa
uchybu 1.0%

iy

Opoz. zraszanie,
osusz. 1min

i

Wplyw osusz. na
grzanie 50.0%

[ 1L

Wplyw osusz. na

chtodz. 50.0%

24
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4 I 1 MENU Nastawy regulatora CO,

Tl
Nastawy regulat. 2 USTAW Zakres proporc;j. 2
CcQ >> — — 500ppm
7'y OPWSC
1 gy

A4

Czas zdwojenia 2

90min
+ T
Czas wyprzedzen. 2

1h00m
L 1)
Okres badania 2
przyrostu 30min

iy

Strefa martwa 2
uchybu 100ppm

iy

Wplyw CO, na 2
klapy 50.0%

iy

Wptyw CO, na 2
cyrkul. 50.0%

OPWSC

MENU Nastawy wyj$é

A 4
Nastawy 2 USTAW »|Poziom ster. >

wyj $é >> « — nag. 0% 0.0V
OPWSC
iy

Poziom ster. 2
cht. 0% 0.0V

iy

Poziom ster. 2
klap 0% 0.0V

iy

Poziom ster. 2
cyr.0% 0.0V

gy

Poziom ster. 2
nag. 100% 10.0V

gy

Poziom ster. >
— [cht. 100% 10.0V

gy

Poziom ster. >
— |klap 100% 10.0V

T
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1l I
Poziom ster. 2
cyr. 100% 10.0V

iy

Okres sterowania 2
nagrz. 0m30s

A

111
Okres sterowania 2
I~ [chtodn. Om30s

I1L

Okres sterowania >
zrasz. 0m30s

1
Min.czas zat-wyt 2
nagrz. 3s

iy

Min.czas zat-wyt 2
| |chtodn.  3s

iy

Min.czas zat-wyt 2
zrasz. 3s

iy

Pracawyj $é nag. 2
réwnolegta

gy

Pracawyj $&é cht. 2
| réwnolegta

OPWSC
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I 1 MENU Ustawienia faz
1 USTAW

Ustawienia llo s¢faz 1

faz >> < — 3
y'y OPWSC
1 T

1: Przerost 1
2: Szok

A

I 1 Ekran pojawia sie w ilosci zaleznej od
y

3 nastawy Ilo$¢ faz.

3: Plonowanie 1

I N MENU Parametry fazy
1 USTAW

A 4

Parametry fazy Nazwa fazy 1

Przerost >> < — Przerost
= OPWSC
1

T

Dilugo sé fazy 1
5d00h00m

1l
Pocz atkowa temp. 1
w hali 20.0°C
+ N
Koncowa temp. w 1
hali 20.0°C

i

Pocz atkowa wilg. 1
w hali  95.0%
+ N
Korcowa wilg. w 1
hali  95.0%

i

Pocz atkowa temp. 1
podto za 24.0°C
s
Koacowa temp. 1
podto za 24.0°C

i

Pocz atkowe st ez. | ;
CQ 1500ppm
« N
Koncowe st ezenie 1
CQ 1500ppm

iy

Minimal.otwarcie 1
klap 0%

i

Maksym. otwarcie 1
— |klap 100%

T

OPWSC
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1 1 I
Wstepne otwarcie 1
klap 50%

T

Minimal. cyrkul. 1
powietrza 0%

Tl

Mak_sym. cyrkul. 1
powietrza 100%

111
Wstepne cyrkul.
powietrza 50%

-~

y T
Ster.nagrzewnic al
zat aczone

111
Ster. chtodnic a 1
zat aczone

iy

Ster. zraszaniem 1
zat aczone
r'
111
Ster. osuszaniem 1
wyt aczone

1
Ster. podto zem 1
wyt aczone

[l
Ster. cyrkulacj alq
stale

iy

Ster. klapami 1

state
111
Pomiar st ezenia 1
CQ wyt aczony

OPWSC

MENU Parametry fazy

1 USTAW

Parametry fazy Nazwa fazy 1
Szok >> » Szok

I 0 OPWSC I m

I 1 MENU Parametry fazy
1 USTAW

A 4

v

Parametry fazy Nazwa fazy 1

nazwa fazal0 >> 5 — nazwa fazy10
OPWSC
T

Zawsze jest widocznych 10 menu ,Parametry fazy”.
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!

T

Parametry
bie zace

>>

USTAW

MENU Parametry biezace

r

OPWSC

T

OPWSC

Bie zaca faza
2: Szok

iRy

Koniec 3d21h

14-02-09 07:34

A

+ 1

Zadana temp. w
hali 20.0°C

r

+

Koncowa temp. w
hali 20.0°C

A

v

Zadana wilg. w
hali  95.0%

r

v

Korcowa wilg. w

hali  95.0%

i

Zadana temp.

podio za 24.0°C

i

Koncowa temp.

podto za 24.0°C

T

Zadane st ezenie.

CQ 1500ppm

A

+ 1

KonAcowe st ezenie
CQ 1500ppm

T

Minimal.otwarcie
klap 0%

'y

v

Maksym. otwarcie
klap 100%

111

Wstepne otwarcie
klap 50%

T

Minimal. cyrkul.
powietrza 0%

Tl

Maksym. cyrkul.

powietrza 100%

T

Nazwa: ,faza #” wyswietla sie w sterowniku przed

pierwszym uruchomieniem procesu.

Data w formacie: rok-miesigc-dzien.

JOTAFAN
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OPWSC

T

I

Wstepne cyrkul.
powietrza 50%

T

Ster.nagrzewnic a
zat aczone
A
+ N

Ster. chtodnic a

zat aczone

gy

Ster. zraszaniem

zat aczone

[

Ster. osuszaniem
wyt aczone

11

Ster. podio zem
wyt aczone

111

Ster. cyrkulacj
state

a

T

Ster. klapami
state

T

Pomiar st ezenia
CQ wyt aczony

T

Rozpocznij faz e

1: Przerost

1

Ekran jest widoczny gdy zegar systemowy jest
sprawny oraz proces jest uruchomiony.
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I 1 MENU Sterowanie reczne

Sterowanie USTAW Nagrz. AUTO

| |r eczne >> < — 85.0%
5 OPUSC
1 T

Chtodn.R 0h04m
100.0%
111
Zrasz. Auto

54.6%
V1
Klapy  Auto

50.0%

T

Cyrkul. AUTO
50.0%

OPWSC

MENU Funkcja r eczna

A\ 4
Funkcja: USTAW F: Podlewanie Ekran wyboru funkcji recznej do edycji i

*wyt aczona* >> — wyt. zataczenia.
OPWSC
iy

A

Nazwa funkcji
Podlewanie

i
Zadana temp. w
— |hali zfazy

gy

Zadana wilg. w
hali  z fazy

v
Zadana temp.
podio za 25.9°C

i

Zadane st ezenie
CQ zfazy

iy

Ster.nagrzewnic a

| zat aczone
A
V1
Ster. chtodnic a
zat aczone

T

Ster. zraszaniem
zat aczone

i

Ster. osuszaniem
wyt aczone

T
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I
Ster. podto zem

wyt aczone
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: MENU Cz. temp. i wilg. hali

Czujnik wilg. 1
reguluje

11

Czujnik W}Ig. 2

reguluje

i

Czujnik temp. 1
reguluje

i

Czujnik temp. 2
reguluje

iy

Korekta wilg. 1

(91.0) 0.0%

iy

Korekta wilg. 2

(90.9) 0.0%

i

Korekta temp. 1
(20.9) 0.0°C

ik

Korekta temp. 2

(21.9) 0.0°C

1

~

MENU Czujniki temp. w kanale

Czujnik temp. 1

reguluje

ik

Czujnik temp. 2

reguluje

ik

Korekta temp. 1
(20.9) 0.0°C

iy

Korekta temp. 2
(20.9) 0.0°C

> Ekran pojawia sie tyle razy ile jest rowna

nastawa Max liczba cz. temp. hali.

Ekran pojawia sie tyle razy ile jest rowna
nastawa Max liczba cz. temp. hali.

Ekran jest widoczny, jezeli dla danego
czujnika wybranego przez nastawe Max

liczba cz. temp. hali nastawa Czujnik wilg.

X ma wartos$¢ ,mierzy” lub ,reguluje”.
Iloé¢ ekrandw zalezy od Max liczba cz.
temp. hali oraz Czujnik wilg. X.

Ekran jest widoczny, jezeli dla danego
czujnika wybranego przez nastawe Max
liczba cz. temp. hali nastawa Czujnik
temp. X ma wartos¢ mierzy lub reguluje.
Ilo$¢ ekrandw zalezy od Max liczba cz.
temp. hali oraz Czujnik temp. X.

Ekran pojawia sie tyle razy ile jest rowna
nastawa Max liczba czuj. temp w kanale.

Ekran jest widoczny, jezeli dla danego
czujnika wybranego przez nastawe Max
liczba czuj. temp w kanale nastawa
Czujnik temp. X ma wartos¢ ,mierzy” lub
Jreguluje”.

Ilo$¢ ekranéw zalezy od Max liczba czuj.
temp w kanale oraz Czujnik temp. X.

JOTAFAN
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©

MENU Czujniki temp. podtoza

Czujnik temp. 1
reguluje 1

Ekran pojawia sie tyle razy ile jest rowna

I Tl nastawa Max liczba czuj. temp. podfoza.

Czujnik temp. 2
reguluje 1

iy

Korekta temp. 1

Ekran jest widoczny, jezeli dla danego

(20.9) 0.0°C czujnika wybranego przez nastawe Max
liczba czuj. temp. podfoza nastawa
I T Czujnik temp. X ma warto$¢ ,mierzy” lub
Korekta temp. 2 "Ire,g,“'“kje"- o sales i _
L ( 20.9) 0.0°C Ilos¢ ekranow zalezy od Max liczba czuj.

temp. podtfoza oraz Czujnik temp. X.

MENU Czujnik temp. i
wilg. zewretrznej

Cz.temp. i wilg.
reguluje 1

L T

Korekta wilg.

—1(90.9) 0.0% o L »
Ekran jest widoczny, jezeli dla czujnika
I 11 nastawa Cz. temp. i wilg. ma wartos¢
»,mierzy” lub ,reguluje”.

Korekta temp.
(20.9) 0.0°C

MENU Czujnik CO ,

Czujnik CO ,
reguluje 1
i
Korekta CO , Ekran jest widoczny, jezeli dla czujnika nastawa
(1500) Oppm Czujnik CO,. ma wartos¢ ,mierzy” lub ,reguluje”.
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®

MENU Rejestracja parametrow

221Ut13 07:45.00 PLUS  [2onit13 07:45:00 PLUS  oont1307:45:00
[ [Wilg.pow. 91.0% < Temp.pow. 18.5° C Temp.pod. 18.9° C
- MINUS MINUS
1 pLus | | minus
22|ut13 07:45:00
St ez.CO, 1500ppm
22I4t13 07:30:00 PLUS  [22lt13 07:30:00 PLUS  157Wt13 073000
| Wilg.pow. 91.0% . Temp.pow. 18.5° Cle Temp.pod. 18.9° C
MINUS MINUS
11 pLUs | T minus
22|ut13 07:30:00
St ez.CO, 1500ppm
MENU Rejestracja zdarzen
221Ut13 08:13:12 PLUS  [Usp. BF adkom.
[ |Uspienie alarmu + Tpod 12
I N MINUS
22IUt13 08:13:10 PLUS _ [AlarmiBF ad kom.
[ [Alarm!!! < Tk 12
I N MINUS
22|ut13 08:13:10
[ [Alarm!!!
1
Wprowadz_ nazwa Ekran pojawia sig, gdy uzytkownik podczas edycji nastawy Nazwa fazy lub
ju z istnieje' Nazwa funkcji wprowadzit nazwe, ktora jest juz przypisana do innej
: odpowiednio fazy lub funkgji.
Zmiana nastaw z Ekran pojawia sie, gdy nastgpita zmiana nastaw za pomoca programu komputerowego.

komputera PC
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9.1. Poruszanie sie po MENU regulatora

Przyciskami | / t+ nastepuje zmiana ekrandéw na tym samym poziomie MENU. Jezeli na
jednym ekranie znajdujg sie dwie nastawy to symbol ,<"” wskazuje biezacaq pozycje do
ewentualnej edycji. Aby zmieni¢ warto$¢ nastawy nalezy nacisng¢ przycisk USTAW,
uaktywnia sie wtedy tryb edycji (sygnalizowany symbolem ,<” po prawej stronie liczby).
Woéwczas przyciskami PLUS/MINUS mozna zmieni¢ dang wartos¢. Jezeli nastawa sktada sie
z kilku wartosci (np. data i czas) to przyciskami ¢ / + mozna przechodzi¢ pomiedzy nimi.
Przyciskiem USTAW nastepuje zaakceptowanie tej wartosci i od tego momentu bedzie ona
uwzgledniana przez regulator. Bedac w trybie edycji przyciskiem OPUSC mozna go porzucic
i przywrocic¢ poprzednig wartos¢ nastawy.

Symbol ,>>" w dolnym prawym rogu sygnalizuje obecnos¢ tzw. PODMENU. Naciskajac
przycisk USTAW Uzytkownik wywotuje dane PODMENU. Powrét do MENU nadrzednego
nastepuje po nacisnieciu przycisku OPUSC.

9.2. Rejestracja pracy regulatora

Rejestracja pracy regulatora jest wykonywana w sposéb ciggty (caty czas jest
zatgczona i nie mozna jej wytaczy¢). Rejestracja jest podzielona na rejestracje parametréw
oraz rejestracje zdarzen.

Rejestracja parametrow nastepuje co 15 minut. Regulator moze zapamietac
maksymalnie 3072 wpiséw co pozwala na rejestracje przez 32 dni. Po tym okresie
najwczesniejsze wpisy w rejestracji beda zastepowane przez nowe wpisy. W menu
~Rejestracja parametrow” wyswietlajq sie kolejne wpisy rejestracji zaczynajac od
najnowszego:

Data rejestracji Czas rejestracji
(dzien, miesiac, (godzina, minuta,
rok) sekunda)

\ /

22|ut1l3 07:45:00
Wilg.pow. 91.0%

/ N

Wielkos¢ Wartos¢ wielkosci
rejestrowana rejestrowanej

Klawiszem PLUS lub MINUS zmienia sie wielko$¢ rejestrowang. W regulatorze wyswietlajg
sie:

« wilgotno$¢ powietrza w hali - jest to warto$¢ srednia za okres 15 minut z
wartosci Sredniej ze wskazan czujnikow.

« temperatura powietrza w hali - jest to wartos¢ srednia za okres 15 minut z
wartosci Sredniej ze wskazan czujnikow.

« temperatura podtoza - jest to wartos¢ Srednia za okres 15 minut z wartosci
$redniej lub maksymalnej ze wskazan czujnikdw w zaleznosci od wartosci
nastawy Ster. podtozem w ustawieniach fazy biezacej, a gdy jest zataczona
funkcja reczna - od wartosci nastawy Ster. podfozem w tej funkcji. Dla obu
przypadkéw dla wartosci nastawy ,wytaczona” do Sredniej za okres 15 minut
jest brana wartos¢ srednia ze wskazan czujnikdw.

« stezenie CO, w powietrzu w hali - jest to wartos¢ srednia za okres 15 minut ze
wskazan czujnika.
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Rejestracja zdarzen nastepuje w chwili wystgpienia okreslonego zdarzenia. Mozna
zarejestrowaé 1024 zdarzenia. Po wykorzystaniu catej rejestracji najwczesniejsze wpisy w
rejestracji bedq zastepowane przez nowe wpisy.

Data rejestracji Czas rejestracji
(dzien, miesiac, (godzina, minuta,
rok) sekunda)

\ /

22lut13 09:08:26
Uspienie alarmu

!

Zarejestrowane zdarzenie

Mozliwe wpisy w rejestracji zdarzen:
« Alarm!!
« USpienie alarmu
« USp. alarmu z PC
« Zmiana nastawy
* Zmiana nast. z PC
« Zmiana nastawy proces
» Start procesu
e Zatrzym. procesu
* Zmiana czasu
* Zmiana czasu. z PC
e Zat. zasilania
« Wyt zasilania
e Start procesu. z PC
e Zatrz. proc. z PC

Dla niektorych typow zdarzen sg dostepne dodatkowe informacje. Aby je uzyskac nalezy
nacisng¢ klawisz PLUS lub MINUS.

Jezeli nie ma zadnego wpisu w rejestracji (parametréw lub zdarzen) to wyswietla sie
wowczas informacja

Brak wpisu

Natomiast w przypadku uszkodzenia jakiego$ wpisu w pamieci rejestracji wyswietla sie
nastepujacy komunikat:

Wpis uszkodzony!

Skasowanie rejestracji pracy regulatora mozna wykonac¢ recznie za pomocg funkcji
~Skasowac pamiec rejestr.?” z menu ,Nastawy sterownika”.

JOTAFAN 37



Mikroprocesorowy Regulator PIECZARKA

9.3. Nastawy regulatora

Wszystkie nastawy sg zapisywane w pamieci nieulotnej i odtwarzane przy kazdym
uruchomieniu regulatora. Dla zwiekszenia niezawodnosci oprogramowanie zostato
wyposazone w procedury stuzgce do kontroli poprawnosci danych i obstuge btedéw pamieci.
W momencie stwierdzenia nieprawidlowosci zostaje zgtoszony alarm i wyswietlony
odpowiedni komunikat. Szczegdétowy opis znajduje sie w rozdziale ,Komunikaty alarmowe”.

9.4. Menu Czujniki. temperatury i wilgotnosci hali

Tabela 4 Opis nastaw menu Czujniki temperatury i wilgotnosci hali

Wyswietlany tekst Poziom dostepu V_Va_rtosc Wartosc Wartgsc K':°k
minimalna | maksymalna | domysina | zmiany
cz.1 =
. . reguluje
1 brak, mierzy, reguluje -
' Y, TEIUMIE 7 2-8'=
brak

Nastawa okresla sposéb pracy czujnika wilgotnosci powietrza w hali
zawartego w czujniku RHT-PSR. Wybranie wartosci ,brak” wytacza

Czujnik wilg. 1 czujnik. Wybranie wartosci ,mierzy” oznacza, ze warto$¢ mierzona
przez czujnik nie jest uwzgledniana w obliczeniach, jest wyswietlana
reguluje tylko w celach informacyjnych. Wybranie wartosci ,reguluje”

oznacza, ze wartos¢ wilgotnosci powietrza w hali zmierzonej przez
czujnik jest uwzgledniana w procesie regulacji wilgotnosci powietrza
w hali. Dla kolejnych czujnikdéw zmienia sie numer w prawym,
goérnym rogu. Zawsze musi by¢ co najmniej jeden czujnik wybrany
przez nastawe Max licz. cz. temp. i wilg. hali, dla ktérego nastawa
Czujnik wilg. X ma wartosc¢ ,reguluje”.

cz.l =
_ . reguluje ;
1 brak, mierzy, reguluje c7.2-8 =

brak

Nastawa okresla sposéb pracy czujnika temperatury powietrza w hali
zawartego w czujniku RHT-PSR. Wybranie wartosci ,brak” wyfacza

Czujnik temp. 1 czujnik. Wybranie wartosci ,mierzy” oznacza, ze warto$¢ mierzona
przez czujnik nie jest uwzgledniana w obliczeniach, jest wyswietlana
reguluje tylko w celach informacyjnych. Wybranie wartosci ,reguluje”

oznacza, ze wartos$c¢ temperatury powietrza w hali zmierzonej przez
czujnik jest uwzgledniana w procesie regulacji temperatury
powietrza w hali. Dla kolejnych czujnikdw zmienia sie numer w
prawym, gérnym rogu. Zawsze musi by¢ co najmniej jeden czujnik
wybrany przez nastawe Max licz. cz. temp. i wilg. hali, dla ktérego
nastawa Czujnik temp. X ma wartos¢ ,reguluje”.
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Wyswietlany tekst

Wartos¢ Wartos¢é Wartos¢ Krok

Poziom dostepu minimalna | maksymalna | domysina | zmiany

Korekta wilg. 1
(95.0) 0.0%

0
Czujnik wilg. 1 = -10.0% 10.0% 0% 0.1%
mierzy lub reguluje

Warto$¢ nastawy jest dodawana do wilgotnosci powietrza w hali
mierzonej za pomoca czujnika numer 1 (czujnik RHT-PSR) i taka
skorygowana wilgotnos$¢ powietrza jest uznawana za wilgotnosé
powietrza zmierzong przez ten czujnik (wartosc po korekcji jest
wyswietlana w nawiasie - ta wartos¢ jest uwzgledniana w
obliczeniach). Dla kolejnych czujnikéw zmienia sie numer w prawym,
goérnym rogu.

Korekta temp. 1
(19.1) 0.0°C

0
Czujnik temp. 1 = -10.0°C 10.0°C 0°C 0.1°C
mierzy lub reguluje

Warto$¢ nastawy jest dodawana do temperatury powietrza w hali
mierzonej za pomocg czujnika numer 1 (czujnik RHT-PSR) i taka
skorygowana temperatura powietrza jest uznawana za temperature
powietrza zmierzong przez ten czujnik (wartos¢ po korekcji jest
wyswietlana w nawiasie - ta wartos¢ jest uwzgledniana w
obliczeniach). Dla kolejnych czujnikéw zmienia sie numer w prawym,
goérnym rogu.
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9.5. Menu Czujniki temperatury w kanale

Menu jest dostepne jezeli nastawa Max liczba czuj. temp. w kanale ma wartos$¢ wiekszg od

0.

Tabela 5 Opis nastaw menu Czujniki temperatury w kanale

Czujnik temp. 1

reguluje

- . Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢ Krok
Wyswietlany tekst Poziom dostepu . p .
minimalna maksymalna |domysina| zmiany
cz.l =
. i reguluje
1 brak, mierzy, reguluje -
! Y, reguiy] cz.2-8 =
brak -

Nastawa okresla sposéb pracy czujnika temperatury powietrza w
kanale zawartego w czujniku TEMP-2PT. Wybranie wartosci ,,brak”
wytacza czujnik. Wybranie wartosci ,mierzy” oznacza, ze wartosc
mierzona przez czujnik nie jest uwzgledniana w obliczeniach, jest
wyswietlana tylko w celach informacyjnych. Wybranie wartosci
~reguluje” oznacza, ze wartos¢ temperatury podtoza zmierzonej
przez czujnik jest uwzgledniana w procesie regulacji. Dla kolejnych
czujnikdw zmienia sie numer w prawym, gérnym rogu. Zawsze musi
by¢ jeden czujnik temperatury powietrza w kanale wybrany przez
nastawe Max liczba czuj. temp. w kanale, dla ktérego nastawa
Czujnik temp. X z menu ,,Czujniki temp. w kanale” ma wartos¢
Lreguluje”.

Korekta temp. 1

(19.5) 0.0°C

0,
Czujnik temp. 1 =
mierzy lub reguluje

-10.0°C 10.0°C 0°C 0.1°C

Warto$¢ nastawy jest dodawana do temperatury powietrza w kanale
mierzonej za pomocg czujnika numer 1 (czujnik TEMP-2PT) i taka
skorygowana temperatura powietrza w kanale jest uznawana za
temperature powietrza w kanale zmierzong przez ten czujnik
(wartos¢ po korekcji jest wyswietlana w nawiasie - ta wartosc jest
uwzgledniana w obliczeniach). Dla kolejnych czujnikdw zmienia sie
numer w prawym, gornym rogu.
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9.6. Menu Czujniki temp. podioza

Menu jest dostepne jezeli nastawa Max liczba czuj. temp. podfoza ma wartos¢ wieksza od

0.
Tabela 6 Opis nastaw menu Czujniki temp. podtoza
Wyswietlany tekst Poziom dostepu V_\Ia!rtosc Wartosc Wart9sc K':Ok
minimalna | maksymalna | domysina | zmiany
cz.1-2 =
. i reguluje
1 brak, mierzy, reguluje -
! Y, reguiy] cz.3-8 =
brak

Czujnik temp. 1

reguluje

Nastawa okresla sposéb pracy czujnika temperatury podtoza
zawartego w czujniku TEMP-2PT. Wybranie wartosci ,brak” wyfacza
czujnik. Wybranie wartosci ,mierzy” oznacza, ze warto$¢ mierzona
przez czujnik nie jest uwzgledniana w obliczeniach, jest wyswietlana
tylko w celach informacyjnych. Wybranie wartosci , reguluje”
oznacza, ze wartos$¢ temperatury podfoza zmierzonej przez czujnik
jest uwzgledniana w procesie regulacji. Dla kolejnych czujnikéw
zmienia sie numer w prawym, gornym rogu.

Korekta temp. 1

(19.5) 0.0°C

0
Czujnik temp. 1 = -10.0°C 10.0°C 0°C 0.1°C
mierzy lub reguluje

Wartos$¢ nastawy jest dodawana do temperatury podtoza mierzonej
za pomocg czujnika numer 1 (czujnik TEMP-2PT) i taka skorygowana
temperatura podtoza jest uznawana za temperature podfoza
zmierzong przez ten czujnik (wartos$c¢ po korekcji jest wyswietlana w
nawiasie - ta wartos¢ jest uwzgledniana w obliczeniach). Dla
kolejnych czujnikdw zmienia sie numer w prawym, gérnym rogu.

JOTAFAN
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9.7. Menu Czujnik temp. i wilg. zewnetrznej

Menu jest dostepne jezeli nastawa Max liczba czuj. temp. podfoza ma wartos¢ wieksza od
0.

Tabela 7 Opis nastaw menu Czujnik temp. i wilg. zewnetrznej

Wartos¢é Wartos¢ Wartos¢ Krok

Wyswietlany tekst Poziom dostepu minimalna | maksymalna | domysina | zmiany

1 brak, mierzy, reguluje brak -
Nastawa okresla sposéb pracy czujnika temperatury i wilgotnosci
powietrza zewnetrznego RHT. Wybranie wartosci ,,brak” wytacza
czujnik. Wybranie wartosci ,mierzy” oznacza, ze warto$¢ mierzona
przez czujnik nie jest uwzgledniana w obliczeniach, jest wyswietlana
tylko w celach informacyjnych. Wybranie wartosci ,reguluje”
oznacza, ze wartos¢ temperatury zmierzonej przez czujnik jest
uwzgledniana w procesie regulacji np. do chtodzenia hali.
0
Cz. temp. i wilg.= -10.0% 10.0% 0% 0.1%
mierzy lub reguluje
Korekta wilg. Warto$¢ nastawy jest dodawana do wilgotnosci powietrza
zewnetrznego mierzonej za pomocg czujnika RHT i taka
(95.0) 0.0% skorygowana wilgotnos$¢ jest uznawana za wilgotnos¢ powietrza
zewnetrznego zmierzong przez ten czujnik (wartos¢ po korekcji jest
wyswietlana w nawiasie - ta wartos¢ jest uwzgledniana w
obliczeniach).
0
Cz. temp. i wilg.= -10.0°C 10.0°C 0°C 0.1°C
mierzy lub reguluje

Cz. temp. i wilg.

reguluje

Korekta temp. Wartos¢ nastawy jest dodawana do temperatury powietrza
zewnetrznego mierzonej za pomocg czujnika RHT i taka

(19.5) 0.0°C skorygowana temperatura jest uznawana za temperature powietrza
zewnetrznego zmierzong przez ten czujnik (wartos$¢ po korekcji jest
wyswietlana w nawiasie - ta wartos¢ jest uwzgledniana w
obliczeniach).
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9.8. Menu Czujnik CO,

Tabela 8 Opis nastaw menu Czujnik CO,

Wyswietlany tekst Poziom dostepu V_Va_rtosc Wartosc Wartgsc K':°k
minimalna | maksymalna | domysina | zmiany
1 brak, mierzy, reguluje brak -

Nastawa okresla sposéb pracy czujnika stezenia CO, w powietrzu w
hali. Wybranie wartosci ,brak” wytgcza czujnik. Wybranie wartosci
»,mierzy” oznacza, ze warto$¢ mierzona przez czujnik nie jest
uwzgledniana w obliczeniach, jest wyswietlana tylko w celach
informacyjnych. Wybranie wartosci ,reguluje” oznacza, ze wartosc
stezenia CO, zmierzonej przez czujnik jest uwzgledniana w procesie
regulaciji.

Czujnik CO,

reguluje

0
Czujnik CO; = -500ppm 500ppm Oppm 1ppm
mierzy lub reguluje
Wartos¢ nastawy jest dodawana do stezenia CO, w powietrzu w hali
(1500) Oppm mierzonego za pomocg czujnika CO, i takie skorygowane stezenie -
jest uznawana za stezenie CO, zmierzone przez ten czujnik (wartosc

po korekcji jest wyswietlana w nawiasie - ta wartos¢ jest

uwzgledniana w obliczeniach).

Korekta CO,
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9.9. Menu Nastaw alarmow

Tabela 9 Opis nastaw menu Nastawy alarmoéw

Temp. powietrza

za wys. 80.0°C

Wyswietlany tekst Poziom dostepu V_Va_rtosc Wartosc Wartgsc K':Ok
minimalna maksymalna domysina zmiany
1 0.0°C 99.8°C, wyt 80.0°C 0.1°C

Wartos¢ nastawy okresla temperature powietrza w hali, powyzej
ktdrej zostanie zgtoszony alarm ,Temp. pow. ZA WYSOKA". Wiecej
informacji na temat alarmdéw znajduje sie w rozdziale ,,Komunikaty
alarmowe”.

Temp. powietrza

za niska 10.0°C

1 | wyt,0.2°C | 99.9°Cc | 10.0°C | 0.1°C

Wartos$¢ nastawy okresla temperature powietrza w hali, ponizej
ktérej zostanie zgtoszony alarm ,Temp. pow. ZA NISKA". Wiecej
informacji na temat alarméw znajduje sie w rozdziale ,Komunikaty
alarmowe”.

Odchytka temp.

pow. 9.8°C

1 | 0.1°C | 9.8°C,wyt | 9.8°C | 0.1°C

Wartos¢ nastawy okresla odchytke temperatury powietrza w hali
takg ze:

- jezeli zmierzona temperatura powietrza w hali bedzie wieksza od
wartos¢ zadana temp. hala + Odchytka temp. pow. to zostanie
zgtoszony alarm ,Temp. pow. ZA WYSOKA (odch)”,

- jezeli zmierzona temperatura powietrza bedzie mniejsza od zadana
temp. hala - Odchytka temp. pow. to zostanie zgtoszony alarm
~Tremp. pow. ZA NISKA (odch)".

Wiecej informacji na temat alarméw znajduje sie w rozdziale
,Komunikaty alarmowe”.

Tolerancja temp.

pow. 9.9°C

1 | 0.1°C | 9.8°C,wyt | 9.8°C | 0.1°C

Wartos$¢ nastawy okresla réznice wskazan miedzy czujnikami
mierzgcymi temperature powietrza w hali, dla ktdérej zostanie
zgtoszony alarm ,Toler. temp pow. PRZEKROCZ.” . Wiecej informacji
na temat alarmow znajduje sie w rozdziale ,Komunikaty alarmowe”.

Temp. podtoza

za wys. 28.0°C

1 | 0.1°C | 99.8°C, wyt | 28.0°C | 0.1°C

Wartos¢ nastawy okresla temperature podfoza, powyzej ktorej
zostanie zgtoszony alarm ,Temp. pod. ZA WYSOKA". Wiecej
informacji na temat alarmdéw znajduje sie w rozdziale ,,Komunikaty
alarmowe”.

Temp. podfoza

za niska 10.0°C

1 | wyt, 0.1°C | 99.9°C | 10.0°C | 0.1°C

Wartos$¢ nastawy okresla temperature podfoza, ponizej ktérej
zostanie zgtoszony alarm , Temp. podtoza ZA NISKA”. Wiece]j
informacji na temat alarmoéw znajduje sie w rozdziale ,Komunikaty
alarmowe”.
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Odchytka temp.

podtoza 9.8°C

Wyswietlany tekst Poziom dostepu Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢ Krok
y M <P minimalna maksymalna domysina zmiany
1 0.1°C 9.8°C, wyt 9.8°C 0.1°C

Wartos¢ nastawy okresla odchytke temperatury podtoza takg ze:

- jezeli zmierzona temperatura podtoza bedzie wieksza od wartos¢
zadana temp. podfoza + Odchytka temp. podtoza to zostanie
zgtoszony alarm ,Temp. pod. ZA WYSOKA (odch)”,

- jezeli zmierzona temperatura podfoza bedzie mniejsza od zadana
temp. podtoza - Odchytka temp. podtoza to zostanie zgtoszony alarm
~Temp. pod. ZA NISKA (odch)".

Wiecej informacji na temat alarméw znajduje sie w rozdziale
,Komunikaty alarmowe”.

Tolerancja temp.

podtoza 9.8°C

1 | 0.1°C | 9.8°C,wyt | 9.8°C | 0.1°C

Wartos¢ nastawy okresla réznice wskazan miedzy czujnikami
mierzacymi temperature podtoza, dla ktérej zostanie zgtoszony
alarm ,Toler. temp pod. PRZEKROCZ.” . Wiecej informacji na temat
alarmow znajduje sie w rozdziale ,Komunikaty alarmowe”.

Wilgotnos¢ za

wysoka 98.0%

1 | 50.0% | 99.8%, wyt| 98.0% | 0.1%

Wartos$¢ nastawy okresla wilgotnosc¢ powietrza w hali, powyzej ktorej
zostanie zgtoszony alarm ,, Wilgotnos¢ pow. ZA WYSOKA". Wiecej
informacji na temat alarmoéw znajduje sie w rozdziale ,Komunikaty
alarmowe”.

Wilgotnos¢ za

niska 60.0%

1 | wyt, 50.1% | 99.9% | 60.0% | 0.1%

Wartos¢ nastawy okresla wilgotnosé powietrza w hali, ponizej ktérej
zostanie zgtoszony alarm ,Wilgotnos¢ pow. ZA NISKA”. Wiecej
informacji na temat alarméw znajduje sie w rozdziale ,,Komunikaty
alarmowe”.

Odchytka wilg.

pow. 9.9%

1 0,1% 9.8%, wyt 9,8% 0,1%

Wartos¢ nastawy okresla odchytke wilgotnosci powietrza w hali takq
ze:

- jezeli wilgotnos¢ powietrza bedzie wieksza od zadana wilg. pow. +
Odchytka wilg. pow. to zostanie zgtoszony alarm ,Wilg. pow. ZA
WYSOKA (odch)”,

- jezeli wilgotnos¢ powietrza bedzie mniejsza od zadana wilg. pow. -
Odchytka wilg. pow. to zostanie zgtoszony alarm ,Wilg. pow. ZA
NISKA (odch)".

Wiecej informacji na temat alarméw znajduje sie w rozdziale
,Komunikaty alarmowe”.

Tolerancja wilg.

pow. 9.9%

1| 0.1% | 9.8%, wyt | 9.8% | 0.1%

Wartos$¢ nastawy okresla réznice wskazan miedzy czujnikami
mierzgcymi wilgotnos¢ powietrza w hali, dla ktorej zostanie
zgtoszony alarm ,Toler. wilg pow. PRZEKROCZ.” . Wiecej informacji
na temat alarmow znajduje sie w rozdziale ,Komunikaty alarmowe”.
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Stezenie CO, za

wysokie 3000ppm

Wyswietlany tekst Poziom dostepu Wartosc Wartos¢ Wartosc Krok
y y <P minimalna maksymalna domysina zmiany
m
1 10 ppm 9988\/5'3 ! 3000 ppm | 10 ppm

Wartos$¢ nastawy okresla stezenie CO, w powietrzu w hali, powyzej
ktérego zostanie zgtoszony alarm ,Stezenie CO, ZA WYSOKIE".
Wiecej informacji na temat alarméw znajduje sie w rozdziale
,Komunikaty alarmowe”.

Stezenie CO, za

niskie 3000ppm

9990 ppm,

1 wyt, 20 ppm wyt

1000 ppm | 10 ppm

Warto$¢ nastawy okresla stezenie CO, w powietrzu w hali, ponizej
ktérego zostanie zgtoszony alarm ,Stezenie CO, ZA NISKIE". Wiecej
informacji na temat alarméw znajduje sie w rozdziale ,Komunikaty
alarmowe”.

Odchyika stez.

CO, 990ppm

990 ppm,

1 10 ppm wyt

990 ppm 10 ppm

Wartos$¢ nastawy okresla odchytke stezenia CO, w powietrzu w hali
takq ze:

- jezeli stezenia CO, bedzie wieksza od zadane stezenie CO, +
Odchytka stez. CO, to zostanie zgtoszony alarm ,Stez. CO, ZA
WYSOKIE (odch)”,

- jezeli stezenie CO, bedzie mniejsza od stezenie CO, - Odchytka
stez. CO, to zostanie zgtoszony alarm ,Stez. CO, ZA NISKIE (odch)".
Wiecej informacji na temat alarméw znajduje sie w rozdziale
,Komunikaty alarmowe”.

Czas uspienia

alarmu: 15min

1 1 min 60 min 15 min 1 min

Wartos¢ nastawy okresla czas uspienia alarmu, po uptywie ktorego
jezeli nieprawidiowa sytuacja nadal wystepuje zostanie ponownie
zgtoszony odpowiedni alarm.
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9.10. Menu Nastawy sterownika

Tabela 10 Opis nastaw menu Nastawy sterownika

Wyswietlany tekst Poziom V_Va_rtosc Wartosc Wartos¢ domysina K':OK
dostepu minimalna maksymalna zmiany
0 ciggte, 5 sek 240 sek ciggte

Podswietlenie

wyswietl. ciggte

Wartos¢ nastawy okresla ile czasu po ostatnim nacisnieciu
dowolnego przycisku bedzie zatgczone podswietlenie wyswietlacza.
Wybranie wartosci ,ciggte” spowoduje, ze podswietlenie bedzie
zatgczone caty czas.

Adres sterownika

W Sieci 190

2 | 1 | 255 | 180 1

Nastawa umozliwia ustawienie adresu sterownika w sieci RS-485
uzywanej do komunikacji z komputerem PC.

Predkos¢ transm.

115.2 kb/s

2 | 96kb/s | 921.6kb/s | 115.2kb/s | -

Nastawa umozliwia ustawienie predkosci transmisji podczas
komunikacji z komputerem PC poprzez sie¢ RS-485.

Skasowac¢ pamieé

rejestr.? NIE

2 | NIE | TAK | NIE e

Ustawienie wartosci TAK powoduje skasowanie rejestracji.

Max licz.cz.temp

i wilg. hali 1

2 | 1 ] 8 ] 1 |1

Maksymalna liczba czujnikéw temperatury i wilgotnosci powietrza w
hali (RHT-PSR) jaka moze by¢ podtaczona do regulatora.

Wartos¢ minimalna nastawy zalezy od nastaw:

- Czujnik wilg. X z menu ,Cz. temp. i wilg. hali”,

- Czujnik temp. X z menu ,,Cz. temp. i wilg. hali".

Max liczba czuj.

temp.w kanale. 1

2 [ o T 8 ] 1 [ 1

Maksymalna liczba czujnikéw temperatury powietrza w kanale
(TEMP-2PT) jaka moze byc¢ podtaczona do regulatora. Zawsze musi
by¢ jeden czujnik temperatury powietrza w kanale wybrany przez
nastawe Max liczba czuj. temp. w kanale, dla ktérego nastawa
Czujnik temp. X z menu ,,Czujniki temp. w kanale” ma wartos¢
Lreguluje”.

Max liczba czuj.

temp. podioza 2

2 | o | 8 | 2 |1

Maksymalna liczba czujnikow temperatury podfoza (TEMP-2PT) jaka

Przywrécié nast.

domysine? NIE

moze by¢ podtaczona do regulatora.
2 | NIE \ TAK | NIE e

Ustawienie wartosci TAK powoduje przywrdcenie wartosci
domysinych wszystkich nastaw.
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9.11. Menu Nastawy regulatora podtoza

Tabela 11 Opis nastaw menu Nastawy regulatora podtoza

Wyswietlany tekst cll,:sztlé)::l mv':’nai:gT:a m::,(:;tl:::l:na Wartos¢ domysina z::;g::y
2 0.1°C 100.0°C 5.0°C 0.1°C
Zakres proporcj. Wartos¢ nastawy okresla dla jakiej roznicy miedzy wartoscig zadang
temperatury podtoza a wartoscig biezacg tej temperatury wartosé
5.0°C sterowania z regulatora proporcjonalnego (P) ma mie¢ wartos¢
100%. Regulator P wchodzi w sktad regulatora PID podioza.
2 \ 1 min \ 99 min, wyt | wyt | 1 min

Wartos¢ nastawy okresla czas po jakim wartos¢ sterowania z
regulatora catkujgcego (I) zrowna sie z wartoscig sterowania z
regulatora proporcjonalnego (P) dla statej rdznicy miedzy wartoscig
zadang temperatury podtoza a wartoscig biezaca tej temperatury.
Regulator I i P wchodzg w sktad regulatora PID podtoza.

Czas zdwojenia

wyt

2 | wyt 00h0lm | 20h0OOM | wyt | 00h01m

Czas wyprzedzen. Wartos¢ nastawy okresla wptyw szybkosci zmian temperatury

podtoza na wyjscie regulatora D. Regulator D wchodzi w sktad

t
WY regulatora PID podtoza.

Okres badania 2| 1 min | 30min | 30 min | 1 min

Wartos¢ nastawy okresla okresu czasu, w ktorym jest badana
przyrostu 30min szybkos$¢ zmian temperatury podtoza.

2 | wyt 0.1°C | 5.0°C | 1.0°C | 0.1°C
Strefa martwa Wartos$¢ nastawy okresla dla jakiej roznicy miedzy wartoscig zadang
o temperatury podfoza a wartoscig biezaca tej temperatury, réznica ta
uchybu 1.0°C . .
zostanie uznana przez regulator PID podtoza za zerowa.
Wplyw podioza na 2 | wyt0.1°C | 10.0°C | 2.0°C | 0.1°C
Wartos¢ nastawy okresla o ile maksymalnie regulator podtoza moze
hale 2.0°C obnizy¢ zadang temperature powietrza w hali.
. 2 | wy,0.1% | 100.0% | 50.0% | 0.1%
Wplyw podtoza na Wartos$¢ nastawy okresla wptyw regulatora podtoza na cyrkulacje.
o Regulator podtoza moze jg zwieksza¢ gdy nastawa Ster. cyrkulacjg z
cyrkul. 50.0% . . . - . "
fazy biezgcej ma wartosc ,podtoze” lub ,pod. i CO,".
2 | wyhb1h | 12 h wyt | 1h
Strefa korekty Wartos$¢ nastawy okresla przedziat czasu przed osiggnieciem zadanej
temperatury podfoza, w ktérym nastgpi korekta catki w regulatorze
cafki wyt catkujacym (I) w zwigzku z szybkoscig zmian temperatury podtoza.

Regulator I wchodzi w sktad regulatora PID podtoza.
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9.12. Menu Nastawy regulatora hali

Tabela 12 Opis nastaw menu Nastawy regulatora hali

Wyswietlany tekst cll,:sztlé)::l mv':’nai:gT:a m::,(:;tl:::l:na Wartos¢ domysina z::;g::y
2 0.1°C 100.0°C 5.0°C 0.1°C
Zakres proporcj. Wartos¢ nastawy okresla dla jakiej roznicy miedzy wartoscig zadang
temperatury powietrza w hali a wartoscig biezacg tej temperatury
5.0°C wartosc sterowania z regulatora proporcjonalnego (P) ma mieé
wartos¢ 100%. Regulator P wchodzi w sktad regulatora PID hali.
2 \ 1 min \ 99 min, wyt | wyt | 1 min

Wartos¢ nastawy okresla czas po jakim wartos¢ sterowania z
regulatora catkujgcego (I) zrowna sie z wartoscig sterowania z
regulatora proporcjonalnego (P) dla statej roznicy miedzy wartoscig
zadang temperatury powietrza w hali a wartoscig biezaca tej
temperatury. Regulator I i P wchodzg w skiad regulatora PID hali.

2 | wyt 00h0lm | 20h0OOM | wyt | 00h01m
Wartos¢ nastawy okresla wptyw szybkosci zmian temperatury
powietrza w hali na wyjscie regulatora D. Regulator D wchodzi w
skfad regulatora PID hali.

2 \ 1 min \ 30 min | 30 min | 1 min

Czas zdwojenia

wyt

Czas wyprzedzen.

wyt

Okres badania

Wartos¢ nastawy okresla okresu czasu, w ktorym jest badana
przyrostu 30min szybkos$¢ zmian temperatury powietrza w hali.

Stref ; 2 | wyt 0.1°C | 5.0°C | 1.0°C | 0.1°C
refa martwa Wartos$¢ nastawy okresla dla jakiej roznicy miedzy wartoscig zadang
uchybu 1.0°C temperatury powietrza w hali a wartoscig biezacq tej temperatury,

réznica ta zostanie uznana przez regulator PID hali za zerowa.
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9.13. Menu Nastawy regulatora grzania

Tabela 13 Opis nastaw menu Nastawy regulatora grzania

Krok
zmiany

Poziom Wartosé Wartosé

dostepu minimalna maksymalna Wartosc domysina

Wyswietlany tekst

2 0.1°C 100.0°C 5.0°C 0.1°C

Zakres proporcj. Wartos¢ nastawy okresla dla jakiej roznicy miedzy wartoscig zadang
temperatury powietrza w kanale a wartoscig biezacqg tej temperatury
5.0°C wartosc sterowania z regulatora proporcjonalnego (P) ma mieé
wartos¢ 100%. Regulator P wchodzi w skfad regulatora PID grzania.

2 \ 1 min \ 99 min, wyt | wyt | 1 min

Wartos¢ nastawy okresla czas po jakim wartos¢ sterowania z

Czas zdwojenia regulatora catkujacego (I) zrowna sie z wartoscig sterowania z
regulatora proporcjonalnego (P) dla statej roznicy miedzy wartoscig
wyt zadang temperatury powietrza w kanale a wartoscig biezaca tej
temperatury. Regulator I i P wchodzg w sktad regulatora PID
grzania.

2 | wyl, 00h0lm | 20h0Om | wyt | 00h01m

Czas wyprzedzen. Wartos¢ nastawy okresla wptyw szybkosci zmian temperatury

powietrza w kanale na wyjscie regulatora D. Regulator D wchodzi w

t
Wy skfad regulatora PID grzania.

2 | 1 min | 30min | 30 min | 1 min

Okres badania
Wartos$¢ nastawy okresla okresu czasu, w ktérym jest badana
przyrostu 30min szybkos¢ zmian temperatury powietrza w kanale.

2 | wyho0.1°C | 5.00Cc | 1.0°C | 0.1°C
Strefa martwa Wartos¢ nastawy okresla dla jakiej roznicy miedzy wartoscig zadang
temperatury powietrza w kanale a wartoscig biezaca tej
uchybu 1.0°C temperatury, rdéznica ta zostanie uznana przez regulator PID grzania
Za Zerowa.
2 \ wyt, 1 min \ 10 min | 1 min | 1 min

Opoz. grzanie, Wartos$¢ nastawy okresla opdznienie zatgczenia grzania jezeli byto

zalgczone chtodzenie oraz zataczenia chtodzenia gdy byto zatagczone

chtodz. 1min .
grzanie.
Temp.nagrzewnicy 2 | 30.0°C | 90.0°C | 60.0°C | 0.1°C
60.0°C Wartos$¢ nastawy okresla temperature otrzymywang z nagrzewnicy.
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9.14. Menu Nastawy regulatora chtodzenia

Tabela 14 Opis nastaw menu Nastawy regulatora chtodzenia

Wyswietlany tekst Poziom V_Va_rtosc Wartosc Wartos¢ domysina K':Ok
dostepu minimalna maksymalna zmiany
2 0.1°C 100.0°C 5.0°C 0.1°C

Wartos¢ nastawy okresla dla jakiej réznicy miedzy wartoscig zadang
temperatury powietrza w kanale a wartoscig biezacqg tej temperatury
5.00C wartos¢ sterowania z regulatora proporcjonalnego (P) ma miec
wartos¢ 100%. Regulator P wchodzi w skfad regulatora PID
chtodzenia.

2 | 1 min | 99 min, wyt | wyt | 1 min
Wartos¢ nastawy okresla czas po jakim wartosc sterowania z
Czas zdwojenia regulatora catkujacego (I) zréwna sie z wartoscig sterowania z
regulatora proporcjonalnego (P) dla statej roznicy miedzy wartoscig
wyt zadang temperatury powietrza w kanale a wartoscig biezacg tej
temperatury. Regulator I i P wchodzg w skfad regulatora PID
chtodzenia.

2 | wyt 00h0lm | 20h0OM | wyt | 00h01m
Wartos¢ nastawy okresla wptyw szybkosci zmian temperatury
powietrza w kanale na wyjscie regulatora D. Regulator D wchodzi w
skfad regulatora PID chtodzenia.

2 \ 1 min \ 30 min | 30 min | 1 min

Zakres proporcj.

Czas wyprzedzen.

wyt

Okres badania

Wartos¢ nastawy okresla okresu czasu, w ktorym jest badana
przyrostu 30min szybkos$¢ zmian temperatury powietrza w kanale.

2 | wyt 0.1°C | 5.0°C | 1.0°C | 0.1°C
Strefa martwa Wartos$¢ nastawy okresla dla jakiej roznicy miedzy wartoscig zadang
temperatury powietrza w kanale a wartoscig biezaca tej
uchybu 1.0°C temperatury, réznica ta zostanie uznana przez regulator PID
chtodzenia za zerowa.
2 | wyhblmin | 10min | 1 min | 1 min

Opdz. grzanie 7 ; TP . ——
poz. g ! Wartosc nastawy okresla opdznienie zatgqczenia grzania jezeli byto

zatgqczone chtodzenie oraz zataczenia chtodzenia gdy byto zatagczone

chtodz. 1min X
grzanie.
Temp. chiodnicy 2 | 0.0°C . 10.0°C | 5.0°C | 0.1°C
5.0°C Wartos¢ nastawy okresla temperature chiodnicy.
2 | 0.0°C | 10.0°C | 3.0°C | 0.1°C

Wartos¢ nastawy wptywa na wykorzystanie powietrza zewnetrznego
do chtodzenia powietrza w hali. Jezeli biezgca temp. zew < (biezgca
temp. hali — Prog wykorzyst. temp. zew) to powietrze zewnetrzne
jest uzywane do chtodzenia hali. Natomiast jezeli biezgca temp. zew
> biezgca temp to powietrze zewnetrzne nie jest uzywane do
chtodzenia hali. Wystepuje wiec histereza w wykorzystaniu powietrza
zewnetrznego do chtodzenia hali.

Prog wykorzyst.

temp.zew 3.0°C
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Wptyw chtodz. na

klapy 50.0%

Wyswietlany tekst Poziom dostepu V_Va_rtosc Wartosc Wartgsc K':Ok
minimalna maksymalna domysina zmiany
2 wyt, 0.1% 100.0% 50.0% 0.1%

Wartos¢ nastawy okresla wptyw regulatora chtodzenia na klapy gdy
nastawa Ster. klapami z fazy biezacej ma wartos¢ ,chtodzenia” lub
»cht. i CO,".

9.15. Menu Nastawy regulatora zraszania

Tabela 15 Opis nastaw menu Nastawy regulatora zraszania

Zakres proporcj.

5.0%

Wyswietlany tekst Poziom V_Va_rtosc Wartosc Wartos¢ domysina K':Ok
dostepu minimalna maksymalna zmiany
2 0.1% 100.0% 5.0% 0.1%

Wartos¢ nastawy okresla dla jakiej réznicy miedzy wartoscig zadang
wilgotnosci powietrza w hali a wartoscig biezaca tej wilgotnosci
wartos¢ sterowania z regulatora proporcjonalnego (P) ma miec
wartos¢ 100%. Regulator P wchodzi w skfad regulatora PID
zraszania.

Czas zdwojenia

wyt

2 | 1 min | 99 min, wyt | wyt | 1 min

Wartos¢ nastawy okresla czas po jakim wartosc sterowania z
regulatora catkujacego (I) zréwna sie z wartoscig sterowania z
regulatora proporcjonalnego (P) dla statej roznicy miedzy wartoscig
zadang wilgotnosci powietrza w hali a wartoscig biezacg tej
wilgotnosci. Regulator I i P wchodza w sktad regulatora PID
zraszania.

Czas wyprzedzen.

wyt

2 | wyt 00h0lm | 20h0OOmM | wyt | 00h01m

Wartos$¢ nastawy okresla wptyw szybkosci zmian wilgotnosci
powietrza w hali na wyjscie regulatora D. Regulator D wchodzi w
skfad regulatora PID zraszania.

Okres badania

przyrostu 30min

2 \ 1 min \ 30 min | 30 min | 1 min

Wartos¢ nastawy okresla okresu czasu, w ktorym jest badana
szybkos$¢ zmian wilgotnosci powietrza w hali.

Strefa martwa

uchybu 1.0%

2 | wyt 0.1% | 5.0% | 1.0% | 0.1%

Wartos$¢ nastawy okresla dla jakiej roznicy miedzy wartoscig zadang
wilgotnosci powietrza w hali a wartoscig biezacg tej wilgotnosci,
réznica ta zostanie uznana przez regulator PID zraszania za zerowa.

Opdz. zraszanie,

osusz. 1min

2 \ wyt, 1 min \ 10 min | 1 min | 1 min

Wartos$¢ nastawy okresla opdznienie zatgczenia zraszania jezeli byto
zalgczone osuszanie oraz zaftgczenia osuszania gdy byto zataczone
zraszanie.
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9.16. Menu Nastawy regulatora osuszania

Tabela 16 Opis nastaw menu Nastawy regulatora osuszania

Zakres proporcj.

5.0%

Wyswietlany tekst Poziom V_Va_rtosc Wartosc Wartos¢ domysina K':Ok
dostepu minimalna maksymalna zmiany
2 0.1% 100.0% 5.0% 0.1%

Wartos¢ nastawy okresla dla jakiej réznicy miedzy wartoscig zadang
wilgotnosci powietrza w hali a wartoscig biezaca tej wilgotnosci
wartos¢ sterowania z regulatora proporcjonalnego (P) ma miec
wartos¢ 100%. Regulator P wchodzi w skfad regulatora PID
osuszania.

Czas zdwojenia

wyt

2 | 1 min | 99 min, wyt | wyt | 1 min

Wartos¢ nastawy okresla czas po jakim wartosc sterowania z
regulatora catkujacego (I) zréwna sie z wartoscig sterowania z
regulatora proporcjonalnego (P) dla statej roznicy miedzy wartoscig
zadang wilgotnosci powietrza w hali a wartoscig biezacga tej
wilgotnosci. Regulator I i P wchodza w sktad regulatora PID
osuszania.

Czas wyprzedzen.

wyt

2 | wyt 00h0lm | 20h0OM | wyt | 00h01m

Wartos¢ nastawy okresla wptyw szybkosci zmian wilgotnosci
powietrza w hali na wyjscie regulatora D. Regulator D wchodzi w
skfad regulatora PID osuszania.

Okres badania

przyrostu 30min

2 \ 1 min \ 30 min | 30 min | 1 min

Wartos¢ nastawy okresla okresu czasu, w ktorym jest badana
szybko$¢ zmian wilgotnosci powietrza w hali.

Strefa martwa

uchybu 1.0%

2 | wyt 0.1% | 5.0% | 1.0% | 0.1%

Wartos$¢ nastawy okresla dla jakiej roznicy miedzy wartoscig zadang
wilgotnosci powietrza w hali a wartoscig biezacg tej wilgotnosci,
réznica ta zostanie uznana przez regulator PID osuszania za zerowa.

Opdz. zraszanie,

osusz. 1min

2 \ wyt, 1 min \ 10 min | 1 min | 1 min

Wartos$¢ nastawy okresla opdznienie zatgczenia zraszania jezeli byto
zalgczone osuszanie oraz zafgczenia osuszania gdy byto zataczone
zraszanie.

Wptyw osusz. na

grzanie 30.0%

2 | wyt0.1% |  100.0% | 30.0% | 0.1%

Wartos¢ nastawy okresla wptyw regulatora osuszania na sterowanie
grzaniem.

Wptyw osusz. na

chtodz. 30.0%

2 | wyt0.1% | 100.0% | 30.0% | 0.1%

Wartos¢ nastawy okresla wptyw regulatora osuszania na sterowanie
chtodzeniem.
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9.17. Menu Nastawy regulatora CO,

Tabela 17 Opis nastaw menu Nastawy regulatora CO»

Wyswietlany tekst Poziom V_Va_rtosc Wartosc Wartos¢ domysina K':Ok
dostepu minimalna maksymalna zmiany
2 10 ppm 10000 ppm 500 ppm 10 ppm

Wartos¢ nastawy okresla dla jakiej réznicy miedzy wartoscig zadang
stezenia CO, w powietrzu w hali a wartoscig biezaca tego stezenia
wartosc¢ sterowania z regulatora proporcjonalnego (P) ma miec
wartos¢ 100%. Regulator P wchodzi w sktad regulatora PID stezenia
CO..

Zakres proporcj.

500ppm

2 | 1 min | 99 min, wyt | wyt | 1 min

Wartos¢ nastawy okresla czas po jakim wartosc sterowania z

Czas zdwojenia regulatora catkujacego (I) zréwna sie z wartoscig sterowania z
regulatora proporcjonalnego (P) dla statej roznicy miedzy wartoscig
wyt zadang stezenia CO, w powietrzu w hali a wartoscig biezaca tego
stezenia. Regulator I i P wchodzg w skfad regulatora PID stezenia
CO..

2 | wyt 00h0lm | 20h0OM | wyt | 00h01m

Czas wyprzedzen. Wartos$¢ nastawy okresla wptyw szybkosci zmian stezenia CO, w

powietrzu w hali na wyjscie regulatora D. Regulator D wchodzi w

wyt skfad regulatora PID stezenia CO,.

2 \ 1 min \ 30 min | 30 min | 1 min

Okres badania
Wartos¢ nastawy okresla okresu czasu, w ktorym jest badana
przyrostu 30min szybkos$¢ zmian stezenia CO, w powietrzu w hali.

2 \ wyt, 10 ppm \ 500 ppm | 100 ppm | 10 ppm
Strefa martwa Wartos$¢ nastawy okresla dla jakiej roznicy miedzy wartoscig zadang
stezenia CO, w powietrzu w hali a wartoscig biezgcq tego stezenia,
uchybu 100ppm réznica ta zostanie uznana przez regulator PID stezenia CO, za
Zerowa.
Wplyw CO, na 2 | wyhL0.1% | 100.0% | 50.0% | 0.1%
Wartos$¢ nastawy okresla wptyw regulatora stezenia CO; na klapy
klapy 50.0% gdy nastawa Ster. klapami z fazy biezacej ma wartosc ,,cht. i CO,".
2 | wybL0.1% | 100.0% | 50.0% | 0.1%

Wplyw CO; na Wartos¢ nastawy okresla wptyw regulatora stezenia CO; na

cyrkulacje gdy nastawa Ster. cyrkulacjg z fazy biezgcej ma wartos¢

(0]
cyrklul.  50.0% .pod. i CO,”".
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9.18. Menu Nastawy wyjsc¢

Tabela 18 Opis nastaw menu Nastawy wyjs¢

Wyswietlany tekst Poziom V_Va_rtosc Wartosc Wartos¢ domysina K':OK
dostepu minimalna maksymalna zmiany
2 0.0V 10.0V 0.0V 0.1V

Poziom ster. 7 , - — —
Wartosc nastawy okresla poziom napiecia podawanego na wyjscie

nag. 0% 0.0V analogowe 0-10V Out2 (nagrzewnica) gdy sterowanie nagrzewnicg
' ' bedzie miato wartos$¢ 0%.
2 | 0.0V | 10.0v | 0.0V | 0.1V

Poziom ster. 7 , - — —
Wartosc nastawy okresla poziom napiecia podawanego na wyjscie

cht. 0% 0.0V analogowe Q—,10V Out3 (chtodnica) gdy sterowanie chtodnicg bedzie
miato wartosc 0%.

2 | 0.0V | 10.0v | 0.0V | 0.1V
Wartos¢ nastawy okresla poziom napiecia podawanego na wyjscie
klap 0% 0.0V analoggwe 0-10V Outl (klapy) gdy sterowanie klapami bedzie miato

wartosc 0%.

2 | 0.0V | 10.0V | 0.0V | 0.1V
Wartos¢ nastawy okresla poziom napiecia podawanego na wyjscie
cyr. 0% 0.0V analogowe 0’-,10V Out4 (cyrkulacja) gdy sterowanie cyrkulacjg bedzie

miato wartosc 0%.
2 | 0.0V | 10.0v | 10.0V | 0.1V

Poziom ster.

Poziom ster.

Poziom ster. ., , . . .
Wartosc nastawy okresla poziom napiecia podawanego na wyjscie

nag. 100% 0.0V analogowe 0-10V Out2 (nagrzewnica) gdy sterowanie nagrzewnicq
' ' bedzie miato warto$¢ 100%.

2 | 0.0V | 10.0V | 10.0V | 0.1V
Wartos¢ nastawy okresla poziom napiecia podawanego na wyjscie
cht. 100% 0.0V analogowe 0’-,10V Out3 (chtodnica) gdy sterowanie chiodnicg bedzie
miato wartosc 100%.

2 | 0.0V | 10.0v | 10.0V | 0.1V
Wartos¢ nastawy okresla poziom napiecia podawanego na wyjscie
analogowe 0-10V Outl (klapy) gdy sterowanie klapami bedzie miato
wartos¢ 100%.

2 | 0.0V | 10.0v | 10.0V | 0.1V
Wartos¢ nastawy okresla poziom napiecia podawanego na wyjscie
cyr. 100% 0.0V analogowe 0-10V Out4 (cyrkulacja) gdy sterowanie cyrkulacjg

bedzie miato wartos¢ 100%.

Poziom ster.

Poziom ster.

klap 100% 0.0V

Poziom ster.

Okres sterowania 2 | 0m10s | 10m00s | 0m30s | 0omO1s
Wartos¢ nastawy okresla okres dla sterowania modulacjg szerokosci

nagrz. 0m30s impulséw SEKCJII 2 (nagrzewnica).
2 | 0m10s | 10m00s | 0m30s | omO1s

Okres sterowania
Wartos¢ nastawy okresla okres dla sterowania modulacjg szerokosci
chtodn. 0m30s impulséw SEKCJI 3 (chtodnica).
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Wyswietlany tekst Poziom V_Va_rtosc Wartosc Wartos¢ domysina K':OK
dostepu minimalna maksymalna zmiany
2 0m10s 10mO00s 0m30s 0mO01s

Okres sterowania

zZrasz. O0m30s

Wartos¢ nastawy okresla okres dla sterowania modulacjg szerokosci
impulséw SEKCJI 4 (zraszanie).

Min.czas zat-wyt

nagrz. 3s

2 | 1s \ 60s \ 3s | 1s

Wartos$¢ nastawy okresla minimalny czas zatgczenia i wytaczenia dla
SEKCII 2 (nagrzewnica).

Min.czas zat-wyt

chtodn. 3s

2 | 1s \ 60s \ 3s | 1s

Wartos$¢ nastawy okresla minimalny czas zatgczenia i wytaczenia dla
SEKCIJI 3 (chtodnica).

Min.czas zat-wyt

zZrasz. 3s

2 | 1s \ 60s \ 3s | 1s

Wartos$¢ nastawy okresla minimalny czas zatgczenia i wytaczenia dla
SEKCIJI 4 (zraszanie).

Praca wyjs¢ nag.

rownolegta

2 | rownolegta, wspdlna | réownolegta | -

Wartos¢ nastawy okresla wspdtprace wyjsc¢ przypisanych
nagrzewnicy: SEKCJA 2 i Out2. Jezeli nastawa ma wartosc
~rfownolegfa” to wartosc sterowanie nagrzewnica jest podawana na
oba wyjscia. Natomiast jezeli nastawa ma wartos¢ ,,wspdélna” to
wartos¢ sterowania nagrzewnicq jest podawana na wyjscie Out2,
SEKCJA 2 jest zatgczana jezeli wartosc tego sterowania jest wieksza

Praca wyjs¢ cht.

rownolegta

od 0%.
2 | rownolegta, wspdlna | réownolegta | -

Wartos¢ nastawy okresla wspdtprace wyjsc¢ przypisanych chtodnicy:
SEKCJA 3 i Out3. Jezeli nastawa ma wartos¢ ,réwnolegta” to wartosc
sterowanie chfodnicg jest podawana na oba wyjscia. Natomiast jezeli
nastawa ma wartosc ,,wspdlna” to wartosé sterowania chtodnicq jest
podawana na wyjscie Out3, SEKCJA 3 jest zatgczana jezeli wartosc
tego sterowania jest wieksza od 0%.
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9.19. Menu Ustawienia faz

Tabela 19 Opis nastaw menu Ustawienia faz

Wyswietlany tekst :OZiom V_Va_rtoéé Wartosé Wartos¢ domysina K':OK
ostepu minimalna maksymalna zmiany
Iloé¢ faz 0 1 10 1 1
Wartos¢ nastawy okresla ilos¢ faz, na ktéry bedzie podzielona
3 uprawa.

1: Przerost 0 ‘ - ; | — | — | —

' Wartosc nastawy okresla kolejnos¢ wykonywania faz. Na danej
2 Szok pozycji mozna wybra¢ dowolng faze (10 faz jest dostepnych). Ekran

' pojawia sie w ilosci zaleznej od nastawy Ilos¢ faz.

9.20. Menu Parametry fazy X
Menu jest takie same dla kazdej z 10 faz.

Tabela 20 Opis nastaw menu Parametry fazy X

Wyswietlany tekst Poziom V_Va_rtosc Wartosc Wart9sc Krok zmiany
dostepu minimalna maksymalna domysina
1 - - nazwa fazy X -
Nazwa faz Nastawa umozliwia wprowadzenie 12 - znakowej nazwy fazy. Mozna
Y wprowadzic litery, cyfry i spacje. W trybie edycji nastawy
Przerost przechodzenie miedzy kolejnymi znakami odbywa sie za pomocg

klawiszy 1 / |, rbwnoczesne nacisniecie klawiszy PLUS i MINUS
zmienia wielkos¢ wprowadzanych liter.
1 | 0d00hO5m | 99d23h00m | 5d00h0OOm | 0dOOhO5m

Dtugos¢ fazy
Wartos¢ nastawy okresla czas trwania fazy.

5d00h00m

Poczatkowa temp. 1| 0.1°C | 99.9°C | 20.0°C | 0.1°C
Wartos$¢ nastawy okresla zadang wartos$¢ temperatury powietrza w

w hali  20.0°C hali na rozpoczeciu fazy.
Koficowa temp. w 1| 0.1°C | 99.9°C | 20.0°C | 0.1°C
Wartos$¢ nastawy okresla zadang wartos$¢ temperatury powietrza w

w hali  20.0°C hali na zakonczeniu fazy.
1| 50.0% | 99.9% | 95.0% | 0.1%

Poczatkowa wilg.
Wartos¢ nastawy okresla zadang wartos¢ wilgotnosci powietrza w
w hali 95.0% hali na rozpoczeciu fazy.
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Koncowa wilg. w

hali 95.0%

- Poziom Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢ .
Wyswietlany tekst . p Krok zmiany
dostepu minimalna maksymalna domysina
1 50.0% 99.9% 95.0% 0.1%

Wartos¢ nastawy okresla zadang wartos¢ wilgotnosci powietrza w
hali na zakonczeniu fazy.

Poczatkowa temp.

podtoza 24.0°C

1| 0.1°C | 99.9°C | 24.0°C | 0.1°C

Wartos¢ nastawy okresla zadang wartos¢ temperatury podtoza na
rozpoczeciu fazy.

Koncowa temp.

podtoza 24.0°C

1| 0.1°C | 99.9°Cc | 24.0°C | 0.1°C

Wartos¢ nastawy okresla zadang wartos¢ temperatury podtoza na
zakonczeniu fazy.

Poczatkowa stez.

CO, 1500ppm

1 \ 10 ppm | 9990 ppm | 1500 ppm \ 10 ppm

Wartos¢ nastawy okresla zadang wartosc stezenia CO, powietrza na
rozpoczeciu fazy.

Koncowe stezenie

CO, 1500ppm

1 \ 10 ppm | 9990 ppm | 1500 ppm \ 10 ppm

Wartos$¢ nastawy okresla zadang wartosc stezenia CO, powietrza na
zakonczeniu fazy.

Minimal.otwarcie

klap 0%

1| 0% | 100% | 0% | 1%

Wartos$¢ nastawy okresla minimalne otwarcie klap powietrza
zewnetrznego, gdy nastawa Ster. klapami z menu ,Parametry fazy
X" ma wartos$c¢ rézng od ,state”.

Maksym. otwarcie

klap 100%

1| 0% 100% | 100% | 1%

Wartos$¢ nastawy okresla maksymalne otwarcie klap powietrza
zewnetrznego, gdy nastawa Ster. klapami z menu ,Parametry fazy
X" ma wartos$¢ rézng od ,state”.

Wstepne otwarcie

klap 50%

1| 0% 100% | 50% | 1%

Wartos$¢ nastawy okresla wstepne otwarcie klap powietrza
zewnetrznego, gdy nastawa Ster. klapami z menu ,Parametry fazy
X" ma wartosci: ,state”, ,CO,” lub ,cht. i CO,”. Warto$¢ minimalna i
maksymalna nastawy zalezy od nastaw Minimal. otwarcie klap i
Maksym. otwarcie klap (obie nastawy z menu ,Parametry fazy X”).

Minimal. cyrkul.

powietrza 0%

1| 0% | 100% | 0% | 1%

Wartos$¢ nastawy okresla minimalng cyrkulacje powietrza, gdy
nastawa Ster. cyrkulacjg z menu ,Parametry fazy X” ma wartosc
,CO," lub ,pod i CO,".

Maksym. cyrkul.

powietrza 100%

1| 0% | 100% | 100% | 1%

Wartos$¢ nastawy okresla maksymalng cyrkulacje powietrza, gdy
nastawa Ster. cyrkulacjg z menu ,Parametry fazy X” ma wartosc
rézng od ,state”.

Wstepna cyrkul.

powietrza 50%

1| 0% | 100% | 50% | 1%

Wartos¢ nastawy okresla wstepng cyrkulacje powietrza, niezaleznie
od wartosci nastawy Ster. cyrkulacjg z menu ,Parametry fazy X".
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Ster.nagrzewnicq

zatgqczone

- Poziom Lz Wartos¢ Wartos¢ Krok
Wyswietlany tekst Wartos¢ minimalna p .
dostepu maksymalna | domysina | zmiany
1 wylaczone, zalgczone zalaczone -

Wartos¢ nastawy okresla czy sterowanie nagrzewnicg ma by¢
zatgczone czy nie (wéwczas regulator PID grzania jest wyfgczony).

Ster. chtodnicgq

zalqczone

1 \ wylaczone, zalaczone | zalaczone \ -

Wartos$¢ nastawy okresla czy chtodnica ma by¢ uzywana np. do
chtodzenia powietrza w hali czy nie. Nastawa nie wptywa na
funkcjonowanie regulatora PID chtodzenia.

Ster. zraszaniem

zatgqczone

1 \ wylaczone, zalgczone | zalaczone \ -

Wartos¢ nastawy okresla czy sterowanie zraszaniem ma by¢
zatgczone czy nie (wéwczas regulator PID zraszania jest wyfgczony).

Ster. osuszaniem

zatgqczone

1 \ wylaczone, zalgczone | wylaczone \ -

Wartos¢ nastawy okresla czy sterowanie osuszaniem ma by¢
zatgczone czy nie (wéwczas regulator PID osuszania jest wyfgczony).

Ster. podtozem

wyitgczone

1 | wylaczone, temp. ér., temp. max | wylaczone| -

Wartos$¢ nastawy okresla czy sterowanie podtozem ma byc¢ zatgczone
(wartosc ,temp. sr.” i ,temp. max”) czy tez nie (wartos¢
~Wytaczone”, regulator PID podtoza jest wytgczony). Jezeli nastawa
ma wartos¢ ,temp. $r.” to do obliczen jest brana Srednia wartos¢ ze
wskazan czujnikow temperatury podfoza. Natomiast jezeli nastawa
ma wartos¢ ,temp. max” to do obliczen jest brana najwieksza
wartosc ze wskazan czujnikow temperatury podfoza. Gdy nastawa
ma wartos¢ ,wytgczone” to np. do wyswietlenia wartosci
temperatury podtoza w trybie spoczynkowym jest brana srednia
wartos¢ ze wskazan czujnikdw temperatury podtoza.

Ster. cyrkulacjq

state

1 | state, CO,, podioze, pod. i CO, | state | -

Wartos¢ nastawy okresla sposéb sterowania cyrkulacjg powietrza w
hali:

- ,state”: jest utrzymywana cyrkulacja na statym poziomie
wynikajacym z nastawy Wstepna cyrkul. powietrza z menu
,Parametry fazy X",

- ,CO,": regulator CO, wptywa na wartos¢ cyrkulacji zwiekszajac jg
gdy stezenie CO, jest za wysokie i zmniejszajac jg — gdy stezenie
CO; jest za niskie. Zwigekszanie i zmniejszanie cyrkulacji odbywa sie
od wartosci nastawy Wstepna cyrkul. powietrza z menu ,Parametry
fazy X".

- ,podtoze”: regulator podtoza wptywa na wartosc cyrkulacji,
zwiekszajac jg od wartosci nastawy Wstepna cyrkul. powietrza z
menu ,Parametry fazy X” gdy temperatura podtoza jest za wysoka,
- ,pod. i CO,": na wartos$c¢ cyrkulacji wptywa regulator podtoza lub
CO, w zaleznosci, ktéry regulator wyliczyt wiekszg wartos¢
cyrkulacji.
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Ster. klapami

state

L. Poziom Lo - Wartos¢ Wartos¢ Krok
Wyswietlany tekst Wartos¢ minimalna p .
dostepu maksymalna | domysina | zmiany
1 state, CO,, chtodzenie, cht. i CO, state -
Wartos¢ nastawy okresla sposdb sterowania klapami powietrza
zewnetrznego:

- ,state”: jest utrzymywane otwarcie klap powietrza zewnetrznego
na stalym poziomie wynikajacym z nastawy Wstepne otwarcie klap z
menu ,Parametry fazy X”,

- ,CO,": regulator CO, wptywa na wartos¢ otwarcia klap powietrza
zewnetrznego zwiekszajac otwarcie gdy stezenie CO, jest za wysokie
i zmniejszajqc otwarcie - gdy stezenie CO, jest za niskie.
Zwiekszanie i zmniejszanie otwarcia odbywa sie od wartosci nastawy
Wstepne otwarcie klap z menu ,Parametry fazy X”.

- ,chtodzenie”: regulator chtodzenia wptywa na wartos¢ otwarcia
klap powietrza zewnetrznego, np. zwiekszajac otwarcie gdy
temperatura powietrza w hali jest zbyt wysoka,

- ,cht. i CO,": na warto$c otwarcia klap powietrza zewnetrznego
wptywa regulator chtodzenia lub CO, w zaleznosci, ktéry regulator
wyliczyt wiekszg wartosc¢ otwarcia klap.

Aby méc wykorzystac¢ powietrze zewnetrzne np. do chtodzenia hali,
nalezy zastosowa¢ modut komunikacyjny, do ktérego trzeba
podtaczy¢ czujnik temperatury i wilgotnosci powietrza zewnetrznego
RHT. Stosuje sie jeden modut i jeden czujnik na wiele regulatoréow
Pieczarka. Gdy nie ma zezwolenia na uzycie chitodnicy (nastawa
Ster. chfodnicg z menu ,Parametry fazy X” ma wartos¢ ,wytgczone”)
to w przypadku awarii tego czujnika (niezaleznie od wartosci
nastawy Cz. temp. i wilg. z menu ,Cz. temp. i wilg. zewnetrznej”),
klapy zewnetrzne zostang wysterowane przez regulator chtodzenia.
Zastosowanie powietrza zewnetrznego do chtodzenia powietrza
pozwala zaoszczedzi¢ energie elektryczna.

Pomiar stezenia

CO, wytaczony

1 \ wytaczony, zatqczony \ wytaczony | -

Wartos¢ nastawy okresla czy w danej fazie ma byc¢ realizowane
sterowanie stezeniem CO, czy tez nie (wdéwczas sterownik nie
komunikuje sie z czujnikiem CO,, regulator PID stezenia CO, jest
wytaczony).
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9.21. Menu Parametry biezace

Tabela 21 Opis nastaw menu Parametry biezace

Koniec 3d21h

14-02-09 07:34

Wyswietlany tekst Poziom V_Va_rtosc Wartosc Wart9sc Krok zmiany
dostepu minimalna maksymalna domysina
0 - - - -

Wartos¢ nastawy okresla moment zakonczenia fazy, ktory jest
podany na dwa sposoby:

- w gornej linii jest wyswietlany okres czasu, przez ktéry bedzie
jeszcze realizowana faza biezgca. Jezeli okres czasu jest wiekszy lub
rowny 1 dzien to wyswietla sie okres w formacie XXdXXh (krok
zmiany wynosi 00d01h), w przeciwnym razie XXhXXm (krok zmiany
wynosi 00h01m). Ustawienie wartos¢ nastawy na 00h0Om powoduje
przejscie na nastepng faze (jezeli taka faza istnieje). Maksymalnie
mozna ustawic okres trwania fazy rowny 99d23h00m.

- moment zakonczenia fazy w formacie rok-miesigc-dzien
godziny:minuty. Mozna edytowac¢ dowolny parametr daty / czasu.
Minimalnie mozna ustawié date / czas, dla ktorej okres trwania fazy
wyniesie 00d00h00m (wowczas nastgpi przejscie na kolejng faze,
jezeli taka faza istnieje). Maksymalnie mozna ustawié date / czas,
dla ktdrej okres trwania fazy wyniesie 99d23h00m.

Zadana temp. w

hali 20.0°C

0 | 0.1°C | 99.9°C | 20.0°C | 0.1°C

Wartos¢ nastawy okresla aktualng zadang wartos¢ temperatury
powietrza w hali (bez uwzgledniania wptywu regulatora podtoza na tg
temperature).

Koncowa temp. w

w hali 20.0°C

0 | 0.1°C | 99.9°C | 20.0°C | 0.1°C

Wartos$¢ nastawy okresla zadang wartos¢ temperatury powietrza w
hali na zakonczeniu fazy.

Zadana wilg. w

hali 95.0%

0 | 50.0% | 99.9% | 95.0% | 0.1%

Warto$¢ nastawy okresla aktualng zadang warto$¢ wilgotnosci
powietrza w hali.

Koncowa wilg. w

hali 95.0%

0 | 50.0% | 99.9% | 95.0% | 0.1%

Wartos¢ nastawy okresla zadang wartos¢ wilgotnosci powietrza w
hali na zakonczeniu fazy.

Zadana temp.

podtoza 24.0°C

0 | 0.1°C | 99.9°C | 24.0°Cc | o0.1°C

Wartos$¢ nastawy okresla aktualng zadang wartos¢ temperatury
podtoza.

Koncowa temp.

podtoza 24.0°C

0 | 0.1°C | 99.9°C | 24.0°C | 0.1°C

Wartos$¢ nastawy okresla zadang wartos$¢ temperatury podtoza na
zakonczeniu fazy.
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Zadane stezenie

CO, 1500ppm

- Poziom Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢ .
Wyswietlany tekst .. . Krok zmiany
dostepu minimalna maksymalna domysina
0 10 ppm 9990 ppm 1500 ppm 10 ppm

Wartos¢ nastawy okresla aktualng zadang wartos¢ stezenia CO,
powietrza.

Koncowe stezenie

CO, 1500ppm

0 | 10 ppm | 9990 ppm \ 1500 ppm \ 10 ppm

Wartos$¢ nastawy okresla zadang wartosc stezenia CO, powietrza na
zakonczeniu fazy.

Minimal.otwarcie

klap 0%

0o | 0% | 100% | 0% | 1%

Wartos¢ nastawy okresla minimalne otwarcie klap powietrza
zewnetrznego, gdy nastawa Ster. klapami z menu ,Parametry
biezgce” ma wartosc rézng od ,state”.

Maksym. otwarcie

klap 100%

0 | 0% | 100% | 100% \ 1%

Wartos$¢ nastawy okresla maksymalne otwarcie klap powietrza
zewnetrznego, gdy nastawa Ster. klapami z menu ,Parametry
biezgce” ma wartos¢ rézng od ,state”.

Wstepne otwarcie

klap 50%

0 | 0% | 100% | 50% | 1%

Wartos$¢ nastawy okresla wstepne otwarcie klap powietrza
zewnetrznego, gdy nastawa Ster. klapami z menu ,Parametry
biezace” ma wartosci: ,state”, ,,CO,"” lub ,,cht. i CO,"”. Wartos¢
minimalna i maksymalna nastawy zalezy od nastaw Minimal.
otwarcie klap i Maksym. otwarcie klap (obie nastawy z menu
,Parametry biezace”).

Minimal. cyrkul.

powietrza 0%

0 | 0% | 100% | 0% | 1%

Wartos¢ nastawy okresla minimalng cyrkulacje powietrza, gdy
nastawa Ster. cyrkulacjg z menu ,Parametry biezgce” ma wartos¢
,CO," lub ,,pod i CO,".

Maksym. cyrkul.

powietrza 100%

0 | 0% | 100% | 100% | 1%

Wartos¢ nastawy okresla maksymalng cyrkulacje powietrza, gdy
nastawa Ster. cyrkulacjg z menu ,Parametry biezgce” ma wartos¢
réozng od ,state”.

Wstepna cyrkul.

powietrza 50%

0 | 0% | 100% | 50% | 1%

Wartos$¢ nastawy okresla wstepng cyrkulacje powietrza, niezaleznie
od wartosci nastawy Ster. cyrkulacjg z menu ,Parametry biezgce”.

Ster.nagrzewnicq

zalqczone

0 | wylaczone, zataczone | zataczone e

Wartos$¢ nastawy okresla czy sterowanie nagrzewnicg ma by¢
zatgczone czy nie (wéwczas regulator PID grzania jest wylaczony).

Ster. chtodnicq

zalqczone

0 | wylaczone, zataczone | zataczone | -

Wartos¢ nastawy okresla czy chtodnica ma by¢ uzywana np. do
chtodzenia powietrza w hali czy nie. Nastawa nie wptywa na
funkcjonowanie regulatora PID chtodzenia.

Ster. zraszaniem

zalqczone

0 | wylaczone, zataczone | zataczone e

Wartos¢ nastawy okresla czy sterowanie zraszaniem ma by¢
zatgczone czy nie (wéwczas regulator PID zraszania jest wytaczony).
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- Poziom Lz Wartos¢ Wartos¢ Krok
Wyswietlany tekst Wartos¢ minimalna . .
dostepu maksymalna | domysina | zmiany
Ster. osuszaniem 0 wylaczone, zalgczone wylaczone -

Wartos¢ nastawy okresla czy sterowanie osuszaniem ma by¢
zatgqczone zatgczone czy nie (wéwczas regulator PID osuszania jest wyfgczony).

0 | wytaczone, temp. ér., temp. max | wytaczone| -
Wartos$¢ nastawy okresla czy sterowanie podtozem ma byc¢ zatgczone
(wartosc ,temp. sr.” i ,temp. max”) czy tez nie (wartos¢
~Wytaczone”, regulator PID podtoza jest wytgczony). Jezeli nastawa

Ster. podfozem ma wartos¢ ,temp. $r.” to do obliczen jest brana srednia wartos¢ ze
wskazan czujnikow temperatury podfoza. Natomiast jezeli nastawa
wylgczone ma wartos¢ ,temp. max” to do obliczen jest brana najwieksza

wartosc ze wskazan czujnikow temperatury podfoza. Gdy nastawa
ma wartos¢ ,wytgczone” to np. do wyswietlenia wartosci
temperatury podtoza w trybie spoczynkowym jest brana srednia
wartos¢ ze wskazan czujnikdw temperatury podtoza.

0 | state, CO,, podioze, pod. i CO, | state | -
Wartos¢ nastawy okresla sposéb sterowania cyrkulacjg powietrza w
hali:

- ,state”: jest utrzymywana cyrkulacja na statym poziomie
wynikajacym z nastawy Wstepna cyrkul. powietrza z menu
,Parametry biezace”,

- ,CO,": regulator CO, wptywa na wartos¢ cyrkulacji zwiekszajac jg

Ster. cyrkulacjq gdy stezenie CO, jest za wysokie i zmniejszajac jgq — gdy stezenie
CO; jest za niskie. Zwigekszanie i zmniejszanie cyrkulacji odbywa sie
state od wartosci nastawy Wstepna cyrkul. powietrza z menu ,Parametry
biezgce”.

- ,podtoze”: regulator podtoza wptywa na wartosc cyrkulacji,
zwiekszajac jg od wartosci nastawy Wstepna cyrkul. powietrza z
menu ,Parametry biezace” gdy temperatura podfoza jest za wysoka,
- ,pod. i CO,": na wartos$c¢ cyrkulacji wptywa regulator podtoza lub
CO, w zaleznosci, ktéry regulator wyliczyt wiekszg wartos¢
cyrkulacji.
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L. Poziom Lo - Wartos¢é Wartos¢é Krok
Wyswietlany tekst Wartos¢ minimalna p .
dostepu maksymalna | domysina | zmiany
0 state, CO,, chtodzenie, cht. i CO, state -
Wartos¢ nastawy okresla sposdb sterowania klapami powietrza
zewnetrznego:

Ster. klapami

state

- ,state”: jest utrzymywane otwarcie klap powietrza zewnetrznego
na stalym poziomie wynikajacym z nastawy Wstepne otwarcie klap z
menu ,Parametry biezgce”,

- ,CO,": regulator CO, wptywa na wartos¢ otwarcia klap powietrza
zewnetrznego zwiekszajac otwarcie gdy stezenie CO, jest za wysokie
i zmniejszajqc otwarcie - gdy stezenie CO, jest za niskie.
Zwiekszanie i zmniejszanie otwarcia odbywa sie od wartosci nastawy
Wstepne otwarcie klap z menu ,Parametry biezace”.

- ,chtodzenie”: regulator chtodzenia wptywa na wartos¢ otwarcia
klap powietrza zewnetrznego, np. zwiekszajac otwarcie gdy
temperatura powietrza w hali jest zbyt wysoka,

- ,cht. i CO,": na warto$¢ otwarcia klap powietrza zewnetrznego
wptywa regulator chtodzenia lub CO, w zaleznosci, ktéry regulator
wyliczyt wiekszg wartosc¢ otwarcia klap.

Aby méc wykorzystac¢ powietrze zewnetrzne np. do chtodzenia hali,
nalezy zastosowa¢ modut komunikacyjny, do ktérego trzeba
podtaczy¢ czujnik temperatury i wilgotnosci powietrza zewnetrznego
RHT. Stosuje sie jeden modut i jeden czujnik na wiele regulatoréow
Pieczarka. Gdy nie ma zezwolenia na uzycie chtodnicy (nhastawa Ster.
chtodnicg z menu ,Parametry biezace” lub z funkcji recznej (gdy jest
ona wykonywna) ma wartos¢ ,wytaczone”) to w przypadku awarii
tego czujnika (niezaleznie od wartosci nastawy Cz. temp. i wilg. z
menu ,,Cz. temp. i wilg. zewnetrznej”), klapy zewnetrzne zostang
wysterowane przez regulator chtodzenia. Zastosowanie powietrza
zewnetrznego do chiodzenia powietrza pozwala zaoszczedzi¢ energie
elektrycznag.

Pomiar stezenia

CO, wyiaczony

0 | wylaczony, zatgqczony \ wylaczony | -

Wartos$¢ nastawy okresla czy w danej fazie ma by¢ realizowane
sterowanie stezeniem CO, czy tez nie (wowczas sterownik nie
komunikuje sie z czujnikiem CO,, regulator PID stezenia CO, jest
wylaczony).

Rozpocznij faze

1: Przerost

! - [ - 1 - ] -

Nastawa jest dostepna gdy zegar systemowy jest sprawny oraz
proces jest uruchomiony. Nastawa umozliwia wybranie fazy, na
ktéra uzytkownik chce przejs¢ w trakcie trwania biezgcej fazy.
Edycja zawsze rozpoczyna sie od pierwszej fazy z nastawy
okreslajacej kolejnos¢ wykonywania faz.
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9.22. Menu Sterowanie reczne

Tabela 22 Opis nastaw menu Sterowanie reczne

Wyswietlany tekst Poziom V_Va_rtosc Wartosc Wartgsc Krok zmiany
dostepu minimalna maksymalna domysina
0 AUTO, O0hO1m 24h00m AUTO 0hO1m

Wartos¢ nastawy okresla sposéb sterowania nagrzewnica:

- ustawienie wartosci ,AUTO” powoduje automatyczne sterowanie
Nagrz. AUTO nagrzewnica,

- ustawienie wartosci ,XXhXXm” powoduje sterowanie nagrzewnicg
85.0% zgodnie z zadang wartoscig sterowania przez zadany czas.
Dodatkowo wyswietla sie literka ,,R” przed czasem. Sterowanie
reczne rozpoczyna sie od wartosci, ktora wynikata ze sterowania

automatycznego.
0 | 0.0% | 100.0% | - | 0.1%
Nagrz. AUTO Wartos$¢ nastawy okresla poziom sterowania nagrzewnica dla
sterowania recznego, ktére rozpoczyna sie od wartosci wynikajacej
85.0% ze sterowania automatycznego. Gdy jest sterowania automatyczne,
to wyswietla sie biezgcy poziom sterowania nagrzewnica.
0 | AUTO, OhO1m | 24h00m | AUTO | 0hO1m

Wartos¢ nastawy okresla sposdb sterowania chtodnica:

- ustawienie wartosci ,AUTO” powoduje automatyczne sterowanie
Chtodn.R 0h04m chtodnica,

- ustawienie wartosci ,XXhXXm"” powoduje sterowanie chtodnicg
85.0% zgodnie z zadang wartoscig sterowania przez zadany czas.
Dodatkowo wyswietla sie literka ,,R” przed czasem. Sterowanie
reczne rozpoczyna sie od wartosci, ktora wynikata ze sterowania

automatycznego.
0 | 0.0% | 100.0% | - | 0.1%
Chtodn.R 0h04m Wartos¢ nastawy okresla poziom sterowania chtodnicg dla
sterowania recznego, ktére rozpoczyna sie od wartosci wynikajacej
85.0% ze sterowania automatycznego. Gdy jest sterowania automatyczne,
to wyswietla sie biezgcy poziom sterowania chtodnica.
0 | AUTO, OhO1m | 24h00m | AUTO | 0h01m

Wartos¢ nastawy okresla sposdb sterowania zraszaniem:
- ustawienie wartosci ,AUTO” powoduje automatyczne sterowanie

Zrasz. AUTO Zraszaniem,
- ustawienie wartosci ,XXhXXm"” powoduje sterowanie zraszaniem
85.0% zgodnie z zadang wartoscia sterowania przez zadany czas.

Dodatkowo wyswietla sie literka ,,R” przed czasem. Sterowanie
reczne rozpoczyna sie od wartosci, ktora wynikata ze sterowania

automatycznego.
0 | 0.0% | 100.0% | - | 0.1%
Zrasz. AUTO Wartos¢ nastawy okresla poziom sterowania zraszaniem dla
sterowania recznego, ktére rozpoczyna sie od wartosci wynikajacej
85.0% ze sterowania automatycznego. Gdy jest sterowania automatyczne,

to wyswietla sie biezgcy poziom sterowania zraszaniem.
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85.0%

L. Poziom Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢é .
Wyswietlany tekst dostepu minimalna maksymalna domysina Krok zmiany
0 AUTO, O0hO1m 24h00m AUTO 0hO1m
Wartos¢ nastawy okresla sposdb sterowania klapami powietrza
zewnetrznego:
Klapy AUTO —kll;;gar:/qvileme wartosci ,AUTO” powoduje automatyczne sterowanie

- ustawienie wartosci ,XXhXXm"” powoduje sterowanie klapami
zgodnie z zadang wartoscig sterowania przez zadany czas.
Dodatkowo wyswietla sie literka ,,R” przed czasem. Sterowanie
reczne rozpoczyna sie od wartosci, ktora wynikata ze sterowania
automatycznego.

Klapy AUTO

85.0%

0o | 0.0% | 100.0% | - | 0.1%

Wartos$¢ nastawy okresla poziom sterowania klapami powietrza
zewnetrznego dla sterowania recznego, ktore rozpoczyna sie od
wartosci wynikajacej ze sterowania automatycznego. Gdy jest
sterowania automatyczne, to wyswietla sie biezacy poziom
sterowania klapami powietrza zewnetrznego.

Cyrkul.R Oh0O4m

85.0%

0 | AUTO, OhO1m | 24h00m | AUTO |  0hO1m

Warto$¢ nastawy okresla sposob sterowania cyrkulacjg powietrza w
hali:

- ustawienie wartosci ,,AUTO” powoduje automatyczne sterowanie
cyrkulacja,

- ustawienie wartosci ,XXhXXm"” powoduje sterowanie cyrkulacjg
zgodnie z zadang wartoscig sterowania przez zadany czas.
Dodatkowo wyswietla sie literka ,,R” przed czasem. Sterowanie
reczne rozpoczyna sie od wartosci, ktora wynikata ze sterowania
automatycznego.

Cyrkul.R 0h04m

85.0%

0 | 0.0% | 100.0% | - | 0.1%

Wartos$¢ nastawy okresla poziom sterowania cyrkulacjg powietrza w
hali dla sterowania recznego, ktére rozpoczyna sie od wartosci
wynikajacej ze sterowania automatycznego. Gdy jest sterowania
automatyczne, to wyswietla sie biezacy poziom sterowania
cyrkulacja powietrza w hali.
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9.23. Menu Funkcja reczna

Tabela 23 Opis nastaw menu Funkcja reczna

wyt.

Wyséwietlany tekst Poziom V_Va_rtosc Wartosc Wartgsc KI:Ok
dostepu minimalna maksymalna domysina zmiany
funkcja
: i 0 - - . -
F: Podlewanie _Podlewanie”

Wartos$¢ nastawy okresla, ktéra funkcja reczna ma by¢é wykonywana
lub edytowana. Mozna wybra¢ jedng z o$miu funkcji recznych.

F: Podlewanie

wyt.

0 | wyt,0h0lm | 24h00m | wyt. | 0hO1m

Wartos¢ nastawy okresla okres czasu, przez ktéry bedzie
wykonywana funkcja reczna.

Nazwa funkcji

Podlewanie

0| - | - | - | -

Nastawa umozliwia wprowadzenie 12 - znakowej nazwy funkcji.
Mozna wprowadzi¢ litery, cyfry i spacje. W trybie edycji nastawy
przechodzenie miedzy kolejnymi znakami odbywa sie za pomoca
klawiszy 1 / |, rGwnoczesne nacisniecie klawiszy PLUS i MINUS
zmienia wielko$¢ wprowadzanych liter. Wartosci domysine dla
kolejnych funkcji to: ,Podlewanie”, ,Suszenie”, ,Wietrzenie”,
,Funkcja 1”, ,Funkcje 2", ,Funkcja 3", ,Funkcja 4", ,Funkcja 5”.

Zadana temp. w

hali z fazy

0 | zfazy, 0.1°C | 99.9°C | z fazy | 0.1°C

Wartos¢ nastawy okresla zadang wartosc¢ temperatury powietrza w
hali (bez uwzgledniania wptywu regulatora podtoza na tq
temperature). Wartosc ,,z fazy” oznacza, ze bedzie brana wartos¢
zadana z fazy biezacej.

Zadana wilg. w

hali 95.0%

0 \ z fazy, 50.0% \ 99.9% | z fazy | 0.1%

Wartos$¢ nastawy okresla zadang wartos¢ wilgotnosci powietrza w
hali. Wartos¢ ,z fazy” oznacza, ze bedzie brana wartos$c¢ zadana z
fazy biezacej.

Zadana temp.

podtoza 24.0°C

0 | zfazy, 0.1°C | 99.9°C | z fazy | 0.1°C

Wartos$¢ nastawy okresla zadang wartos¢ temperatury podtoza.
Wartos¢ ,z fazy” oznacza, ze bedzie brana wartos¢ zadana z fazy
biezacej.

Zadane stezenie

CO, 1500ppm

0 \ z fazy, 10 ppm \ 9990 ppm | z fazy | 10 ppm

Wartos$¢ nastawy okresla zadang wartosé stezenia CO, w powietrzu
w hali. Wartosc¢ ,,z fazy” oznacza, ze bedzie brana wartos¢ zadana z
fazy biezgcej.

Ster.nagrzewnicq

zalqczone

0 \ z fazy, wytaczone, zatgczone | z fazy | -

Wartos$¢ nastawy okresla czy sterowanie nagrzewnicg ma by¢
zatgczone czy nie (wdéwczas regulator PID grzania jest wytaczony).
Wartos$c¢ ,z fazy” oznacza, ze sterowanie nagrzewnicg bedzie
wynikac z ustawien faz biezacej.
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- Poziom Wartos¢ Wartos¢ Wartos¢ Krok
Wyswietlany tekst . p .
dostepu minimalna maksymalna domysina zmiany
0 z fazy, wytaczone, zatgczone z fazy -

Wartos$¢ nastawy okresla czy chtodnica ma by¢ uzywana np. do
chtodzenia powietrza w hali czy nie. Nastawa nie wptywa na
funkcjonowanie regulatora PID chtodzenia. Wartos$¢ ,,z fazy”
oznacza, ze sterowanie chtodnicg bedzie wynikac z ustawien faz
biezacej.

0 \ z fazy, wytaczone, zatgczone \ z fazy \ -
Ster. zraszaniem Wartos¢ nastawy okresla czy sterowanie zraszaniem ma by¢
zatgczone czy nie (wéwczas regulator PID zraszania jest wytgczony).
zafqczone Wartos$c¢ ,z fazy” oznacza, ze sterowanie zraszaniem bedzie wynikac¢
z ustawien faz biezacej.

0 \ z fazy, wytaczone, zalqczone \ z fazy \ -
Ster. osuszaniem Wartos¢ nastawy okresla czy sterowanie osuszaniem ma by¢
zatgczone czy nie (wéwczas regulator PID osuszania jest
zafqczone wylaczony). Wartosc¢ ,z fazy” oznacza, ze sterowanie osuszaniem
bedzie wynikac z ustawien faz biezacej.

0 z fazy,, wytaczone,
temp. sr., temp. max
Wartos¢ nastawy okresla czy sterowanie podtozem ma byc¢
zatgczone (wartos¢ ,temp. $r.” i ,temp. max”) czy tez nie (wartosé
~Wytaczone”, regulator PID podioza jest wytgczony). Jezeli nastawa
ma wartos¢ ,temp. $r.” to do obliczen jest brana srednia wartos¢ ze
wskazan czujnikdéw temperatury podtoza. Natomiast jezeli nastawa
ma wartos¢ ,temp. max” to do obliczen jest brana najwieksza
wartosc ze wskazan czujnikow temperatury podtoza. Gdy nastawa
ma wartos¢ ,wytgczone” to np. do wyswietlenia wartosci
temperatury podtoza w trybie spoczynkowym jest brana Srednia
wartos¢ ze wskazan czujnikdw temperatury podfoza. Wartosc¢ ,,z
fazy” oznacza, ze sterowanie podfozem bedzie wynika¢ z ustawien
faz biezgcej.

Ster. chtodnicg

zatgqczone

z fazy -

Ster. podtozem

wyitgczone

10. OPIS REGULATOROW PID

W sterowniku zaimplementowano algorytm sterownia ciggtego PID (proporcja, catka,
rézniczka) dla utrzymywania zadanej wartosci:
« temperatury podtoza: regulator podioza
+ temperatury powietrza w hali: regulator hali
« temperatury powietrza w kanale: regulator grzania, regulator chtodzenia
« wilgotnosci powietrza w hali: regulator zraszania, regulator osuszania
» stezenia CO, w powietrzu w hali: regulator CO,.

Wartos¢ sterownia z danego regulatora PID (podtoza, hali itd.) jest obliczana ze
WZOoru:

Uro[%] =Ur+U, +Uo
Us[%] =1 [(yz— y) - regulator proporcjonalny (P)
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U, [%] =4 §-[(y,— y)dt - regulator catkujacy (1)

Uo[%] =12[T,[Ay - regulator rézniczkujacy (D)

gdzie:

K - nastawa Zakres proproporcj. z menu ,Nastawy regulat. X”
T; — nastawa Czas zdwojenia z menu ,Nastawy regulat. X”

Tpo - nastawa Czas wyprzedzen. z menu ,Nastawy regulat. X”
y, — zadana wartos$¢ wielkosci regulowanej np. wilgotnosci

y — biezgca wartos¢ wielkosci requlowanej np. wilgotnosci

Ay - szybkos$¢ zmian wielkosci regulowanej np. wilgotnosci

Uproszczony schemat blokowy regulacji zostat przedstawiony ponizej:

f Nagrz — T
sz R Thzko | P,
p
Tl Thzi+ Thi_ e—{ Chtodn. |- T
| Klapy [
I Cyrkul. || OP1Ekt (=5
Ro [ M
Wh, { Wn (-
—— R, o Zrasz. |- CO,
COZZ RCOZ
co,l

Rys. 3: Uproszczony schemat blokowy regulacji

Tp, — zadana temperatura podfoza

T, — biezaca temperatura podfoza

R, — regulator podtoza

Thzkor — korekta zadanej temperatury powietrza w hali od podtoza
Th, — zadana temperatura powietrza w hali

Ty, — biezgca temperatura powietrza w hali

Rn — regulator hali

Ty, — zadana temperatura powietrza w kanale
Tk — biezaca temperatura powietrza w kanale
Rg — regulator grzania

Re — regulator chtodzenia

W, — zadana wilgotnos$¢ powietrza w hali
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W, — biezgca wilgotnos¢ powietrza w hali

R, — regulator osuszania

R, - regulator zraszania

CO,, — zadane stezenie CO, w powietrzu w hali
CO, - biezgce stezenie CO, w powietrzu w hali
Rco2 — regulator stezenia CO,
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11. KOMUNIKATY ALARMOWE

Regulator jest wyposazony w przekaznikowe wyjscie alarmowe. Wykrycie nieprawidtowosci
w funkcjonowaniu urzadzenia lub przekroczenie zaprogramowanych progéw alarmowych
powoduje zgtoszenie alarmu: zadziatanie przekaznika alarmowego i wyswietlenie
komunikatu o alarmie (miga podswietlenie wyswietlacza).

UWAGA! Przy braku zasilania regulatora komunikaty alarmowe nie sg wysSwietlane,
podswietlenie nie miga. Zadziata jedynie przekaznik alarmowy.

Sytuacje alarmowe mozna podzieli¢ na dwie grupy. Pierwsza jest zwigzana z
uszkodzeniem regulatora (np. uszkodzenie pamieci przechowujacej nastawy), a drugag
stanowig sytuacje wynikajgce z procesu sterowania i nastawionymi progami alarmowymi. W
obydwu przypadkach nalezy postepowac¢ w podobny sposéb.

Potwierdzenie wyswietlanego komunikatu alarmowego przyciskiem USTAW powoduje
uspienie tego alarmu na czas okreslony nastawg Czas uspienia alarmu. Jezeli wykrytych
jest wiecej niz jedna sytuacja alarmowa, to zostajg kolejno wyswietlone (i wymagajq
potwierdzenia klawiszem USTAW) komunikaty o kazdej z nich, a po potwierdzeniu
ostatniego alarmu regulator powraca do poprzednio wyswietlanego ekranu (przed
zgtoszeniem alarmu). Kazdy alarm posiada wlasny zegar odmierzajacy czas rowny
nastawie Czas uspienia alarmu (wpisanie tego czasu do odpowiedniego zegara
nastepuje w chwili potwierdzenia danego alarmu klawiszem USTAW). Jezeli
przyczyna alarmu nie zniknie, to po odliczeniu ,czasu uspienia” dany alarm zostanie
powtornie zgtoszony. Jezeli w trakcie uspienia jakiego$ alarmu zostanie wykryta nowa,
jeszcze nie zgtoszona sytuacja alarmowa, to zostanie ona zgtoszona natychmiast.

W menu ,Stan systemu” wyswietla sie ekran ,Brak alarmu system sprawny” jezeli nie
wystgpit zaden alarm lub wyswietlajg sie komunikaty od zgtoszonych alarméw oraz ekran
na ktérym jest odliczany czas uspienia:

Alarm za: 13m56s Jest wykryty jakis alarm i caty czas wystepuje. Jako czas uspienia wyswietla sie najkrotszy
JEST ALARM czas sposrod wszystkich czasow uspienia dla alarméw, ktore caty czas wystepuja.

Al.u $p.: 13m56s Byt wykryty jaki$ alarm ale przyczyna ustgpita. Jako czas uspienia wyswietla sie najdtuzszy
BYL ALARM czas sposrod wszystkich czasow uspienia dla alarméw, ktore byty i ich przyczyny ustapity.

W tabeli 24 przedstawiono wszystkie komunikaty alarmowe oraz sposdb postepowania w
przypadku ich wystgpienia.

Tabela 24 Komunikaty alarmowe

Wyswietlany tekst Znaczenie komunikatu. Sposdb postepowania

Oznacza fizyczne uszkodzenie pamieci nastaw regulatora. W takiej
sytuacji mozna zmieni¢ nastawy, lecz nie zostang one zapamietane w
wypadku wyfgczenia zasilania. Praca z uszkodzong pamieciag jest
ALARM! Pam.nast. niedopuszczalna i regulator powinien zosta¢ oddany do serwisu.

USZKODZONA Chwilowy zanik napiecia zasilania i restart regulatora
spowoduje przywrocenie domysinych wartosci tych nastaw,
ktérych odczyt z pamieci nastaw jest niemozliwy. Potwierdzenie
klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany czas.
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Wyswietlany tekst

Znaczenie komunikatu. Spos6b postepowania

ALARM! Nastawy
DOMYSLNE:003-039

Btad spowodowany tylko uszkodzeniem zawartosci pamieci bez jej
fizycznego zniszczenia. Oznacza prace regulatora z domysinymi
wartosciami nastaw. Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu
usypia go na zadany czas.

ALARM! Pam.rejes
BLaD DANYCH

Btad spowodowany uszkodzeniem zawartosci pamieci rejestraciji.
Jezeli po recznym skasowaniu pamieci rejestracji za pomoca funkcji
~Skasowac pamiec¢ rejestr.?” z menu ,Nastawy sterownika” ponowi sie
alarm to regulator powinien zosta¢ oddany do serwisu. Potwierdzenie
klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany czas.

ALARM! Det.zasil
USZKODZONY

Komunikat wyswietlany przy stwierdzeniu zaburzenia pracy uktadu
elektronicznego niezbednego do poprawnej pracy regulatora.
Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany
czas.

UWAGA! Komunikat ten moze wystgpié¢ rowniez przy zaburzeniach
napiecia zasilania — aby sie upewni¢ o prawidtowym dziataniu uktadu
elektronicznego nalezy wytaczy¢ i ponownie zatgczyc¢ zasilanie
regulatora. Jesli po ponownym uruchomieniu komunikat znéw wystgpi
- ukfad jest uszkodzony.

ALARMI!Klawiatura
USZKODZONA

Komunikat wyswietlany w przypadku uszkodzenia klawiatury (zwarcia)
lub wcisniecia przycisku przez czas dtuzszy niz 60s. Ze wzgledu na
charakter uszkodzenia moze nie by¢ mozliwe uspienie tego alarmu.

ALARM! Zegar sys
USZKODZONY

Komunikat wyswietlany przy stwierdzeniu uszkodzenia zegara
systemowego. Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia
go na zadany czas.

ALARM! Tem.pow.
ZA WYSOKA

Komunikat pojawia sie w przypadku gdy temperatura powietrza w hali
bedzie wieksza od wartosci nastawy Temp. powietrza za wys.
Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany
czas. Alarm nie jest zgtaszany, gdy proces regulacji jest zatrzymany.

ALARM! Temp.pow.
ZA NISKA

Komunikat pojawia sie w przypadku gdy temperatura powietrza w hali
bedzie mniejsza od wartosci nastawy Temp. powietrza za niska.
Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany
czas. Alarm nie jest zgtaszany, gdy proces regulacji jest zatrzymany.

ALARM! Temp.pow.
ZA WYSOKA (odch)

Komunikat pojawia sie w przypadku gdy temperatura powietrza w hali
bedzie wieksza od wartos¢ zadana temp. hala + Odchytka temp. pow.
Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany
czas. Alarm nie jest zgtaszany, gdy proces regulacji jest zatrzymany.

ALARM! Temp.pow.
ZA NISKA (odch)

Komunikat pojawia sie w przypadku gdy temperatura powietrza w hali
bedzie mniejsza od zadana temp. hala - Odchytka temp. pow.
Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany
czas. Alarm nie jest zgtaszany, gdy proces regulacji jest zatrzymany.

ALARM!Toler.temp
pow. PRZEKROCZ.

Komunikat pojawia sie w przypadku gdy réznica wskazan miedzy
czujnikami mierzacymi temperature powietrza (nastawa Czujnik temp.
X z menu ,,Cz. temp. i wilg. hali” dla tych czujnikéw ma wartosé
»reguluje”) bedzie wieksza lub réwna wartosci nastawy Tolerancja
temp. pow. Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia go
na zadany czas. Alarm nie jest zgfaszany, gdy proces regulacji jest
zatrzymany.
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Wyswietlany tekst
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ALARM! Temp.pod.
ZA WYSOKA

Komunikat pojawia sie w przypadku gdy temperatura podtoza bedzie
wieksza od wartosci nastawy Temp. podtoza za wys. Potwierdzenie
klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany czas. Alarm nie
jest zgtaszany, gdy proces regulacji jest zatrzymany.

ALARM! Temp.pod.
ZA NISKA

Komunikat pojawia sie w przypadku gdy temperatura podtoza bedzie
mniejsza od wartosci nastawy Temp. podtoza za niska. Potwierdzenie
klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany czas. Alarm nie

jest zgtaszany, gdy proces regulacji jest zatrzymany.

ALARM! Temp.pod.
ZA WYSOKA (odch)

Komunikat pojawia sie w przypadku gdy temperatura podtoza bedzie
wieksza od wartos$¢ zadana temp. podfoza + Odchytka temp. podtoza.
Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany
czas. Alarm nie jest zgtaszany, gdy nastawa Ster. podtozem (z fazy
biezacej lub gdy jest wykonywana funkcja reczna to z tej funkcji) ma
wartosc ,,wytaczone” albo gdy proces regulacji jest zatrzymany.

ALARM! Temp.pod.
ZA NISKA (odch)

Komunikat pojawia sie w przypadku gdy temperatura podtoza bedzie
mniejsza od zadana temp. podtoza - Odchytka temp. podtoza.
Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany
czas. Alarm nie jest zgtaszany, gdy nastawa Ster. podfozem (z fazy
biezacej lub gdy jest wykonywana funkcja reczna to z tej funkcji) ma
wartos¢ ,wytaczone” albo gdy proces regulacji jest zatrzymany.

ALARM!Toler.temp
pod. PRZEKROCZ.

Komunikat pojawia sie w przypadku gdy rdznica wskazan miedzy
czujnikami mierzacymi temperature podtoza (nastawa Czujnik temp. X
z menu ,,Czujniki temp. podfoza” dla tych czujnikdw ma wartosc
~reguluje”) bedzie wieksza lub réwna wartosci nastawy Tolerancja
temp. podtoza. Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia
go na zadany czas. Alarm nie jest zgtaszany gdy proces regulacji jest
zatrzymany.

ALARM!Wilgotnos¢
pow. ZA WYSOKA

Komunikat pojawia sie w przypadku gdy wilgotno$¢ powietrza w hali
bedzie wieksza od wartosci nastawy Wilgotnos¢ za wysoka.
Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany
czas. Alarm nie jest zgtaszany, gdy proces regulacji jest zatrzymany.

ALARM!Wilgotnos¢
pow. ZA NISKA

Komunikat pojawia sie w przypadku gdy wilgotno$¢ powietrza w hali
bedzie mniejsza od wartosci nastawy Wilgotnos¢ za niska.
Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany
czas. Alarm nie jest zgtaszany, gdy proces regulacji jest zatrzymany.

ALARM! Wilg.pow.
ZA WYSOKA (odch)

Komunikat pojawia sie w przypadku gdy wilgotno$¢ powietrza w hali
bedzie wieksza od zadana wilg. pow. + Odchytka wilg. pow.
Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany
czas. Alarm nie jest zgtaszany, gdy proces regulacji jest zatrzymany.

ALARM! Wilg.pow.
ZA NISKA (odch)

Komunikat pojawia sie w przypadku gdy wilgotno$¢ powietrza w hali
bedzie mniejsza od zadana wilg. pow. — Odchytka wilg. pow.
Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany
czas. Alarm nie jest zgtaszany, gdy proces regulacji jest zatrzymany.
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ALARM!Toler.wilg
pow. PRZEKROCZ.

Komunikat pojawia sie w przypadku gdy rdznica wskazan miedzy
czujnikami mierzacymi wilgotnos$¢ powietrza (nastawa Czujnik wilg. X
z menu ,,Cz. temp. i wilg. hali” dla tych czujnikdw ma wartosc
~reguluje”) bedzie wieksza lub réwna wartosci nastawy Tolerancja
wilg. pow. Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na
zadany czas. Alarm nie jest zgtaszany, gdy proces regulacji jest
zatrzymany.

ALARM! Stezenie
CO, ZA WYSOKIE

Komunikat pojawia sie w przypadku gdy stezenie CO, w powietrzu w
hali bedzie wieksze od wartosci nastawy Stezenie CO, za wysokie.
Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany
czas. Alarm nie jest zgtaszany, gdy nastawa Pomiar steZzenia CO; z
fazy biezgcej ma wartos¢ ,wytaczony” lub gdy proces regulacji jest
zatrzymany.

ALARM! Stezenie
CO, ZA NISKIE

Komunikat pojawia sie w przypadku gdy stezenie CO, w powietrzu w
hali bedzie mniejsze od wartosci nastawy Stezenie CO, za niskie.
Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany
czas. Alarm nie jest zgtaszany, gdy nastawa Pomiar stezenia CO; z
fazy biezacej ma wartos¢ ,wytaczony” lub gdy proces regulacji jest
zatrzymany.

ALARM! Stez. CO,
ZA WYSOKIE(odch)

Komunikat pojawia sie w przypadku gdy stezenie CO, w powietrzu w
hali bedzie wieksza od zadane stezenie CO, + Odchytka stez. CO..
Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany
czas. Alarm nie jest zgtaszany, gdy nastawa Pomiar steZenia CO; z
fazy biezgcej ma wartos¢ ,wytaczony” lub gdy proces regulacji jest
zatrzymany.

ALARM! Stez. CO,
ZA NISKIE (odch)

Komunikat pojawia sie w przypadku gdy stezenie CO, w powietrzu w
hali bedzie mniejsze od zadane stezenie CO, - Odchytka stez. CO,.
Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany
czas. Alarm nie jest zgtaszany, gdy nastawa Pomiar stezenia CO; z
fazy biezacej ma wartos¢ ,wytaczony” lub gdy proces regulacji jest
zatrzymany.

ALARM! Brak czuj
temp. hali

Komunikat pojawia sie w przypadku gdy:

- nie ma zadnego czujnika temperatury powietrza w hali (RHT-PSR)
wybranego przez Max licz. cz. temp i wilg. hali, dla ktérego nastawa
Czujnik temp. X z menu ,Cz. temp. i wilg. hali” ma wartos¢ ,reguluje”,
- wszystkie czujniki mierzace temperature powietrza w hali (RHT-PSR)
wybrane przez Max licz. cz. temp i wilg. hali, dla ktérych nastawa
Czujnik temp. X z menu ,,Cz. temp. i wilg. hali” ma wartos¢ ,reguluje”
sq uszkodzone (zgtasza sie wéwczas alarm ,Bfad czuj RHT") lub jest
uszkodzona komunikacja miedzy czujnikami a regulatorem (zgtasza
sie wowczas alarm ,Btad kom. RHT").

Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany
czas. Alarm nie jest zgtaszany, gdy proces regulacji jest zatrzymany.
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Komunikat pojawia sie w przypadku gdy:

- nie ma zadnego czujnika wilgotnosci powietrza w hali (RHT-PSR)
wybranego przez Max licz. cz. temp i wilg. hali, dla ktérego nastawa
Czujnik temp. X z menu ,,Cz. temp. i wilg. hali” ma wartos¢ ,reguluje”,
- wszystkie czujniki mierzgce wilgotnos¢ powietrza w hali (RHT-PSR)
ALARM! Brak czuj wybrane przez Max licz. cz. temp i wilg. hali, dla ktérych nastawa
wilg. hali Czujnik temp. X z menu ,,Cz. temp. i wilg. hali” ma wartos¢ ,reguluje”
sq uszkodzone (zgtasza sie wéwczas alarm ,Bfad czuj RHT") lub jest
uszkodzona komunikacja miedzy czujnikami a regulatorem (zgtasza
sie wowczas alarm ,Btad kom. RHT").

Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany
czas. Alarm nie jest zgtaszany, gdy proces regulacji jest zatrzymany.

Komunikat pojawia sie w przypadku gdy:

- nie ma zadnego czujnika temperatury podifoza (TEMP-2PT)
wybranego przez Max liczba czuj. temp podfoza, dla ktérego nastawa
Czujnik temp. X z menu ,,Czujniki temp. podtoza” ma wartos¢
~reguluje”,

- wszystkie czujniki mierzace temperature podtoza (TEMP-2PT)
wybrane przez Max liczba czuj. temp podfoza, dla ktérych nastawa
Czujnik temp. X z menu ,,Czujniki temp. podtoza” ma wartos¢
~reguluje” sg uszkodzone (zgtasza sie wowczas alarm ,Btad czuj
Tpod”) lub jest uszkodzona komunikacja miedzy czujnikami a
regulatorem (zgtasza sie wowczas alarm ,Bfad kom. Tpod”).
Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany
czas. Alarm nie jest zgtaszany, gdy nastawa Ster. podtozem (z fazy
biezacej lub gdy jest wykonywana funkcja reczna to z tej funkcji) ma
wartosc ,,wytgczone” albo gdy proces regulacji jest zatrzymany.

ALARM! Brak czuj
temp. podtoza

Komunikat pojawia sie w przypadku, gdy wszystkie czujniki mierzace
temperature powietrza w kanale (TEMP-2PT) wybrane przez Max licz.
czuj. temp w kanale, dla ktérych nastawa Czujnik temp. X z menu
»,Czujniki temp. w kanale” ma wartos¢ ,reguluje” sg uszkodzone
(zgtasza sie wéwczas alarm ,,Bfad czuj Tk") lub jest uszkodzona
komunikacja miedzy czujnikami a regulatorem (zgtasza sie wowczas

ALARM! Brak czuj  |213™M ~Bfad kom. TK").

temp. kanatu Jezeli wystgpi ten alarm, to nagrzewnica oraz chtodnica i klapy sq

sterowane z regulatora PID hali (nadal obowigzujg ustawienia
sterowania tymi wyjsciami wynikajagcymi z wartosci nastaw z fazy
biezacej lub jezeli jest zataczona funkcja reczna to z tej funkcji).

Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany
czas. Alarm nie jest zgtaszany, gdy proces regulacji jest zatrzymany.
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ALARM! Brak czuj
stezenia CO,

Komunikat pojawia sie w przypadku gdy:

- dla czujnika stezenia CO, nastawa Czujnik CO, z menu ,,Czujnik CO,”
ma wartos¢ rézng od ,reguluje”,

- czujnik stezenia CO,, dla ktérego nastawa Czujnik CO, z menu
»,Czujnik CO,” ma wartos¢ ,reguluje” jest uszkodzony (zgtasza sie
wowczas alarm ,Btad czuj CO,") lub jest uszkodzona komunikacja
miedzy czujnikiem a regulatorem (zgtasza sie wowczas alarm , Bfad
kom. CO,").

Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany
czas. Alarm nie jest zgtaszany, gdy nastawa Pomiar steZzenia CO; z
fazy biezgcej ma wartos¢ ,wytaczony” lub gdy proces regulacji jest
zatrzymany.

ALARM! Brak czuj
temp.i wilg.zew.

Komunikat pojawia sie w przypadku, gdy czujnik temperatury i
wilgotnosci powietrza zewnetrznego RHT, dla ktorego nastawa Cz.
temp. i wilg. z menu ,,Cz. temp. i wilg. zewnetrznej” ma wartosc
~reguluje”, jest uszkodzony (zgtasza sie wéwczas alarm ,Bfad czuj
RHTZ") lub jest uszkodzona komunikacja miedzy czujnikiem a
regulatorem (zgtasza sie wéwczas alarm ,Btad kom. RHTZ").
Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany
czas. Alarm nie jest zgtaszany, gdy nastawa Ster. klapami z fazy
biezacej ma wartosc¢ ,state” lub ,,CO,” albo gdy proces regulacji jest
zatrzymany.

ALARM! Btad kom.
RHT 12345678

Alarm dotyczy czujnikd4w RHT-PSR mierzacych temperature i
wilgotnos¢ powietrza w hali. Cyfry w dolnym wierszu od 1 do 8
oznaczajg numer czujnika RHT-PSR, z ktérym regulator nie jest w
stanie nawigza¢ komunikacji. Aby ustali¢ przyczyne btedu nalezy
wyltaczyc¢ zasilanie regulatora, dotaczy¢ czujnik bezposrednio do
regulatora (bez posrednictwa przewodu przedtuzajacego). Jezeli
urzadzenie nawigze wspotprace, oznacza to uszkodzenie pofaczen z
przewodem przedtuzajacym lub uszkodzenie przewodu. Jezeli nie, to o
ile jest to mozliwe dotaczy¢ czujnik RHT-PSR do innego urzadzenia z
systemu JOTAFAN - jezeli pomiar bedzie prawidtowy oznacza to
uszkodzenie regulatora PIECZARKA, w przeciwnym wypadku -
uszkodzenie samego czujnika RHT-PSR. Mozna réwniez do regulatora
dotaczy¢ sprawdzony, dziatajacy czujnik RHT-PSR: jezeli urzadzenie
nawigza wspotprace - uszkodzony jest czujnik, jezeli nie -
uszkodzony jest regulator. Potwierdzenie klawiszem USTAW tego
alarmu usypia go na zadany czas.
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ALARM! Btad kom.
Tk 12345678

Alarm dotyczy czujnikéw TEMP-2PT mierzacych temperature
powietrza w kanale. Cyfry w dolnym wierszu od 1 do 8 oznaczajq
numer czujnika temperatury, z ktérym regulator nie jest w stanie
nawigza¢ komunikacji. Poniewaz jeden czujnik TEMP-2PT jest
wyposazony w 2 czujniki to alarm zgtasza sie jednoczesnie dla dwdch
czujnikédw np. 3 i 4. Aby ustali¢ przyczyne btedu nalezy wykonac
podobne czynnosci jak dla alarmu ,,Bfgd kom. RHT". Potwierdzenie
klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany czas.

ALARM! Btad kom.
Tpod 12345678

Alarm dotyczy czujnikédw TEMP-2PT mierzacych temperature podifoza.
Cyfry w dolnym wierszu od 1 do 8 oznaczajg humer czujnika
temperatury podfoza, z ktérym regulator nie jest w stanie nawigzac
komunikacji. Poniewaz jeden czujnik TEMP-2PT jest wyposazony w 2
czujniki to alarm zgtasza sie jednoczesnie dla dwdéch czujnikdéw np. 3 i
4. Aby ustali¢ przyczyne btedu nalezy wykona¢ podobne czynnosci jak
dla alarmu ,Bfgd kom. RHT”. Potwierdzenie klawiszem USTAW tego
alarmu usypia go na zadany czas.

ALARM! Btad kom.
RHTz

Alarm dotyczy czujnika RHT mierzacego temperature i wilgotnosc
powietrza zewnetrznego. Aby ustali¢ przyczyne btedu nalezy
sprawdzi¢ poprawnos¢ zasilania modutu komunikacyjnego i
poprawnos$¢ potaczen magistrali RS-485, do ktorej jest doftgczony ten
czujnik. Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na
zadany czas.

ALARM! Btad kom.
CO,

Alarm dotyczy czujnika CO, mierzacego stezenie CO, w powietrzu w
hali. Aby ustali¢ przyczyne btedu nalezy wykonaé podobne czynnosci
jak dla alarmu ,Bfad kom. RHT". Potwierdzenie klawiszem USTAW
tego alarmu usypia go na zadany czas.

ALARM! Btad kom.
modut wyjsc

Alarm dotyczy modutu wyjs¢ analogowych Outl - Out4. Aby ustali¢
przyczyne btedu nalezy sprawdzi¢ poprawnos$¢ potaczen magistrali
RS-485, do ktérej jest dotaczony ten modut. Jezeli wystepuje ten
alarm to wyjscia analogowe Outl - Out4 nie sg sterowane.
Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany
czas.

ALARM! Btad czuj
RHT 12345678

Alarm dotyczy czujnikédw RHT-PSR mierzacych temperature i
wilgotnos¢ powietrza w hali. Cyfry w dolnym wierszu od 1 do 8
oznaczajg numer czujnika RHT-PSR, ktory zgtasza btad. Potwierdzenie
klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany czas.

ALARM! Btad czuj
Tk 12345678

Alarm dotyczy czujnikéw TEMP-2PT mierzacych temperature
powietrza w kanale. Cyfry w dolnym wierszu od 1 do 8 oznaczajq
numer czujnika temperatury, ktéry zgtasza btad. Poniewaz jeden
czujnik TEMP-2PT jest wyposazony w 2 czujniki to alarm zgtasza sie
jednoczesnie dla dwoch czujnikédw np. 3 i 4. Potwierdzenie klawiszem
USTAW tego alarmu usypia go na zadany czas.
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ALARM! Btad czuj
Tpod 12345678

Alarm dotyczy czujnikédw TEMP-2PT mierzacych temperature podifoza.
Cyfry w dolnym wierszu od 1 do 8 oznaczajg humer czujnika
temperatury podioza, ktéry zgtasza btagd. Poniewaz jeden czujnik
TEMP-2PT jest wyposazony w 2 czujniki to alarm zgtasza sie
jednoczesnie dla dwdch czujnikdow np. 3 i 4. Potwierdzenie klawiszem
USTAW tego alarmu usypia go na zadany czas.

ALARM! Btad czuj
RHTz

Alarm dotyczy czujnika RHT mierzacego temperature i wilgotnosc
powietrza zewnetrznego. Potwierdzenie klawiszem USTAW tego
alarmu usypia go na zadany czas.

ALARM! Btad czuj
CO,

Alarm dotyczy czujnika CO, mierzacego stezenie CO, w powietrzu w
hali. Potwierdzenie klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na
zadany czas.

ALARM! Btad mod.
wyjsc

Alarm dotyczy modutu wyjs¢ analogowych Outl - Out4. Potwierdzenie
klawiszem USTAW tego alarmu usypia go na zadany czas.

ALARM! Préba
zatrzym. procesu

Komunikat pojawia sie w przypadku gdy uzytkownik nie potwierdzit
klawiszem USTAW w ciggu okoto 9 sekund wyboru w pytaniu
,Zatrzymac proces?”. Potwierdzenie alarmu réwnoczesnie jest jego
skasowaniem.

ALARM! Proba
wylgczenia wyjsc

Komunikat pojawia sie w przypadku gdy uzytkownik nie potwierdzit
klawiszem USTAW w ciggu okoto 9 sekund wyboru w pytaniu
~Wylaczy¢ wyjscia?”. Potwierdzenie alarmu rownoczesnie jest jego
skasowaniem.
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12. Gwarancja

Na urzadzenie producent udziela dwuletniej gwarancji. Warunki gwarancji sg przedstawione
w dotaczonej do urzadzenia karcie gwarancyjnej. Dane producenta znajdujg sie na stronie tytutowej
niniejszej dokumentacji.

WARUNKI GWARANCIJI:

1. Firma JOTAFAN (gwarant) zapewnia, ze sprzedany towar, na ktory zostata udzielona gwarancja, jest
dobrej jakosci.

2. Okres gwarancji na wymienione urzadzenie wynosi 24 miesiace od daty sprzedazy wpisanej do
niniejszej karty gwarancyjnej, nie dtuzej jednak, niz 36 miesiecy od daty produkcji. Gwarancja jest
wazna tylko po przedtozeniu dowodu zakupu.

3. Wszelkie wady i usterki objete niniejszq gwarancjq i stwierdzone w okresie gwarancji zostang usuniete

bezpfatnie.

Okres gwarancyjny zostaje przedtuzony o czas, w jakim urzadzenie znajdowato sie w naprawie.

. W przypadku stwierdzenia usterki, nalezy dostarczy¢ wadliwe urzadzenie na wiasny koszt do gwaranta,

tj. 30-418 Krakow, ul. Zakopianska 9.

Naprawa gwarancyjna obejmuje wytacznie wady powstate z przyczyn tkwigcych w urzadzeniu.

7. Gwarancja nie obejmuje uszkodzen mechanicznych i elektrycznych wyniklych z zainstalowania
i uzytkowania urzadzenia niezgodnie z instrukcjaq oraz obowigzujacymi przepisami, dofaczenia
urzadzenia do instalacji niesprawnej technicznie lub nie spelniajacej aktualnie obowigzujacych
przepisdw, nie posiadajacej wymaganych przepisami okresowych badan kontrolnych. Gwarancja nie
obejmuje takze uszkodzen powstatych w wyniku zjawisk losowych takich jak: pozar, przepiecia w sieci
energetycznej, wytadowania atmosferyczne, zalanie, dziatanie srodkéw chemicznych oraz okolicznosci
i sit wyzszych.

8. Gwarancji nie podlegajg czesci obudowy i akcesoria podlegajgce normalnemu zuzyciu w czasie
eksploatacji jak zarysowania, zabrudzenia, wytarcie napisow, itp.

9. Nabywca traci prawa gwarancyjne w przypadku dokonania napraw, zmian konstrukcyjnych, przerébek
i innej ingerencji w urzadzenie.

10. Gwarant naprawi urzadzenie w terminie mozliwie krétkim, nie przekraczajagcym 14 dni roboczych od
daty otrzymania urzadzenia. W przypadku niemoznosci naprawy urzadzenia w tym terminie zostanie
ono wymienione na inne, sprawne technicznie.

11. Gwarancja jest wazna wytacznie wéwczas, gdy urzadzenie zostanie zainstalowane i uruchomione
przez osoby posiadajace odpowiednie uprawnienia z zakresu prac w dziedzinie elektryki
i elektromechaniki, a takze gdy urzadzenie zostanie dotgczone do sieci elektrycznej zgodnej z aktualnie
obowigzujacymi przepisami, posiadajacej wazne badania i pomiary kontrolne, a takze posiadajacej
zabezpieczenia przeciwprzepieciowe (przynajmniej dwa stopnie zabezpieczen: B i C),
przeciwporazeniowe i inne, wymagane przepisami oraz szczegdtowymi dokumentami, np.
dokumentacja techniczno -ruchowga urzadzen, zapewniajace bezpieczenstwo pracy sieci elektrycznej
i dofaczonych urzadzen. Obiekt, w ktérym zostanie zainstalowane urzgadzenie musi spetnia¢ wymagania
bezpieczenstwa oraz posiada¢ stosowne zabezpieczenia, np. instalacje ochrony odgromowej. Nie
spetnienie tych wymogoéw zwalnia gwaranta od wszelkiej odpowiedzialnosci za urzadzenie i skutki
wynikie z jego pracy.

12. Wykonanie wszelkich czynnosci zwigzanych prawidtowg eksploatacjg urzadzenia, w tym czynnosci
serwisowych oraz badan kontrolnych instalacji elektrycznej przewidzianych w instrukcji uzytkowania
nalezy do obowigzkéw Nabywcy i jest przeprowadzane na jego koszt.

13. W przypadkach, gdy usuniecie wady nie jest mozliwe lub wigzatoby sie z nadmiernymi kosztami
Gwarant moze wymieni¢ urzadzenie na wolne od wad lub zwrdci¢ Nabywcy kwote uiszczong za
urzadzenie w dniu zakupu.

14. Nabywca ponosi koszt naprawy oraz uszkodzonych podzespotéw wynikajacych z przyczyn, za ktére
Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci.

15. Nabywca os$wiadcza, ze wraz z urzadzeniem otrzymat niniejszg gwarancje oraz instrukcje uzytkowania
urzadzenia, zapoznat sie z nig i zostat poinformowany o koniecznosci stosowania sie do niej.

16. Gwarant moze zazada¢ od Nabywcy okazanie dokumentu stwierdzajgcego wykonanie montazu
regulatora i wymaganych niniejsza instrukcjg czynnosci serwisowych przez osobe posiadajacg stosowne
uprawnienia. Nieokazanie takiego dokumentu powoduje utrate praw gwarancyjnych.

17. We wszelkich sprawach nie uregulowanych powyzej majq zastosowanie przepisy Kodeksu Cywilnego.
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